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	55．用位移法计算图(a)所示结构的弯矩图。设弹簧刚度系数。
	56．用矩阵位移法计算图(a)所示刚架。已知弹性模量｜晢⪗扟扲뙎㩷拿屦高h=0.4m,宽b=0.2m。忽略轴向变形影响。
	57．计算下图所示结构的自振频率及D点的竖向最大位移。己知结构集中重力G位于D点｜晎᐀䜀㴀㘀欀一Ȿ퍧葎ⴀ䑰륏屵⡒ꡒ魻肌ႃ瞏緿屦其中｜昰Ȁ䔀䥎㩞㡥瀰�
	58．求图1示桁架各杆内力。
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	6． 下图所示一结构受两种荷载作用｜晒ᥛ丹鑏䵿湙Ѷ葥⽞ꝓ쵒魑獼פֿ㨀开开开开开开开开开弰�
	7． 图(a)所示梁EI=常数｜晖者驺䉓텵὎虔ᅎ୶葥⽞ꝏ䵹ﯿ屦则由此引起的梁中点C的竖向位移为__________。
	8． 可应用虚功原理的结构杜琀开开开开开开开开开弰�
	9． 对图示体系进行几何组成分析｜晒ᥒ٧遾퍧鱎㨀开开开开开开开开开弰�
	10．下图中为支座A的转动刚度｜晎㩥⽞꜀㕶葟㥼❒ᩞ꘰Ɏඋꅧ䚑촰ɒᥖﹹ㩏卼ﭶ蒁⾘酳蝎㨀开开开开开开开开开弰�
	11．平面桁架单元的坐标变换矩阵[T]是一个__________阶方阵｜晜ㅑ癠➍⢀屦言｜晛荦⽎N⨀开开开开开开开开开彷㗿屦因此其逆矩阵等于它的__________矩阵。
	12．下图(a)所示半圆乜璔屦｜昀䭢⪗扶葒橒鬀㴀开开开开开开开开开弰�
	13．图所示对称桁架中｜昀慧䙶蒏瑒魎㨀开开开开开开开开开弰�
	14．下图所示结构在均布荷载作用下｜晥⽞꜀䅓Ꝣ⪗扶葒橒魐㱎㨀开开开开开开开开开弰�
	15．图示刚架｜晔ѧ䙾뽒ᩞꙶ屦｜晵⡒魷ڑ䵬햋ꅻ靥屦分配系数=__________｜昀㴀开开开开开开开开开弰˿屦=__________。
	16．图1所示为两个圆形的组呜扖﹟拿屦其中=__________｜昀㴀开开开开开开开开开弰�
	17．图1所示结构影响线如图2所示。__________
	18．极限荷载分析中｜晘兠➔葥灶䥎躍薗奛驫Ⅵ瀰Ȁ开开开开开开开开开�
	19．图1所示单跨超静定粱的杆端相对线位移｜晧䙺⽷Ȁ开开开开开开开开开�
	20．下图所示对称体系是几何瞬变体系。__________
	21．对于静定结构｜晜䂐ﵞ玈慙ᙒ魥屦其他部分不受力。__________
	22．图示梁CD跨破坏时｜替屦此时ABC部分仍为超静定梁｜晥瑎⩾퍧蒏�ﵢ罓흦❶蒃瞏緿屦所以。__________
	23．计算自由度是体系保持几何不变的充分条件。__________
	24．下图所示结构｜晗⠀䄀䉫땹ﭒꡥ屦截面的弯矩影响线值为零。__________
	25．图1所示刚架｜晔ѧ䙎葢靟⽒ᩞꙗ䝎㨀䔀䧿屦受均布荷载和支座移动共呜晏屵⣿屦已知A支座处的水平位移和竖直位移分别为和。用图2给定的力法基本体系｜晬䊉ᩏ奧⩷鬀堰�
	26．如图(a)｜晬䉾퍧萀䄰Ā䉎⑰륶葺화ᅶ累䵹אּ�
	27．试用力法解图1(a)所示结构｜晾�㙟⽷︰ɝ愀㴀戀㴀㈀挀洰�
	28．图1所示对称结构链杆BG的刚度｜晑癎화ѧ䙶萀䔀䥎㩞㡥瀰ɝ䈀䝵ㅎ蹒㚐₋罞ꙿ⥷蛿屦结构还受图示荷载作用。试用力法求解弯矩图。
	29．图1所示结构各杆截面尺寸bh=0.25m×0.5m,杆长｜晝䉟鞂艰륏䵹פֿ㫿�
	30．利用给定的基本结构｜晑饑贈⽞ꝏ䵹ﭏ屵⡎୬䊉ᩧ뙶葒魬핥륺௿屦并求系数和常数项。
	31．如下图1所示桁架｜暃瞏絏屵⡟扟ཎ㩎੢缰Ȥ悋핾�㘀㄰Ā㉧䙎葑蕒魟煔쵾뿿ᬤ慝䅥⽞ꝓ쵒魶葟煔쵾뽙艖︀㉢䁹㨀⢋빔ᅝ㩫挀⧿屦试求图示移动荷载组作用时｜昀䅥⽞ꝶ葧Y❓쵒魾�縷㰰�
	32．用位移法计算图(a)所示结构｜晞癏尀䵖︰ɔѧ䘀䔀䥎㩞㡥瀰�
	33．利用影响线求图1所示结构截面C的剪力值。
	34．对图1所示体系进行几何构造分析。
	35．下图所示直径为4m的等截面圆环｜晟⽦ᩞꙎ㩞㡥瀰ɬ뽶葶葺화ᅢ쥧䛿屦拉伸刚度为。圆环受一对沿直径的水平方向大小为10kN的力作用。试求拉杆的轴力。

	2024年结构力学五套仿真模拟题及详细答案解析｜扎賿屴
	1． 图所示乜璔屦支座B发生竖向位移｜昀䭰륶葺화ᅏ䵹פֿ㨀⡔ᅎ୎㩫挀⧿ᬀ开开开开开开开开开�
	2． 下图所示连续梁｜昀䔀䥎㩞㡥烿屦B支座竖向下沉｜晫㉏罥⽞꜀䉙Ѩ腢⪗扶蒏沉퉎㪖屦比值a/b应为__________。
	3． 若计算自由度W=-2｜晒᥏卼ﭶ葑啾쑢ၲ祰륎㨀开开开开开开开开开弰�
	4． 叠加原理用于求解静定结构时｜暗�腮덶葧慎⼀开开开开开开开开开弰�
	5． 图示两刚架EI均为常数｜晎ᑒْ⭎㫿屦则两刚架的内力关系为：__________
	6． 下图所示结构中其他杆件对压杆BD的影响可简化为__________。
	7． 力矩分配法的计算对象是__________。
	8． 下图所示两跨连续梁｜昀䔀䥎㩞㡥烿屦其在荷载作用下的弯矩图已作出｜晒ᤀ䉎฀䍎③⪗扶葶黎퉏䵹ﬀ⡎୏Ꝙ鹙❎㩫挀⥎㨀开开开开开开开开开弰�
	9． 如下图所示结构各杆EI=常数｜晵⡒魷ڑ䵬햋ꅻ需⡖䍙ҏ沉퉟깜࿿屦故BC杆无水平位移)｜晒ᥓ響ᨀ㴀开开开开开开开开开开Ⰰ㴀开开开开开开开开开开⡗䝎ᙏꝓ흢쥎㩫挀⤰�
	10．图示梁的结点载荷列阵中｜晛丹鑾퍰뤀㈰Ā㒏沉퉥륔ᅶ葑䍽⁐㱒ْ⭎㨀开开开开开开开开开弰Ā开开开开开开开开开弰�
	11．虚铰是指连接__________刚片的__________｜晑癏屵⡶华踀开开开开开开开开开弰�
	12．图所示体系均杜琀开开开开开开开开开彎⩙ᩏ奾ꙧ彶萀开开开开开开开开开彏卼אּ�
	13．静定结构约束力的影响线是由直线段组成的折线｜暋顾뽶葢顰륞鑏䵎踀开开开开开开开开开彙а�
	14．图示为圆环所用的力法基本体系和基本未知量。+t为升温｜昀ⴀ瑎㪖䵮⤀ⱒᥒ魬핥륺஁㆘秿ᨀ开开开开开开开开开开　㬀开开开开开开开开开开　㬀开开开开开开开开开开〰Ȁ⡘欠ᰀ㴠ᴰĠᰀ㸠ᵢᘠᰀ㰠ᴀ�
	15．图所示刚架｜晵⡒魷ڑ䵬햋ꅻ靥屦已知分配系数｜晒ᤀ㴀开开开开开开开开开弰�
	16．下图所示横梁截面抗弯刚度均为EI｜晎ୖ︀⠀愀⥎ⴀ䑰륣⁞ꙫ푎ୖ︀⠀戀⥎ⴀ䑰륣⁞ꙙ✀开开开开开开开开开弰�
	17．如图所示拱在荷载作用下｜昀一䐀䕎㨀㌀　欀丰Ȁ开开开开开开开开开�
	18．体系的动力自由度与质点的个数不一定相等。__________
	19．变形体体系虚功原理也适用于塑性材料结构或刚体体系。__________
	20．图示体系｜晓뭣襑癎ⵎﭡཎh㥥⽞ꞔ﹧䙔໿屦剩下部分都是几何不变无多余约束的体系。__________
	21．图(a)所示桁架结构可遜瑵⡖︀⠀戀⥢䁹㩶葏卼ﭏ屎㩒魬핗逸ⱏ卼אּȀ开开开开开开开开开�
	22．在简谐振动情况下｜暍⡰륶葠❒魬㢏�ຍ⡰륏䵹ﭔ屦向。__________
	23．由于阻尼的存在｜晎ﭏ啣⽒ꢐ﵎൏᪕罧὾୓묰Ȁ开开开开开开开开开�
	24．矩阵位移法基本未知量的数目与位移法基本未知量的数目总是相等的。__________
	25．建立图1(a)所示结构的整体刚度矩阵。各杆EI相呜替屦不考虑轴向变形。
	26．试用力法解图1(a)所示结构弯矩图。
	27．求下图所示连续梁的总刚度矩阵[K]及总荷载列阵。
	28．用矩阵位移法求图示梁的杆端力列阵。已知结点B的竖向位移为｜晓啑䍒ᩞꙷ㕎㫿�
	29．计算图(a)所示体系的临界荷载。
	30．试用穷举法和试算法求图(a)所示连续梁的极限荷载。各跨极限弯矩相呜昰�
	31．在图1体系中｜暋빓�꡻䦕罧䘀䄀䉔谀䄀䍶蒕罞꛿屦使A铰在竖直线上移动｜暀屦其余结点位置不变。若要此体系保持几何不变｜晒ᤀ桎඀ﵻ䥎蹔魥灐㳿�
	32．如下图1所示结构：①当结点C处受到集中力时｜晵㭑奄퍧葓�扙➁﹟戰ʋ빔ѧ䙶葒ᩞꙗ䝎㨀䔀䧿屦不考虑轴向变形｜晬䉫摥䙎䌀䕶蒏汒ꢉ퉞꛿ᬤ慙艧鲃瞏絓⡾퍰륎䮕ﭒꣿ屦试作出A截面弯矩的影响线(设以杆件内侧受拉为正)：③设方向向下的均布荷载q可以在B〜F结点之间任意布置｜暋핒⥵⡟煔쵾뽒⑛驗䝞΃瞏紀煶葏啹쵞Ϳ湛漏踀䅢⪗打흟⽦⽧S熖楶萀⢋빧䙎㩛凉⪗执䛿屦材料受拉与受压允许应力相呜昀⧿屦此时为多大？
	33．计算下图所示结构｜晞癏屑切䵖︰ʋ븀䔀䥎㩞㡥瀰�
	34．图(a)所示刚架｜晔ѧ䙎葢靟⽒ᩞꙗ䝎㨀䔀䧿屦受均布荷载和支座移动共呜晏屵⣿屦已知A支座处的水平位移和竖直位移分别为和。试用位移法作结构的M图。
	35．图(a)所示平面链杆体系各杆及EA均相呜替屦杆AB的制作长度短了｜晳끜ّ癢쥏㡢ﲈ앜ㅏ䷿屦试求该杆的轴力和长度。

	2024年结构力学五套仿真模拟题及详细答案解析｜扎屴｜�
	1． 结构某截面某一内力影响线将__________聜晥㥓��
	2． 力法基本方程的使用条件是__________构成的超静定结构。
	3． 图1所示连续梁中｜暂艰뤀䉶葎൞玈慒魷㨀开开开开开开开开开弰�
	4． 区分梁和拱的主要标志是__________。
	5． 下图所示两刚架的EI均为常数｜晞癒ْ⭎㨀䔀䤀㴀ㅔ谀䔀䤀㴀㄀ヿ屦这两刚架的内力关系为__________。
	6． 下图所示结构｜晓啑䌤怰Ĥ慶葖喙⽷ᝎ㫿屦则等效结点荷载列阵为__________。
	7． 忽略直杆的轴向变形｜晒᥎ୖ﹢䁹㩾퍧葶董⽒ꢁㅞꙥ灶㨀开开开开开开开开开弰�
	8． 下图(a)所示弹性支承刚性压杆体系｜晑癎㑵䲃瞏紀⹎㨀开开开开开开开开开弰�
	9． 下图所示结构中｜晧䘀䄀䈰Ā䈀䕢⪗扢靟⽒ᩞꙎ㨀䔀䧿屦杆DC的抗拉压刚度为EA｜晒ᤀ䑰륬㑞獏䵹פֿ㨀开开开开开开开开开弰�
	10．下图所示结构用力法计算时基本未知量数目为__________｜晵⡏䵹ﭬ햋ꅻ靥逸Ⱨ⩷콥灶㨀开开开开开开开开开弰�
	11．两自由度振动体系｜晝⢑쿿屦其第一振型向量为｜晒᥻ⱎ豣⽗譔ᆑ콎㨀嬀㄀ 开开开开开开开开开开崀吰�
	12．如下图所示原结构在均布荷载作用下｜晥⽞꜀䅓Ꝣ⪗扶葒橒魎㨀开开开开开开开开开弰�
	13．图示对称结构｜昀㴀开开开开开开开开开开Ⰰ开开开开开开开开开彏ꝓ흢줰�
	14．下图所示弹性支承刚性压杆体系｜晑癎㑵䲃瞏絎㨀开开开开开开开开开弰�
	15．下图所示结构｜晏䵹ﭬ핑硗譥륺୶葼ﭥ灔貁㆘祒ْ⭦⼀开开开开开开开开开弰Ā开开开开开开开开开弰�
	16．下图所示结构｜昀䔀䥎㩞㡥烿屦为使B结点转角为零｜晜؀䍰륥⽞Ꝕᅎ୹ﭒꡎ㨀开开开开开开开开开弰�
	17．若某直杆段的弯矩为0,则剪力必定为0;反之｜暂橒魎㨀　ⱒᥟ⽷앛驎㨀〰Ȁ开开开开开开开开开�
	18．下图所示结构仅AB段杜瑑蕒鬰Ȁ开开开开开开开开开�
	19．在力矩分配法中｜暉쑛驧䙺魷핧䙺穥衎㩫揿屦外力偶绕节点顺时针为正。__________
	20．图1所示四单元的相呜替屦所以它们整体坐标系下的单元刚度矩阵也相呜昰Ȁ开开开开开开开开开�
	21．比较图(a)和图(b)所示呜晎~퍧葓흎⑹쵎ൔ屦的荷载可知｜暖搀䌀䑫땟⽷ൔ屦外｜晑癏奔Ґٟ⽷豑桶屦。__________
	22．对于图(a)、图(b)、图(c)所示乜瑹쵾퍧蓿屦其梁式杆的最大弯矩(绝对值)排序为：(a)＞(b)＞(c)。__________
	23．根据下图所示梁的弯矩图和剪力图的形状可知｜晗⠀䍢⪗扏屵⢘穥汔ᆖ왎ⵒ魐瘰Ȁ开开开开开开开开开�
	24．用矩阵位移法计算连续梁时无需对单元刚度矩阵作坐标变换。__________
	25．计算下图所示静定结构｜晞百�㙑癟⽷︰Œ橒魖︰�
	26．在下图(a)对称结构B、C两点｜晧屴对称集中力作用｜晬䉾퍧葶葛凉๓쵛凉ㅺ㎃瞏緿屦并相应画出失稳前结构的变形趋势图。
	27．用位移法计算图1(a)所示刚架｜晞百�㙑蕒魖︰ȥ�
	28．下图所示结构由于制造误差｜昀䄀䈰Ā䈀䍎⑫땗䝢ၗٟ❟拿屦装配时捜瑖﹎ⶆ婾뽏䵿湥㹿滿屦B点仍为直角且无线位移｜晝䈀䍶葓䩟葎㨀⻿屦求AB的半径。
	29．求图(a)所示刚架杆端弯矩｜晎퍰륾뽏䵹פֿ㩗逸Ⱨ⩷켰�
	30．求下图所示多跨连续梁的极限荷载。常数。
	31．已知图(a)所示静定桁架的内力｜晫풏荔屦跨度、呜暚�꘰Ŕ屦荷载以及相呜晶葧健饔豢⪗扜㩛葑浫↍薗奛驨䅧똀孖︀⠀戀⤀嵶葑蕒魓�ᚉ쑟謰�
	32．作下图1所示组呜找퍧葶葶葟煔쵾뼰�
	33．分析图1所示体系的几何组成。
	34．试绘图(a)所示结构的弯矩图。
	35．试用力法分析图(a)所示结构｜晞癏屑著⽷︰ɝ瞏絏屵⡎䭒䷿屦梁与C支座之间存在间隙。

	2024年结构力学五套仿真模拟题及详细答案解析｜扖�屴
	1． 静定结构在支座移动作用下｜晜ُᨀ开开开开开开开开开弰�
	2． 下图所示体系的运动方程为：__________。
	3． 图示体系的运动方程为：__________
	4． 图示结构｜晟煔쵾뼀⡎୏ꝓ흢쥎㩫挀⤀䑙Ѷ葾땗偨ݎ㫿ᨀ开开开开开开开开开�
	5． 使单自由度体系的阻尼增加(仍是小阻尼)｜晑百퍧鱦⼀开开开开开开开开开弰�
	6． 下图所示等截面梁正确的M图是图__________。
	7． 如下图所示结构在所示荷载作用下｜晑癥⽞꜀䅶葺화ᅓ쵒魎๥⽞꜀䉶葓쵒魶푎㨀开开开开开开开开开弰�
	8． 下图(a)所示结构杆1的轴力(以拉为正)为__________。
	9． 若在瞬变体系上增加一个约束构成新体系｜晥끏卼ﭦ⼀开开开开开开开开开彏卼ﭢᙦ⼀开开开开开开开开开彏卼אּ�
	10．下图所示连续梁的自由结点位移编号如图所示｜晒ᥑ百퍧葒ᩞꙷ㕎⵶葑䍽 㴀开开开开开开开开开开㴀开开开开开开开开开弰�
	11．用力矩分配法计算下图所示结构｜晒ᥒڑ䵼ﭥ瀀开开开开开开开开开忿屦传递系数__________。
	12．结构单元刚度矩阵中｜晑䍽⁶葲楴١ཎ䥜ㅦ⼀开开开开开开开开开开㴀ㅥ屦__________所应杜瑶葥灐㰰�
	13．确定一组行列荷载作用的最不利位置时｜晑癟얉腧慎⼀开开开开开开开开开忿屦达到临界位置的充分条件是__________。
	14．如图(a)｜晛凉퍧葢罓흓쵛凉㑞玃瞏緿屦设结构C点的水平位移为｜暂؀䈀䍫딀䔀䥑콜࿿屦则C点的水平位移变为__________。
	15．静定结构发生温度改变｜昀开开开开开开开开开彑蕒鯿屦__________变形;超静定结构发生温度改变｜昀开开开开开开开开开彑蕒鬀Ⰰ开开开开开开开开开当�戰�
	16．下图所示结构AB杆和A端的剪力为__________。
	17．在力矩分配法中｜晶뭶蒂艰륔豎൶뭶蒂艰릐﵎඀ﵔ屦时放松。__________
	18．对于等截面梁｜晘兠➔앛驑侀끗⡟⽷�縷㱧Y❶葢⪗戰Ȁ开开开开开开开开开�
	19．无阻尼单自由度体系在简谐荷载作用下｜暖轶葘鹙➀屦增大。__________
	20．用力法解超静定结构时｜晓획薗奛驾퍧葎㩗逸ⱏ卼אּȀ开开开开开开开开开�
	21．用极限平衡法求超静定结构的极限荷载｜晔屦时考虑平衡条件和变形协调条件。__________
	22．对图示结构中的BC段杆作弯矩图时｜晓ꁬ핦⽎ඐɵ⡶萰Ȁ开开开开开开开开开�
	23．共振是单自由度体系振动固杜瑶葳낌懿屦多自由度体系不存在共振现象。__________
	24．图1(a)铰结体系是几何可变体系｜晖︀㄀⠀戀⦔퍏卼ﭦ⽑啎൓�卼אּȀ开开开开开开开开开�
	25．已知下图(a)所示体系的自振频率｜暋함㥣湬䉑節︀⠀戀⤰Ā⠀挀⥢䁹㩏卼ﭶ蒁⾘酳蝔谰ʋ빑皍⢑콙艖﹢䁹㫿屦杆件的质量忽略不计。对(c)图需计入二力杆轴向变形。
	26．图(a)所示结构｜暑익⡖︀⠀戀⥢䁹㩗逸ⱏ卼ﯿ屦用力法求解｜晞百�奄퍧葶葟⽷︰ʋ빔ѧ䘀䔀䤀㵞㡥瀰�
	27．试用机动法求图(a)所示连续梁的极限载荷。设AE段的极限弯矩为｜昀䔀䍫땶葧膖偟⽷㨰�
	28．求图1(a)所示结构荷载列阵。
	29．用力矩分配法求图1所示结构弯矩图。已知各杆件EI相呜昰�
	30．求下图(a)所示刚架C点的竖向位移和A、B两点的相对线位移｜暋븀䔀䤀㵞㡥瀰�
	31．用力法作图(a)所示结构的弯矩图。(EI为常数｜暗Q饑禍٧邏읺଀⤰�
	32．图1为乜璉퉟戀䄀䈀䍓쩑癎횔﹧䙢䁾쑢၏卼ﯿ屦试考察BC边上G铰不呜晏䵿湎๏卼ﭥ瑏卑啲祠❶葑獼ﯿ屦给出简要分析过程。
	33．用力矩分配法计算图1所示连续梁｜晞百�㙟⽷︰�
	34．试求图1所示移动荷载组作用时C截面上的最大弯矩。
	35．求下图所示体系计算自由度并进行几何组成分析。

	2024年结构力学五套仿真模拟题及详细答案解析｜扎铿屴
	1． 简支梁绝对最大弯矩的意义是__________。
	2． 下图所示结构支座A右侧截面剪力影响线形状为__________。
	3． 下图所示结构｜昀䔀䥎㩞㡥烿屦其结点B杜瑬㑞獾뽏䵹ﬀ开开开开开开开开开弰�
	4． 在图示结构中｜暂腏网皁⾘酳蝘鹙⟿屦可以__________
	5． 下图所示等截面连续梁｜暋뻿屦则结构刚(劲)度矩阵中的第二个主元素为__________。
	6． 若不考虑轴向变形影响｜晵⡑䡙Ѵ٬핟青ぎୖ﹢䁹㩒ᩧ뙶葾퍧葒ᩞꙷ㔀嬀䬀巿屦该矩阵的阶数应为__________。
	7． 分析线弹性结构时｜暀ﵙ὞鑵⡓ꁓ齴ٶ葠앑땦⼀开开开开开开开开开弰�
	8． 受力构件内一点应力状态如图所示｜晑癧Y❎㭞鑒魻䥎踀开开开开开开开开开弰�
	9． 利用对称性｜晬䉎ୖ︀⠀愀⥢䁹㪏�腶葎㑵䲃瞏紀㴀开开开开开开开开开弰�
	10．图示简支梁的弯矩图为__________(用图表示)｜晨腎⵰륶葺화ᅏ䵹ﭻ䥎踀开开开开开开开开开弰�
	11．建立位移法典型方程杜瑎⑹춐ᑟ蓿ᩎy쵦⽒⥵⠀开开开开开开开开开彞喙쭏䵹ﭬ핑硗譥륺௿᭓y쵦⽶ꕒᝑ切开开开开开开开开开弰�
	12．图示结构中｜昀䔀䤀㵞㡥烿屦｜晑梕罓흗䝞΃瞏紀燿屦求=__________。
	13．下图所示结构｜晟卺쭧ㅺ㍥屦q值等于__________。
	14．如下图所示刚架分配系数=__________,=__________。
	15．下图所示刚架考虑弯曲变形及轴向变形时的结构原始刚度矩阵[K]是__________阶。若以子块表示的整体坐标系的各单元刚度矩阵已知为｜晒ᤀ嬀䬀嵶葛偗圀㴀开开开开开开开开开弰�
	16．结构的极限荷载应呜晥대开开开开开开开开开彧慎Ā开开开开开开开开开彧慎谀开开开开开开开开开彧慎�
	17．体系的动力自由度与体系的静定、超静定杜瑑猰Ȁ开开开开开开开开开�
	18．对图(a)所示桁架用力法计算时｜晓홖︀⠀戀⥏屎㩗逸ⱏ卼ﬀ⡧䘀䄀䊈ꭓ뭣褀⧿屦则其典型方程为：。__________
	19．图示体系是一个静定结构。__________
	20．矩形截面与正方形截面的截面形状系数相呜昰Ȁ开开开开开开开开开弰�
	21．简支梁跨中截面C弯矩影响线的物理意义是荷载作用在截面C的弯矩图。__________
	22．图(a)所示超静定刚架当用力法计算时｜晓屴取图(b)或图(c)的体系作为基本体系。__________
	23．下图所示结构若竖向荷载分别作用于A点和B点时｜昀䉰륎ꝵὶ葺화ᅏ䵹ﭦ⽎ൔ屦的。__________
	24．任意两根链杆的约束作用都相当于其交点处的一个虚铰。__________
	25．用矩阵位移法作图(a)所示连续梁M图。
	26．捜瑑䡙Ѵ٬햋ꅻ靎ୖ﹢䁹㩾퍧葶葒ᩞꙷ㔰ɝѧ䚕罞Ꙏ㫿屦E｜昀䧿屦A为常数。
	27．如图(a)所示结构｜晬䈀䍰륎⑏Ꝣ⪗扶葶憐沉툰�
	28．用力法求解图1所示结构。(1)请利用对称性取半刚架｜昀⠀㈀⥛肋䩒ᩧ뙬䊉魬핥륺ର�
	29．如图(a)｜晬䉖ﹹ㩾퍧萀䑰륶葬㑞獏䵹ﯿ屦各杆。
	30．试用力法解图1(a)所示结构由于温度改变引起的弯矩图。各杆截面相呜替屦均为矩形｜晢⪗抚�ꘀ栀㴀　⸀㄀氰�
	31．图1所示结构C支座发生沉陷｜暋핵⡟⽷ڑ䵬핏尀䵖﻿屦并求B结点转角。
	32．求图(a)所示简支梁在长度为的均布荷载作用下关于最不利荷载位置。
	33．力法计算并作图(a)所示结构的M图｜昀䔀䤀㵞㡥瀰�
	34．用力法求图(a)所示桁架DB杆内力。各杆EA相呜昰�
	35．利用影响线｜晬䉙艎ୖ﹢䁹㪃瞏絏屵⡎୔豶蒑콐㰰�
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	2024年结构力学五套强化模拟题及详细答案解析｜扎ÿ屴
	1． 下图所示结构｜晓啑䌤怰Ĥ慶葖喙⽷ព㕎㫿屦则等效结点荷载列阵为__________。
	2． 和分别为单元在局部坐标系和整体坐标系下的单元杆端力列阵｜晎㩗偨ޏ汣扷㗿屦则正确的表达式为。__________
	3． 下图所示结构｜晎උꆖ㭜㱎๧䙎蒍⢑쿿屦若要发生共振｜晞鑻䥎踀开开开开开开开开开弰�
	4． 下图所示连续梁用矩阵位移法求解时结构的结点荷载列阵中｜晻Ⰰ㍎⩑䍽⁎㨀开开开开开开开开开弰�
	5． 在位移法基本方程中｜晼ﭥ灎棿ᨀ开开开开开开开开开弰�
	6． 矩阵位移法中｜晬䉻䥥䡾퍰릃瞏絥屦应用的等效原则是等效结点荷载与原非结点荷载产生的__________相呜昰�
	7． 下图所示为某结构中AB杆的分离体受力图｜晑癟⽷ﹶ葟扲뙎㨀开开开开开开开开开弰�
	8． 下图所示桁架｜昀䔀䄀㵞㡥烿屦各下弦杆均比设计长度缩短｜晢ﲈ암໿屦杆AE、EB、EF的受力性质分别为__________。
	9． 下图所示结构AB杆和A端的剪力为__________。
	10．下图所示结构AB杆A端的剪力为__________。
	11．如果乜璔㩔屢理拱轴线｜晑癑蕒魲祟腦⼀开开开开开开开开开弰�
	12．如图1所示体系的几何组成为__________体系。
	13．下图所示体系为几何__________体系。
	14．对图示体系进行几何组成分析｜晒ᥒ٧遾퍧鱎㨀开开开开开开开开开弰�
	15．如图(a)｜晛凉퍧葢罓흓쵛凉㑞玃瞏緿屦设结构C点的水平位移为｜暂؀䈀䍫딀䔀䥑콜࿿屦则C点的水平位移变为__________。
	16．单自由度体系因初位移0.5cm聜晏小阻尼自由振动｜晭䭑祈N⩔桧ὔ๶葏䵹פֿ㨀　⸀㐀挀洀ⱒ᥏卼ﭶ蒖㭜㱫푎㨀开开开开开开开开开忿屦振动5个周期后的位移为__________cm。
	17．虚位移方程等价于平衡方程。__________
	18．若某直杆段的弯矩为0,则剪力必定为0;反之｜暂橒魎㨀　ⱒᥟ⽷앛驎㨀〰Ȁ开开开开开开开开开�
	19．下图所示拱在荷载作用下｜晎㨀㌀　欀丰Ȁ开开开开开开开开开�
	20．当体系与基础用乜瑎⩥⽧䙶�屦则体系肯定几何不变。__________
	21．图1所示铰结体系为几何可变体系｜晖︀㉢䁹㪔퍏卼פֿ㩑啎൓�卼אּȀ开开开开开开开开开�
	22．一个体系上去掉一个二元体,将减少两个自由度。__________
	23．图1所示单跨超静定粱的杆端相对线位移｜晧䙺⽷Ȁ开开开开开开开开开�
	24．静定结构中任何量值的影响线都是由直线段组成的。__________
	25．在图(a)所示体系中｜晝屦。求:(1)无阻尼时梁中点的动位移幅值；(2)当时｜晨腎⵰륶葒ꡏ䵹ﭞ䕐㱔豧Y❒ꡒ魟⽷�
	26．图1所示结构｜昀䄀䈀䍫땶葢靟⽒ᩞꙎ㫿屦其余各段的抗弯刚度为EI｜晟㥼❶葒ᩞꙎ㨀欰ɗ⡖ﹹ㪃瞏絓쨀䍰륥⽞Ꝭ視睑煔屦作用下｜暂罾퍧葎ⴀ䍥⽞Ꝏൎꝵὢ쥒鯿屦试确定沉陷与弹簧刚度k应满足的关系。
	27．求下图所示乜璔ᩧ뙵ㅎ蹥⽞Ꝺﭒꡟᖍ睶萀䎔⑏Ꝣ⪗扶葶黎퉏䵹אּ�
	28．如图(a)｜晬䉖ﹹ㩾퍧葶萀䴰Ā乖﻿屦并求节点B的水平位移。
	29．试求图1所示简支梁在汽车－10级作用下的绝对最大弯矩｜晞癎ຍⵢ⪗执Y❟⽷풏茰�
	30．求下图所示刚架A点全位移的大小和方向。
	31．用力法计算图(a)所示结构｜晵㭑著⽷︰ɖ﹎ⷿ屦必须捜瑖︀⠀戀⥢䁹㩶著逸ⱏ卼ﮏ�䲋ꅻ霰�
	32．求解图(a)所示具杜瑲疏�䵹ﭶ葒ᩧ똰�
	33．用位移法计算图1(a)所示刚架并绘制弯矩图。
	34．试绘制下图所示结构的弯矩图。
	35．试求图(a)所示体系的临界荷载。其中AB杆为一刚性压杆｜晢罓흎ⵟ썓譒鬰ɧ䙎䈀䑎㩒᩠❎豒魧䛿屦CD为弹性杆件。
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	1． 机动法作静定结构内力影响线的依据是：__________
	2． 用单位荷载法计算结构位移的理论依据是__________。
	3． 下图所示结构中其他杆件对压杆BD的影响可简化为__________。
	4． 静定结构在支座移动作用下｜晜ُᨀ开开开开开开开开开弰�
	5． 计算刚架时｜晏䵹ﭬ핶著逸Ȿ퍧葦⼀开开开开开开开开开弰�
	6． 下图所示结构｜晟煔쵾뼀⡎୏ꝓ흢쥎㩫挀⤀䑙Ѷ葾땨ݎ㨀开开开开开开开开开弰�
	7． 图2所示结构各杆EI和杆长相呜昀Ⱶ⡒魷ڑ䵬햋ꅻ靥屦分配系数=__________。
	8． 图示结构｜晟煔쵾뼀⡎୏ꝓ흢쥎㩫挀⤀䑙Ѷ葾땗偨ݎ㫿ᨀ开开开开开开开开开�
	9． 下图所示体系EI=常数(忽略杆件质量)｜晒᥾퍧葶蒁⾘酳蜀㴀开开开开开开开开开开㭗⡖ﹹ㩻肌ႃ瞏紀⢃瞏綘酳蝎㨀⥏屵⡎௿屦体系的振动微分方程为__________。
	10．图所示多跨静定梁｜晥⽞꜀䉶葢⪗扟⽷㴀开开开开开开开开开忿屦__________侧受拉。
	11．图1所示的结构体系的组成为__________体系。
	12．在呜晔ᅺ화ᆃ瞏絏屵⡎௿屦连续梁的极限状态通常是__________。
	13．在图1所示体系中｜晟卓뭣襥⽞꜀䅙Ѷ葬㑞玔﹧䛿屦则余下的体系为__________体系；当去掉支座A处的竖向链杆｜晒᥏奎୶葏卼פֿ㨀开开开开开开开开开彏卼אּ�
	14．下图(a)所示半圆乜璔屦｜昀䭢⪗扶葒橒鬀㴀开开开开开开开开开弰�
	15．下图所示体系不计阻尼的稳态最大动位移｜晒ᥑ癧Y❒ꡒ魟⽷㨀开开开开开开开开开弰�
	16．局部坐标系中自由单元刚度矩阵的特性杜琀开开开开开开开开开弰Ā开开开开开开开开开弰�
	17．用矩阵位移法计算连续梁时无需对单元刚度矩阵作坐标变换。__________
	18．体系几何组成分析时｜晏卼פֿⵧ큎eᩏ奾ꙧ彑啎൓�ۿ屦只要不改变它与其余部分的联系｜晓｣扎㩓N⩥ᩏ奾ꙧ彑啎൓�ۿ屦聜晎൥㥓�卼ﭶ葑啾쑢ၲ祠✰Ȁ开开开开开开开开开�
	19．杜璖傁ㅞꙏ卼ﭵ⢀﶑콬핬䉑勇葎㑵䲃瞏絜ㅦ⽼빸溉Ȁ开开开开开开开开开�
	20．用极限平衡法求超静定结构的极限荷载｜晔屦时考虑平衡条件和变形协调条件。__________
	21．影响线仅用于解决活载作用下结构的计算问题｜晎඀ﵵ⡎蹠劏絏屵⡎୶蒋ꅻ霰Ȁ开开开开开开开开开�
	22．简支的斜梁｜晗⡺화ᆃ瞏絏屵⡎௿屦其内力与等跨度且呜暃瞏絶葬㑞獻聥⽨腶屦。__________
	23．拱式结构的推力与它的矢跨比杜瑑珿屦一般情况下｜晷푡屢大则推力慜扙⟿屦矢跨比慜扜དྷᥣꡒ魡屢小。__________
	24．静定结构在非荷载外因(支座移动、温度改变、制造误差、材料收缩)作用下｜晎ൎꝵὑ蕒鯿屦但产生位移。__________
	25．计算图(a)所示结构的自振频率和主振型。
	26．用位移法计算图1所示结构｜晏尀䵖︰�
	27．图1所示结构｜晓問䶃瞏絗⠀䠀䤀䩧䙎੹ﭒꣿ屦试作支座C反力(向上为正)和截面B的弯矩(下侧受拉为正)的影响线。
	28．计算图(a)所示结构的自振频率和主振型｜晾�㙣⽗譖﻿屦并利用主振型正交性验算计算结果。不计杆件自重和阻尼｜晟㥼❒ᩞ꘰�
	29．用力法计算图(a)所示结构｜晞癏屑切䵖︰Ȁ䔀䤀㵞㡥瀰Ȁ宑익⡖︀⠀戀⥢䁹㩗逸ⱏ卼ﬀ崰�
	30．已知图示乜璉퉟扢⪗扶葠❷屦求对轴惯性矩。
	31．对下图所示组呜找퍧蓿屦试给出结点F和结点B处的力的平衡图。
	32．作图1所示静定梁的影响线。P=1在ABCDEFGH上移动。
	33．图(a)所示四跨等截面连续梁｜晨腢⪗抚�㨀棿屦设下侧温度为｜晎੏Ꝯ⥞Ꙏ㫿屦且｜暋핾�祝癓�扦뽔豶鑶葟⽷﹟扲똰�
	34．运用力学概念分析图1(a)所示结构｜晞百�㙟⽷﹟扲똰�
	35．试用静力法作图1所示结构的影响线。

	2024年结构力学五套强化模拟题及详细答案解析｜扎屴｜�
	1． 下图所示结构当高度h增加时｜晧䙎ㅶ葑蕒鬀开开开开开开开开开弰�
	2． 图1所示连续梁中｜暂艰뤀䉶葎൞玈慒魷㨀开开开开开开开开开弰�
	3． 图所示2个结构｜晧健餰řᙟ戰ƃ瞏絔豥⽢罗䝶屦｜晛荎੺葟⽷獼ﭦ⿿ᨀ开开开开开开开开开�
	4． 下图所示结构的影响线(在BE段移动)BC、CD段纵标的情况是__________。
	5． 力法典型方程的副系数｜晑癏鵣湦⼀开开开开开开开开开弰�
	6． 结构整体刚度矩阵中｜晑䍽⁶葲楴١ཎ䥦⼀开开开开开开开开开弰�
	7． 图(a)、(b)所示结构(f为柔度)：__________。
	8． 弯矩图肯定发生突变的截面是__________。
	9． 下图(a)所示桁架｜昀䔀䅎㩞㡥烿屦若采用下图(b)所示的基本体系｜晒ᥒ魬핑硗譥륺୎⵶葎㨀开开开开开开开开开弰�
	10．静定结构发生温度改变｜昀开开开开开开开开开彑蕒鯿屦__________变形;超静定结构发生温度改变｜昀开开开开开开开开开彑蕒鬀Ⰰ开开开开开开开开开当�戰�
	11．图所示对称桁架中｜昀慧䙶蒏瑒魎㨀开开开开开开开开开弰�
	12．图示结构中结点2的等效结点载荷=__________。
	13．图示结构｜暔﹧䘀慔谀抗�Ά冏瑔ᅓ�拿屦则位移法基本未知量数目为:角位移___________个｜晾뽏䵹ﬀ开开开开开开开开开彎⨰�
	14．图示桁架结构的零杆(包括支座链杆)数目为__________。
	15．下图所示为力法的基本体系｜昀䔀䥎㩞㡥烿屦则=__________。
	16．下图所示结构｜晟卺쭧ㅺ㍥屦q值等于__________。
	17．在力矩分配法中｜暉쑛驧䙺魷핧䙺穥衎㩫揿屦外力偶绕节点顺时针为正。__________
	18．二个刚片用不在呜晎g慶뽎੶葎屴个虚铰两两相连｜晒᥾쑢ၶ葏卼ﭦ⽥ᩏ奾ꙧ彶葑啎൓�卼אּȀ开开开开开开开开开�
	19．在力矩分配法中｜晶뭶蒂艰륔豎൶뭶蒂艰릐﵎඀ﵔ屦时放松。__________
	20．图1所示结构影响线如图2所示。__________
	21．图1所示梁用矩阵位移法求解时杜瑎N⩗逸Ⱨ⩷켰Ȁ开开开开开开开开开�
	22．在矩阵位移法中｜晾퍧葓齙쭒ᩞꙷ㕶蒖㙥灎๾퍧葶葾퍰릁ㅞꙥ灶䤰Ȁ开开开开开开开开开�
	23．图1(a)铰结体系是几何可变体系｜晖︀㄀⠀戀⦔퍏卼ﭦ⽑啎൓�卼אּȀ开开开开开开开开开�
	24．静定结构在产生支座沉降时｜晑癏䵹פֿ๾퍧葶葒ᩞꙧ屴关。__________
	25．如图(a)｜晝ѧ䛿屦求刚架铰C左右截面的相对角位移。
	26．试用力法解图1(a)所示结构由于温度改变引起的弯矩图。各杆截面相呜替屦均为矩形｜晢⪗抚�ꘀ栀㴀　⸀㄀氰�
	27．求图(a)所示结构C点的竖向位移。(EI=常数｜昀䔀䄀㵞㡥瀀�
	28．图(a)所示｜昀䔀䤀㵞㡥烿屦｜暃瞏絎칓�ᘀ⡒ꂏ綏읺୿፡戀⤰ʋ핒٧退卧䙶蒏沉퉎๶葑獼אּ�
	29．图(a)所示结构｜昰ʋ핬䉎鑰륶葺화ᅏ䵹אּ�
	30．作下图所示结构在作用下的动弯矩图。各杆EI为常数｜昰�
	31．试写出下图所示结构用混呜扬행著逸ⱥ륺ୟ࿿屦并求出系数和自由项。已知EA=(受弯杆的轴向变形和剪切变形忽略不计)。
	32．试求下图所示体系的自振周期。杆AC、CD的质量不计｜昀䔀䥎㩞㡥瀰Ɏඋꆖ㭜㰰�
	33．用位移法作图(a)所示结构M图。E=常数。
	34．用位移法作图(a)所示结构的M图。EI=常数。
	35．求图(a)所示简支梁在长度为的均布荷载作用下关于最不利荷载位置。

	2024年结构力学五套强化模拟题及详细答案解析｜扖�屴
	1． 单元刚度矩阵｜晦⽣ݎ୒ᝎ⑾쒑콐㱎䮕獼ﭶ葓�扷㔰Ȁ开开开开开开开开开�
	2． 下图(a)、(b)所示结构的B、D端约束条件不呜替屦则__________。
	3． 图(a)所示结构的弯矩如图(b)所示的条件是__________。
	4． 下图所示两根梁(EI为常数)的内力之间的关系是__________。
	5． 用能量法求得的临界荷载值__________。
	6． 使单自由度体系的阻尼增加(仍是小阻尼)｜晑百퍧鱦⼀开开开开开开开开开弰�
	7． 在下图所示乜瑹쵾퍧葎ⷿ屦弯矩最大的是__________。
	8． 在矩阵位移法计算中｜晎ୖ﹢䁹㩔і﹎ⵓ啑䍒ᩞꙷ㕎㩙䝟ɷ㕶葦⼀开开开开开开开开开弰�
	9． 下图所示结构的稳定自由度为__________。
	10．位移法方程的实质是__________。
	11．下图所示结构内部温度上升｜晙ᚐ⥞Ꙏ൓�屦则K截面剪力为__________。
	12．下图(a)所示结构｜暂홎ୖ︀⠀戀⥢䁹㩗逸ⱏ卼ﯿ屦则在力法方程中的副系数__________等于零｜暁㆘礀开开开开开开开开开彻䥎躖�
	13．用力矩分配法计算如下图1所示结构｜昀䔀䤀㵞㡥烿屦可得：=__________｜昀㴀开开开开开开开开开开Ⰰ㴀开开开开开开开开开弰�
	14．建立位移法典型方程杜瑎⑹춐ᑟ蓿ᩎy쵦⽒⥵⠀开开开开开开开开开彞喙쭏䵹ﭬ핑硗譥륺௿᭓y쵦⽶ꕒᝑ切开开开开开开开开开弰�
	15．平面桁架单元的坐标变换矩阵[T]是一个__________阶方阵｜晜ㅑ癠➍⢀屦言｜晛荦⽎N⨀开开开开开开开开开彷㗿屦因此其逆矩阵等于它的__________矩阵。
	16．内力M与FQ的微分关系是__________。
	17．图1所示结构a杆的内力影响线如图2所示。__________
	18．一般情况下｜昀湫↍薗奛驾퍧葟얘筑侀뀀渀⬀ㅎ⩘兠➔屦才能形成破坏机构。__________
	19．如果下图(a)梁的弯矩图为图(b)所示｜晒ᤀ砀㴀洀⼀倰Ȁ开开开开开开开开开�
	20．矩形截面与正方形截面的截面形状系数相呜昰Ȁ开开开开开开开开开弰�
	21．如图所示拱在荷载作用下｜昀一䐀䕎㨀㌀　欀丰Ȁ开开开开开开开开开�
	22．图(a)所示梁在温度变化时的弯矩图形状如图(b)所示。__________
	23．矩阵位移法基本未知量的数目与位移法基本未知量的数目总是相等的。__________
	24．多结点结构的力矩分配法计算结果是精确的。__________
	25．请用力法计算图(a)所示结构(只需做到求出系数和自由项为止)。
	26．求图(a)所示体系频率和主振型。
	27．己知下图所示结构的｜晵⡷㕏䵹ﭬ핬䉑禎啑䍶葧䙺鬰�
	28．计算图(a)所示结构的自振频率和主振型｜晟㥼❒ᩞ꘰�
	29．用直接刚度法(先处理法)形成图(a)所示结构的总刚度矩阵[K]｜暋빔ѧ䘀䔀䤀㵞㡥烿屦｜晎ᑟﵵ敧䙎瑔ᅓ�扶葟煔촰�
	30．建立图1(a)所示结构的整体刚度矩阵。各杆EI相呜替屦不考虑轴向变形。
	31．利用影响线｜晬䉙艎ୖ﹢䁹㪃瞏絏屵⡎୔豶蒑콐㰰�
	32．不经计算｜晾�節︀ㅢ䁹㩾퍧葶葟⽷﹔豒橒魖ﹶ蒃䥖︰ʋ븀䔀䤀㵞㡥瀰�
	33．单位荷载在桁架(图1)下弦移动｜晬䉶葟煔쵾뼰�
	34．计算下图所示结构｜晞癏屑切䵖︰ʋ븀䔀䥎㩞㡥瀰�
	35．求解下图所示刚架｜晞癏屑切䵖︰�

	2024年结构力学五套强化模拟题及详细答案解析｜扎铿屴
	1． 解稳定问题时｜晜ٖ︀⠀愀⥢䁹㩟㥠❧䙎卼ﯿ屦简化为图(b)弹性支承单个杠件｜晑癟㥠❥⽢罒ᩞ꙼ﭥ灎㨀开开开开开开开开开�
	2． 若两刚片由乜瑨㦔﹧䙶�葢ၥᩏ奾ꙧ彶葑啎൓�卼ﯿ屦可以把这乜瑨㦔﹧䙣屴__________的方式布置。
	3． 图示结构中,当结点B作用外力偶M时｜晵⡒魷ڑ䵬햋ꅻ靟靻䥎軿ᨀ开开开开开开开开开�
	4． 分析线弹性结构时｜暀ﵙ὞鑵⡓ꁓ齴ٶ葠앑땦⼀开开开开开开开开开弰�
	5． 图所示乜璔屦支座B发生竖向位移｜昀䭰륶葺화ᅏ䵹פֿ㨀⡔ᅎ୎㩫挀⧿ᬀ开开开开开开开开开�
	6． 用位移法计算图所示结构时｜晑癏䵹ﭬ핗逸ⱥ륺୎⵶蒁㆘祎㨀开开开开开开开开开弰�
	7． 从位移法的计算原理看｜暋륬픀开开开开开开开开开弰�
	8． 下图所示结构K截面的剪力为__________。
	9． 图示连续梁支座B发生最大反力时的最不利均布活荷载位置是在__________跨度内布满活荷载。
	10．下图所示结构中A支座的反力为=__________｜昀开开开开开开开开开彏ꝓ흢짿屦竖向反力等于__________｜晥륔ᄀ开开开开开开开开开忿屦水平反力等于__________。
	11．图1所示刚架各杆EA及EI均相呜昰ɵ⡷㕏䵹ﭬ햋ꅻ響屦｜晒ᥗ⡥瑏南偨ݼפֿⷿ屦=__________,=__________,=__________,=__________。
	12．图示组呜找퍧蓿屦P=1在段移动｜暔﹧䘀䐀䖏瑒魶葟煔쵾뽗⠀䍰륙Ѷ葺홨ݐ㱎㨀开开开开开开开开开弰�
	13．下图所示结构由于D点下沉引起的C点水平位移=__________。
	14．下图所示结构中杆14的分配系数为__________。
	15．如图所示等截面梁的极限弯矩｜晒ᥑ癧膖傃瞏紀㴀开开开开开开开开开弰�
	16．下图所示结构用力法计算时基本未知量数目为__________｜晵⡏䵹ﭬ햋ꅻ靥逸Ⱨ⩷콥灶㨀开开开开开开开开开弰�
	17．如单元定位向量中的元素｜暋๓啑䍻Ⰰ楎⩧䙺䵹ﭒڑ콛丹鑒᩠❥⽞ꜰȀ开开开开开开开开开�
	18．瞬变体系中一定杜瑙ᩏ奶葾ꙧ彛塗⠰Ȁ开开开开开开开开开�
	19．拋物线乜璔⡎ୖ﹢䁹㪃瞏絏屵⡎௿屦如矢高和跨度均增大一倍｜晒ᥢ葬㑞獓쵒魎൓�屦弯矩增大一倍。__________
	20．图示结构中。__________
	21．组呜找퍧葧屴两种类型的杆组成｜晎y쵦⽶䛿屦一种是曲杆或折杆。__________
	22．图示乜璔ᩧ뙎ⷿ屦因为荷载是一个平衡力系｜晢䁎⽞ꝓ쵒魻䥎躖屦并且只在DCE杆段中产生内力。__________
	23．位移法以变形协调条件建立方程。__________
	24．结构稳定计算时｜晓ꁓ齴ٝ൑趐ɵ⠰Ȁ开开开开开开开开开�
	25．如下图所示乜瑜䉒ᩧ뙼ﭾ�屦忽略立柱质量、弹簧质量和横梁变形。①求质量矩阵和刚度矩阵；②求各阶自振频率和振型；③验证第一和第乜璖㙣⽗譶葫捎ꑠ⟿ᬤ捐䝛骋卼ﭔҁㅞꙶ葒ᵙ쮐὞Ꙏ㪖屦初位移为｜晬䈀琀㴀　⸀　㕥㯿屦各自由度的位移。
	26．试用静力法和能量法求图(a)所示体系的临界载荷。设各杆自重不计；杆HG和杆FJK的抗弯刚度为EI｜晑癏奧䙎㩒᩠❧䘰�
	27．试用力法解图1(a)所示结构｜晾�㙟⽷﻿屦并进行校核。｜昰�
	28．图(a)所示结构｜晓홖︀⠀戀⥎㩒魬핗逸ⱏ卼ﯿ屦EI=常数｜暋햋ꅻ青魬핥륺୎⵶葎㭼ﭥ瀰Œ潼ﭥ灔貁㆘礰�
	29．已知EI=常数。用力法计算图(a)所示结构｜晞癏尀䵖︰�
	30．利用力学基本概念绘制图(a)所示多跨静定刚架弯矩图。
	31．分别用力法和力矩分配法联呜戰ŏ䵹ﭬ핔豒魷ڑ䵬햀呔屢计算图1所示连续梁并绘制弯矩图。各杆EI相呜昰�
	32．在上层梁移动｜暋핵⢗奒魬핏屖︀ㅢ䁹㩾퍧葶蓿屦的影响线。
	33．求下图(a)所示结构的反力。
	34．用力矩分配法作图1所示结构的M图。已知：｜晔ѧ䘀䔀䥙艖﹢䁹㨰Ȁ⡫콎⩾퍰륒ڑ䵎⑫℀�
	35．试用力法分析图(a)所示结构｜晞癏屑著⽷︰ɝ瞏絏屵⡎䭒䷿屦梁与C支座之间存在间隙。
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	28．利用力法并取半结构求解图1所示超静定刚架｜晞癏尀䵖︀Ⰰ䔀䥎㩞㡥瀰�
	29．如图(a)｜晝ѧ䛿屦求刚架铰C左右截面的相对角位移。
	30．试用静力法和能量法求图(a)所示体系的临界载荷。设各杆自重不计；杆HG和杆FJK的抗弯刚度为EI｜晑癏奧䙎㩒᩠❧䘰�
	31．计算下图(a)中压杆结构的临界荷载。
	32．用位移法计算图(a)所示结构｜晞癏尀䵖︰Ȁ䔀䤀㵞㡥瀰�
	33．试用力矩分配法计算图1(a)所示对称结构｜晾�㘀䵖﹞癨Ⅸ㡓�执慎�
	34．用剪力分配法计算图1(a)所示结构｜晞百�㙟⽷︰�
	35．当及时｜晒ْ⮋ꢋ멖︀ㅢ䁹㩏卼ﭶ葑啧蒐‰�

	2024年结构力学五套冲刺模拟题及详细答案解析｜扎屴｜�
	1． 图示结构｜晟煔쵾뼀⡎୏ꝓ흢쥎㩫挀⤀䑙Ѷ葾땗偨ݎ㫿ᨀ开开开开开开开开开�
	2． 图示体系的运动方程为：__________
	3． 区分梁和拱的主要标志是__________。
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