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【初试】2024年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A 考研精品资料 

 

说明：本套资料由高分研究生潜心整理编写，高清 PDF电子版支持打印，考研首选资料。 

一、重点名校考研真题汇编及考研大纲 

1．附赠重点名校：理论力学 2016-2022年考研真题汇编（暂无答案） 

说明：本科目没有收集到历年考研真题，赠送重点名校考研真题汇编，因不同院校真题相似性极高，甚至

部分考题完全相同，建议考生备考过程中认真研究其他院校的考研真题。 

 

2.中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研大纲 

①2021年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A 考研大纲。 

②2022年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A 考研大纲。 

说明：考研大纲给出了考试范围及考试内容，是考研出题的重要依据，同时也是分清重难点进行针对性复

习的首选资料，本项为免费提供。 

 

二、2024年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研资料 

3．《理论力学》考研相关资料 

（1）《理论力学》[笔记+课件+提纲] 

①中国矿业大学（徐州）838理论力学 A之《理论力学》考研复习笔记。 

说明：本书重点复习笔记，条理清晰，重难点突出，提高复习效率，基础强化阶段首选资料。 

②中国矿业大学（徐州）838理论力学 A之《理论力学》本科生课件。 

说明：参考书配套授课 PPT课件，条理清晰，内容详尽，版权归属制作教师，本项免费赠送。 

③中国矿业大学（徐州）838理论力学 A之《理论力学》复习提纲。 

说明：该科目复习重难点提纲，提炼出重难点，有的放矢，提高复习针对性。 

 

（2）《理论力学》考研核心题库（含答案） 

①中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研核心题库之填空题精编。 

②中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研核心题库之计算题精编。 

说明：本题库涵盖了该考研科目常考题型及重点题型，根据历年考研大纲要求，结合考研真题进行的分类

汇编并给出了详细答案，针对性强，是考研复习首选资料。 

 

（3）《理论力学》考研模拟题[仿真+强化+冲刺] 

①2024 年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A 考研专业课五套仿真模拟题。 

说明：严格按照本科目最新专业课真题题型和难度出题，共五套全仿真模拟试题含答案解析。 

②2024 年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A 考研强化五套模拟题及详细答案解析。 

说明：专业课强化检测使用。共五套强化模拟题，均含有详细答案解析，考研强化复习首选。 

③2024 年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A 考研冲刺五套模拟题及详细答案解析。 

说明：专业课冲刺检测使用。共五套冲刺预测试题，均有详细答案解析，最后冲刺首选资料。 

 

三、电子版资料全国统一零售价 
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4．本套考研资料包含以上一、二部分（高清 PDF 电子版，不含教材），全国统一零售价：[￥] 

特别说明：青岛掌㈁心博阅п电子书 

①本套资料由本机构编写组按照考试大纲、真题、指定参考书等公开信息整理收集编写，仅供考研复习参

考，与目标学校及研究生院官方无关，如有侵权、请联系我们将立即处理。 

②资料中若有真题及课件为免费赠送，仅供参考，版权归属学校及制作老师，在此对版权所有者表示感谢，

如有异议及不妥，请联系我们，我们将无条件立即处理！ 

 

四、2024年研究生入学考试指定/推荐参考书目（资料不包括教材） 

5．中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研初试参考书 

《理论力学》（I、II）哈尔滨工业大学理论力学教研室编，高等教育出版社，2018年，第八版。 

 

五、本套考研资料适用学院和专业及考试题型 

力学与土木工程学院：力学 

 

填空题、计算题 

 

版权声明 

 

编写组依法对本书享有专有著作权，同时我们尊重知识产权，对本电子书部分内容参考和引用的市面

上已出版或发行图书及来自互联网等资料的文字、图片、表格数据等资料，均要求注明作者和来源。但由

于各种原因，如资料引用时未能联系上作者或者无法确认内容来源等，因而有部分未注明作者或来源，在

此对原作者或权利人表示感谢。若使用过程中对本书有任何异议请直接联系我们，我们会在第一时间与您

沟通处理。 

因编撰此电子书属于首次，加之作者水平和时间所限，书中错漏之处在所难免，恳切希望广大考生读

者批评指正。 
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中国矿业大学（徐州）838 理论力学 A考研初试参考书目 

《理论力学》（I、II）哈尔滨工业大学理论力学教研室编，高等教育出版社，2018年，第八版。 
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中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研大纲 

 

2021 年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研大纲 

 

838 理论力学 A 

《理论力学》（I、II）哈尔滨工业大学理论力学教研室编，高等教育出版社，2018年，第八版。 

一、考试目的与要求 

《理论力学》是工程力学硕士研究生入学的初试科目。考试目的是选拔具有坚实的力学基础知识的优秀人

才进入硕士阶段继续深造。要求考生能较为全面地掌握理论力学基本理论与基本方法，解决一些较为简单

的工程实际问题，考察学生逻辑思维、抽象化、以及表达和计算能力。  

二、考试范围 

 静力学公理和物体的受力分析 

 平面力系 

 空间力系 

 摩擦 

 点的运动学 

 刚体的基本运动 

 点的合成运动 

 刚体的平面运动 

 动量定理 

 动量矩定理 

 动能定理 

 达郎贝尔原理 

 虚位移原理 

 分析力学基础 

 碰撞 

三、试题结构（包括考试时间，试题类型等） 

1．考试时间 

考试时间为 180分钟。 

2．试题类型 

主要题型有填空题、计算题，总分为 150分。 

3.答题方式 

闭卷、笔试，允许使用不带有公式和文本存储功能的计算器。
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2022 年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研大纲 

 

838 理论力学 A 

《理论力学》（I、II）哈尔滨工业大学理论力学教研室编，高等教育出版社，2018年，第八版。 

一、考试目的与要求 

《理论力学》是工程力学硕士研究生入学的初试科目。考试目的是选拔具有坚实的力学基础知识的优秀人

才进入硕士阶段继续深造。要求考生能较为全面地掌握理论力学基本理论与基本方法，解决一些较为简单

的工程实际问题，考察学生逻辑思维、抽象化、以及表达和计算能力。  

二、考试范围 

 静力学公理和物体的受力分析 

 平面力系 

 空间力系 

 摩擦 

 点的运动学 

 刚体的基本运动 

 点的合成运动 

 刚体的平面运动 

 动量定理 

 动量矩定理 

 动能定理 

 达郎贝尔原理 

 虚位移原理 

 分析力学基础 

 碰撞 

三、试题结构（包括考试时间，试题类型等） 

1．考试时间 

考试时间为 180分钟。 

2．试题类型 

主要题型有填空题、计算题，总分为 150分。 

3.答题方式 

闭卷、笔试。 不允许使用计算器，请携带三角尺或直尺画图。 
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2024 年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研核心笔记 

 

《理论力学 I》考研核心笔记 

 

第 1 章  静力学公理和物体的受力分析 

 

考研提纲及考试要求 

 

考点：静力学公理 

考点：约束和约束力的基本概念 

考点：常见约束 

考点：物体的受力分析和受力图 

 

考研核心笔记 

【核心笔记】静力学公理 

公理 1：二力平衡条件（作图） 

同一刚体在两个力 1 2,F F 的作用下保持平衡，则平衡的充要条件是： 1 2F F= −  

二力等值、反向、共线。是最简单力系的平衡条件。 

二力杆：受两个力而平衡的构件。 

作用于二力杆的两个力必然沿二作用点的连线。 

公理 2：力的平行四边形法则（力的三角形法则） 

同一刚体上同一点 A 处作用的两个力 1 2,F F ，可以合成为一个合力 RF ，且作用点也在 A，其大小和

方向的确定方法如下： 

 

以两个分力 1 2,F F 为边，构成一个平行四边形，则其对角线即为合力。 

1 2RF F F = + ，即合力矢等于两个分力的矢量和。是复杂力系简化的基础。 

反过来，即为力的分解：一个合力可以分解为作用于同一点的两个分力。 

若 1 2F F⊥ ，则为正交分解。 

亦可作力三角形，用正弦定理或余弦定理求解。 

公理 3：加减平衡力系原理 

在已有力系上，加上或减去任意平衡力系，与原力系等效。 

是力系简化或等效替换的重要依据。 

推论 1：力的可传性原理 

作用于刚体上某点 A的力F ，可沿其作用线移到刚体内任意一点 B，对刚体的作用效果不变。 

A A 
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可见，力的作用点被作用线代替。因此，力的三要素变为：大小、方向和作用线。 

力矢量成为滑动矢量：作用于刚体上的力可以沿作用线滑动。 

推论 2：三力平衡汇交定理 

 

同一刚体受三个力 1 2 3, ,F F F 作用而平衡时，若其中任意两个力 1 2,F F 的作用线相交于一点 O（即不平

行），则第三个力 3F 的作用线必汇交于同一点 O，且此三力共面。 

作 1 2,F F 合力 12F 交于 O，则平衡时 3F 必与 12F 共线，并汇交于 O，且共面。 

公理 4：作用和反作用定律 

两物体相互作用时，总是同时存在（成对出现）作用力和反作用力，且等值、反向、共线，分别作用

在两个物体上。 

F F= − , AB BAF F= −
 

由于作用力与反作用力分别作用在两个物体上，因此，不能认为作用力与反作用力相互平衡。 

公理 5：刚化原理 

变形体在某一力系作用下平衡，若将此变形体视为刚体，则其平衡状态保持不变。 

 

静力学全部理论都可由上述五个公理推证。 

【核心笔记】约束和约束力 

1.基本概念 

（1）自由体：位移不受限制的物体，如：失重状态的物体等。 

（2）非自由体：位移受限制的物体，如：放在桌面上的书等。 

（3）约束：限制非自由体位移的周围物体，如：桌面对于书。 

约束对物体的作用，实质上是力，即约束力。 

（4）约束力：约束对非自由体的作用力。亦称被动力、约束反力、支反力。 

大小—待定；方向—与该约束所能阻碍的位移方向相反；作用点—接触处 

（5）主动力：物体所受已知力，如重力等。 

在静力学问题中，约束力和主动力组成平衡力系，可用平衡条件求解未知力。 

 

2.常见约束 

（1）柔性体约束，如绳、皮带或链条等 

简图： 
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特点：只能承受拉力。只能限制物体沿柔性体伸长方向位移，属单面约束。 

约束力 TF ：拉力，作用在接触点或切点，方向沿柔性体（或切向）背离物体。 

（2）光滑（即不计摩擦）接触约束，如支持物体的固定面、齿轮啮合面等 

简图： 

 

特点：只能承受压力。只能阻碍物体沿接触面法向位移，不限制切向位移。 

法向约束力 NF
：作用在接触点，方向沿接触面公法线，指向被约束物体。 

（3）光滑铰链约束 

①径向轴承 

简图： 

 

特点：轴与孔在 A点光滑接触。轴的径向位移被孔限制。轴在孔内可转动，也可沿轴线移动。 

约束力 AF
：作用点在接触点 A，方向沿公法线指向轴心。 

轴转动时，接触点 A位置随之变化。故约束力方向不确定。 

处理方法：用两个正交分力
,Ax AyF F

表示。大小未知；方向规定：正向与坐标轴方向一致；作用线垂

直于轴线并通过轴心。 

②光滑圆柱铰链（简称铰链） 

特点：由两个有孔构件和圆柱销组成，如剪刀。 

约束力
,Ax AyF F

：用两个正交分力表示。 

其中有作用与反作用关系
,cx cx cy cyF F F F = − = −

。销钉一般不必作受力分析。 

简图： 

 

③固定铰链支座（简称固定铰） 

简图： 
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特点：由构件 1或 2之一与地面或机架固定而成。 

约束力 ,Ax AyF F ：用两个正交分力表示。 

以上三种（径向轴承、铰链、固定铰）约束特性相同，均由孔限制轴的径向移动，而不限制两者相对

转动和轴向移动，都可表示为光滑铰链。 

④滚动支座 

简图： 

 

特点：在固定铰与光滑固定平面之间装有光滑辊轴。如桥梁。 

约束力 NF
：垂直于支承面，且通过铰链中心。 

⑤其他约束 

a.球铰链 

简图： 

 

特点：球壳限制球三个方向的移动，但可以绕球心任意转动。如汽车变速杆等。 

约束力：用三个正交分力
, ,Ax Ay AzF F F

表示。大小未知；方向指向球心，并通过接触点。 

b.止推轴承 

简图： 

 
特点：径向和轴向移动被限制。 

约束力：用三个正交分力
, ,Ax Ay AzF F F

表示。比径向轴承多一个轴向约束力。 

总结： 

（1）光滑面约束——法向约束力 NF  

（2）柔索约束——张力 TF
 

（3）光滑铰链—— Ax AyF F  

（4）滚动支座—— NF ⊥光滑面 
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《理论力学Ⅱ》考研核心笔记 

 

第 1 章  分析力学基础 

 

考研提纲及考试要求 

 

考点：自由度和广义坐标 

考点：以广义坐标表示的质点系平衡条件 

考点：动力学普遍方程 

考点：第一类拉格朗日方程 

考点：第二类拉格朗日方程 

考点：拉格朗日方程的初积分 

考点：能量积分 

考点：循环积分 

 

考研核心笔记 

【核心笔记】自由度和广义坐标 

在空间：一个自由质点位置需要 3 个独立参数，即自由质点在空间有 3 个自由度。 

在平面：需要 2 个独立参数，即质点有 2 个自由度。 

受到运动约束：质点自由度数将减少。 

完整约束：约束方程中不含速度项； 

稳定（定常）约束：约束方程中不显含时间 t 

若具有 n 个质点的质点系，有 s 个完整约束方程： 

则：n 个质点的质点系总自由度数为： snN −= 3  

描述质点系在空间位置的独立参数，称广义坐标； 

完整系统，广义坐标数目等于自由度数目。 

若质点限定在半球面上运动，球半径为 R，是具有 1 个质点的空间质点系，自由度数为 3，有 1 个约

束方程： 

)( 222 yxlz +−=  

1,1 == sn  

自由度数为： 2133 =−=−= snN  

通常用 2 个独立参数 ψ和 θ表示 

由无重刚杆与小球构成平面摆，做定轴转动，摆长为 l，是具有 1 个质点的平面质点系，自由度为 2，

有 1 个约束方程： 

222 lyx =+  

1,1 == sn  

自由度数为： 1122 =−=−= snN  

用一个独立参数ψ表示。 
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设 n 个质点组成质点系受 s 个双面约束 

,s,, krrrf nk 





21     0),,( 21 ==  

用 q1、q2、…qN表示质点系广义坐标： snN −= 3  

对完整约束质点系，各质点坐标可表示为广义坐标的函数。 

),,,( 21 Nii qqqrr 
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进行变分计算： 


= 


=




++




+




=

N

k
k

k

i
N

N

iii
i q

q

r
q

q

r
q

q

r
q

q

r
r

1
2

2

1

1









 

),,,(

),,,(

),,,(

21

21

21

Nii

Nii

Nii

qqqzz

qqqyy

qqqxx







=

=

=

 

kzjyixr iiii


++=  

kzjyixr iiii


 ++=  


= 


=




++




+




=

N

k
k

k

i
N

N

iii
i q

q

x
q

q

x
q

q

x
q

q

x
x

1
2

2

1

1

   

同理： 
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kq 为广义虚位移。虚位移用广义坐标表示。 

【核心笔记】以广义坐标表示的质点系平衡条件 
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在虚位移原理中，以质点直角坐标的变分表示虚位移。 

这些虚位移通常不独立，需要建立虚位移之间的关系。 

若直接用广义坐标变分来表示虚位移，广义虚位移之间相互独立，虚位移原理可表示为简洁形式。 
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设：
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则：

0
1

==
=

k

N

k
kF qQW 

 

:kq 为广义虚位移 
:kQ 称为广义力 

它的量纲由对应的广义虚位移而定。 

δk为线位移，Qk量纲是力的量纲；δk为角位移，Qk量纲是力矩的量纲。 

由于广义坐标都是独立的，广义虚位移是任意的。 

上式成立必须满足： 021 === NQQQ 
 

质点系的平衡条件是所有的广义力都等于零 

0
1

==
=

k

N

k
kF qQW   

质点系具有 N 个自由度，有 N 个广义力，则有 N 个平衡方程是互相独立的，可联立求解质点系的平

衡问题。 

大多数工程机构只有一个自由度，这只需要列出一个广义力等于零的平衡问题。 

广义力求解方法有两种： 

（1） 
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（2）给质点系一个广义虚位移不等于零，而其它（N-1）个广义虚位移等于零。 

kkF qQW  =
k

F
k q

W
Q



 
=

 

质点系在势力场中，质点系上的主动力都为有势力，则势能应为各质点坐标的函数，总势能为 V 表示

为： 
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虚功为：  ++= )( iiziiyiixF zFyFxFW 
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虚位移原理表达为： 0=V  

在势力场中，具有理想约束的质点系的平衡条件为质点系的势能在平衡位置处的一阶变分为零。 

用广义坐标表示质点系位置。在势力场中，质点系势能可表示为广义坐标函数，总势能为 V 为： 
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广义力为：
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平衡条件为： 

0=
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k
k q

V
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在势力场中，具有理想约束的质点系的平衡条件是势能对于每个坐标的偏导数分别等于零。 

)，，2，1(0 Nk
q

V
Q

k
k ==




−=

（3－14） 

即：在势力场中具有理想约束的质点系的平衡条件是势能对于每个广义坐标的偏导数分别等于零。 

稳定平衡，不稳定平衡。 

在稳定平衡的平衡位置处，系统势能具有极小值。 

在不平衡位置上，系统势能具有极大值。 

对于随遇平衡，系统在某位置附近其势能是不变的，所以其附近任何可能位置都是平衡位置。 
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2024 年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研辅导课件 

 

《理论力学 I》考研辅导课件 
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2024 年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研复习提纲 

 

《理论力学》考研复习提纲 
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2024 年中国矿业大学（徐州）838理论力学 A考研核心题库 

 

《理论力学》考研核心题库之填空题精编 

 

1． 简单支撑的长为 L的刚性梁的中间固定一提升装置，如下图所示，该装置的转动部分可视为半径为 R

的均质圆柱，重为 Q，绳重不计，重物 D的重量为 ，则当重物 D以加速度上升时，A，B两端的附加动反

力分别为 =__________； =__________，并指出方向。 

 

图 

【答案】 、  

 

2． 点的运动方程为 ， ，其中 x和 y以 m计，t以 s计。当 t=0时，动点轨迹的曲率半

径为__________。 

【答案】250 

 

3． 半径是 R的半圆薄环 ABC表面上分布着均匀的剪力，方向沿着圆环。如下图所示，每单位长度上的剪

力大小是 2，则该分布力系的合力大小为__________，合力方向为__________。 

 

图 

【答案】2qR、沿 AC方向 

【解析】  

所以合力大小为 2qR，方向沿 AC向。 
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4． 在下图所示机构中，若 0A=r，BD=2L，CE=L， ， ，则 A、D点虚位移间的关

系为 =__________。 

 

图 

【答案】  

 

5． 在下图中，当把弹簧原长的中点 O固定后，系统的固有频率与原来的固有频率的比值为__________。 

 

图 

【答案】  

 

6． 设力 F三个分量在坐标系中可以表示为 ， ， ，F是

有势力的条件是__________。 

【答案】a=2 

【解析】由 ，即 ，得出 a=2 

 

7． 坐标系的 x 轴与 y 轴之间的夹角为 ，如图 1 所示，在 Oxy 平面内有一不平衡的力系，该力系对 x,y

轴上的点的力矩 ， ，在 x轴上投影为 ，已知：0A=a，则 OB=__________。 

 

图 1 

【答案】  

【解析】 ，说明力系的合力过 A 点； ，说明力系的合力过 B 点；在 x 轴

上的投影为 O，说明力系的合力 R垂直于 x轴。于是合力 R如图 2所示。 
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图 2 

 

8． 平面内两力偶等效的条件是__________。 

【答案】两力偶矩大小相等，方向相同，作用在同一平面上 

 

9． 图中 ABCD 组成一平行四边形，FE平行于 AB，且 AB=FE=L，E为 BC的中点，B、C、E处为铰链连接，

设 B 点的虚位移为 ，则 C 点的虚位移 =__________，E 点的虚位移 =__________，F 点的虚位移

=__________。 

 

图 

【答案】 、 、  

 

10．下图所示系统在铅垂面内，物块的质量为 m，鼓轮的内径为 ，外径为 ，对 0 点的转动惯量为 ，

弹簧刚度系数为 k。则系统的自由振动固有频率为__________。 

 

图 

【答案】  

 

11．力的三要素是：__________、__________、__________。 

【答案】 大小、方向、作用点 
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12．如图 1所示平面任意力系，已知:该力系向图中 A、B、O三点简化的主矩分别为， ， ，

， 且 有 ， 力 系 的 主 矢 在 x 轴 上 的 投 影

，A、B、O的坐标为 A(2，0)，B(0，1)，O(0，0)，(单位 cm)。试求该力系的合力大小

R=__________。 

 

图 1 

【答案】  

【解析】由 ，知合力 F过 O点，因为 ，说明力系的合力 F

过 AB的中点。 

显然  

所以，合力 F的大小为 

 

 

图 2 

 

13．如图所示，平板的质量为 ，以速度 水平向右运动。平板上放一质量为 ，半径为 r的均质圆柱，

它相对平板只滚不滑，轮心 O相对于平板的速度为 ，则系统的动能为__________。 

 

图 

【答案】  
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2024年中国矿业大学（徐州）838 理论力学 A考研题库[仿真+强化+冲刺] 

 

中国矿业大学（徐州）838 理论力学 A考研仿真五套模拟题 

 

2024 年理论力学五套仿真模拟题及详细答案解析（一） 

 

一、填空题 

1． 二力平衡公理与作用反作用公理都是指大小相等、方向相反、在同一作用线上的两个力。两个公理的

最大区别在于__________。 

【答案】 二力平衡公理中二力作用于同一物体，而作用与反作用公理中作用力与反作用 力作用于不

同物体 

 

2． 质量为 m 的质点 M在 0A 管内运动，0A管绕水平轴 O在铅垂面内运动，管子与质点 M间的动摩擦因数

为 。已知在如图所示瞬间，0A管与水平面的夹角 ，0A管的角速度为 角加速度为零，质点 M到 O

轴的距离为 L，质点 M 相对管子的相对速度为 则图示瞬间，质点受到管子底部的滑动摩擦力 F 为

__________质点相对管子的相对加速度 为__________。 

 

图 

【答案】 、 (沿 0A 向上) 

 

3． 坐标系的 x 轴与 y 轴之间的夹角为 ，如图 1 所示，在 Oxy 平面内有一不平衡的力系，该力系对 x,y

轴上的点的力矩 ， ，在 x轴上投影为 ，已知：0A=a，则 OB=__________。 

 

图 1 

【答案】  

 

4． 要在作用于质点上的力之外，加上__________和__________，则质点相对运动微分方程仍具有牛顿第

二定律的形式。 

【答案】牵连惯性力、科氏惯性力 
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5． 如下图所示，圆盘以匀角速度 绕垂直于盘面的中心轴转动，该轴在 yz 平面内，倾角

，盘面上一点 A的矢径在图示瞬时为 ，则该瞬时 A点的速度矢量为

__________。 

 

图 

【答案】  

 

6． 系统如下图所示，杆 重为 W，半径为 R的均质盘重 2W，杆与水平线的夹角为 ，铅垂，不计

铰链处摩擦。无论水平弹簧拉力多大，系统都在图示位置自锁，则杆与圆盘的最小滑动摩擦因数

__________。 

 

图 

【答案】  

 

二、计算题 

7． 在如图 1 所示系统中，已知 A 与 B 都是均质圆轮，半径为 r，重量为 P，A 轮置于粗糙的水平面上，

可沿水平面作纯滚，C 滑轮质量不计。试用质点动力学普遍方程或拉格朗日方程(两种方法任选一)，求 A

轮轮心的加速度 和 B 轮的角加速度 各是多少？ 

 

图 1 

【答案】(方法:质点动力学) 

令绳中张力是 F，分析轮石 B受力如图 2所示。 
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图 2 

使用牛顿第二定律， 

 

使用质心的动量矩定理 

 

那么绳子的加速度应该是 

① 

再来分析轮 A，如图 3所示。 

 

图 3 

使用牛顿第二定律 

 

使用质心的动量矩定理 

 

而轮 A在水平面上作纯滚动，那么  

即 

 

 

这样绳子的加速度 

② 

比较①式和②式，不难发现 。 
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A轮轮心的加速度 ，B轮的角加速度 。 

 

8． 棒球质量为 0.14kg，以速度 向右水平方向运动。被球棒打击后，棒球与 成 角运动，

速度大小降至 ，试计算球棒作用于球的冲量。若棒与球的接触时间为 ，求棒给球的平均作用

力的大小。 

 

(a) 

 

(b) 

图 

【答案】将棒球简化为一个质点，用动量定理的积分形式求解，可用几何法也可以用解析法。 

(1)几何法 

画出小球在受球棒打击前后的动量 (水平向右)及 ，如图(b)。在有限时间 内，动量的改变量

为 ，它应等于棒作用于球的力 F在同一时间内的冲量。因此 

 

而 

 

 

在矢量三角形中，用余弦定理求得冲量 的大小为 

 

 

 

设棒给球的平均作用力为 ，则 

 

(2)解析法 

以小球为研究对象，取直角坐标系 x轴与 一致，y轴沿铅垂向上。用动量定理的投影形式求解。 
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附赠重点名校：理论力学 2016-2022 年考研真题汇编（暂无答案） 

 

第一篇、2022 年理论力学考研真题汇编 

 

2022 年中国人民解放军陆军工程大学 803 理论力学考研专业课真题 

 

 



                                                                 

                                                                              考研精品资料 

 第 532 页 共 

735 页 

 



                                                                 

                                                                              考研精品资料 

 第 533 页 共 

735 页 

 



                                                                 

                                                                              考研精品资料 

 第 534 页 共 

735 页 

 

 

 



以上为本书摘选部分页面仅供预览，如需购买全文请联系卖家。

全国统一零售价： ￥�6�.00元

卖家联系方式：

微信扫码加卖家好友：


	封面
	目录
	2024年中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A备考信息
	中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A考研初试参考书目
	中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A考研招生适用院系及考试题型

	中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A考研大纲
	2021年中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A考研大纲
	2022年中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A考研大纲

	2024年中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A考研核心笔记
	《理论力学I》考研核心笔记
	第1章  静力学公理和物体的受力分析
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第2章  平面力系
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第3章  空间力系
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第4章  摩擦
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第5章  点的运动学
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第6章  刚体的简单运动
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第7章  点的呜扢ႏ큒�
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第8章  刚体的平面运动
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第9章  质点动力学的基本方程
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第10章  动量定理
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第11章  动量矩定理
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第12章  动能定理
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第13章  达朗贝尔原理
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第14章  虚位移原理
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记


	《理论力学Ⅱ》考研核心笔记
	第1章  分析力学基础
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第2章  非惯性系中的质点动力学
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第3章  碰撞
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第4章  机械振动基础
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第5章  刚体定点运动、自由刚体运动、刚体运动的呜扢ကₖ䂇멎텏㱴ڋ�
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记

	第6章  变质量动力学
	考研提纲及考试要求
	考研核心笔记


	2024年中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A考研辅导课件
	《理论力学I》考研辅导课件
	《理论力学Ⅱ》考研辅导课件

	2024年中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A考研复习提纲
	《理论力学》考研复习提纲

	2024年中国矿业大学｜扟遝�屴838理论力学A考研核心题库
	《理论力学》考研核心题库之填空题精编
	1． 简单支撑的长为L的刚性梁的中间固定一提升装置｜晙艎ୖ﹢䁹㫿屦该装置的转动部分可视为半径为R的均质圆柱｜暑쵎㨀凿屦绳重不计｜暑쵲椀䑶蒑춑콎㫿屦则当重物D以加速度上升时｜昀䇿屦B两端的附加动反力分别为=__________；=__________｜晞癣ݑ贈륔ᄰ�
	2． 点的运动方程为｜替屦其中x和y以m计｜昀瑎王ꄰɟ匀琀㴀づ屦动点轨迹的曲率半径为__________。
	3． 半径是R的半圆薄环ABC表面上分布着均匀的剪力｜晥륔ᅬ뽷䁗ٳ꼰ə艎ୖ﹢䁹㫿屦每单位长度上的剪力大小是2｜晒ᦋٞ͒魼ﭶ葔屢力大小为__________｜晔屢力方向为__________。
	4． 在下图所示机构中｜暂　䄀㴀狿屦BD=2L｜昀䌀䔀㴀䳿屦｜替屦则A、D点虚位移间的关系为=__________。
	5． 在下图中｜晟卢詟㥼❓龕罶葎⵰뤀佖者驔屦系统的固杜璘酳蝎๓齧敶葖逸屴频率的比值为__________。
	6． 设力F乜瑎⩒ڑ콗⡗偨ݼפֿⵓ桹㩎㫿屦｜替屦F是杜瑒뽒魶葧慎⼀开开开开开开开开开弰�
	7． 坐标系的x轴与y轴之间的夹角为｜晙艖︀ㅢ䁹㫿屦在Oxy平面内杜瑎N൞玈慶葒魼ﯿ屦该力系对x,y轴上的点的力矩｜替屦在x轴上投影为｜晝ᨀ　䄀㴀懿屦则OB=__________。
	8． 平面内两力偶等效的条件是__________。
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	49．如下图所示｜晎�⢑콦⼀浶葜ུͼﭗ⡛豑桟㥠❶蒔ꉎᴀ䄀䉎ⶐ屦AB的长度为｜暋뺔ꉎᵢ쥒魟衽⟿屦其张力为｜晒ᥜུ͏Ꝕᅟ깞䕣⽒ꡥ葖逸屴频率为__________。
	50．如下图所示｜晎㩎虵⢆婏䵹ﭓ齴٬䊉ﭾ�䉙ѓ쵒鯿屦需将B支座解除｜晎ɟ卶葾ꙧ归鯿屦其时B、D两点虚位移大小之比值＝__________｜暂䛿ᴀ㔀　仿屦则B处约束力的大小为__________｜晥륔ᅎ㨀开开开开开开开开开弰�
	51．设杜瑎S�⡛鹟썴Ͽ屦其质量为m｜晓䩟葎㨀爰ɒᥴ;핑癎פֿh㥒ݾ뾏汒꡶蒏汒ꡠ콎㨀开开开开开开开开开弰�
	52．若系统的拉格朗日函数中不显含几个广义坐标｜晒ᦏ�魞罎䥗偨ݹ㨀开开开开开开开开开弰�
	53．力对点之矩在过该点某轴上的投影等于__________。
	54．—质量为m半径为r的匀质实心球作纯滚动｜晑皍⡟썠㭦⽗⡶뿿屦｜昀⠀瑦⽥⥎એ큒ꣿ屦则球对坐标系原点的动量矩是__________。
	55．在下图所示机构中｜晝䉲楏卶蒐Ꙏ㫿屦则该瞬时杆端A点的速度的大小为__________。
	56．质量为m｜暕罞Ꙏ㩶著䞍⡾왧䘀䄀䋿屦绕距端点A为并垂直于杆的轴0｜晎�튐ꚏ汒ꣿ屦此时AB杆的动量大小为__________｜晥륔ᅎ㨀开开开开开开开开开忿᭛豈佶葒ꢑ콷❜ཎ㨀开开开开开开开开开忿屦方向为__________：动能为_________。
	57．—弹簧刚度系数为k｜晜ٟ㥼❵ㅓ龕罏䵿湢즕翿屦则弹簧的拉力F=__________；弹簧拉力做的A=__________。
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	4． 如图1所示为一汽车在波形路面行驶的力学模型。路面波形｜晑癎ⵞ䕞ꘀ擿ᴀ㈀㔀洀淿屦波长。汽车质量m＝3000kg｜晟㥼❶葒ᩞ꙼ﭥ瀀毿ᴀ㈀㤀㐀欀一⼀淿屦忽略阻尼｜晬䉬綏晎Ꙓ䶏�屦车体的振幅。求出汽车的临界速度。
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	6． 如图1所示局部为圆弧半径为R的凸轮在图示瞬时以速度、加速度向左推动杆端的销钉A｜晏罧䙾햏汒꠰ʋ뻿屦图示瞬时｜替屦求此时杆的角速度和角加速度。
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	8． 图1所示均质细杆AB质量为m｜暕罎㫿屦用细绳悬挂于水平位置。弹簧AD的D端固定｜晓龕罎㫿屦图示状态被拉长为｜晥륔ᆔ앶屦图中系统处于静平衡状态。如突然呜晥橥굾왾쫿屦试求此时点A的加速度。
	9． 如下图所示｜晲楗圀䅶蒍⢑콎㨀淿屦置于光滑水平面上｜暍⢑콎彎㨀涕罎㩶著䞍⡧䘀䄀䉎楗圀䆔ꗿ屦系统位于铅垂面内。求系统的运动微分方程。
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	11．质量为M｜晓䩟葎㨀剶著䞍⡗ٶ�⡐㺉퉎㩶葥鲗扎੮�꠰ɗٶ�鲗投葤楤ﭥ灎㨰ə艧鱒ᵙ쭥㭗ٶ�ⵟ쌀䍶蒐Ꙏ㫿屦圆盘的角速度为。
	12．力F沿长方体的对角线AB作用如图1所示｜昀䘀㴀氀欀仿屦a=18cm｜昀戀㴀挀㴀　挀淿屦试求该力对EC轴及CD轴之矩。
	13．均质杆AB在铅直面内绕A轴转动时｜晣ꡒꡗ䞍⡗ٶ�⡬㑞玗扑蕐婾꽮�꠰ɝٶ�豧䙶蒍⢑콗䝎㨀洀ⱗٶ�䩟葎㨀刀Ⱨ䚕罎㨀㈀刀ⱎඋꅗٶ�豧䚕葤楤ə艖︀ㅢ䁹㩏䵿滿屦圆盘圆心O位于A的正下方｜晎ᓿ屦求杆AB的角加速度。
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	15．均质圆轮的质量为｜晓䩟萀狿屦可在固定水平面上做纯滚动。均质杆AB的质量为长度为其A端与轮心用光滑铰链连接｜晙艖︀ㅢ䁹㫿屦试求系统的运动微分方程。
	16．在如图所示系统中｜晝ᩓ�⡗٧䆍⢑콎㨀䴰œ䩟葎㨀狿屦小球B的质量为m｜晾䄀䊕罎㨀拿屦圆柱A沿水平面做纯滚动｜普톏暍⢑콎උꄰʋ핵⡢쥬ཥ륺喙쭼ﭾ�蒏큒ꡟ깒٥륺屦以x和为广义坐标。
	17．如图1所示｜晗䞍⡧䘀䄀䊍⢑콎㨀淿屦长为｜昀䅺๑䥮텬㑞玗扣ꖉʋ빧䙎칺홶䵿湥ᶐὐ屦求：当时｜晧䙶蒍⡟쎐Ɖ튐ƍ⡟썒ꂐꙔ貉퉒ꂐȥ�
	18．如图1所示均质球的质量为m｜晓䩟萀刀㴀㌀㔀洀淿屦绕过质心C垂直铅垂面的轴转动｜晎ᑎꙔ貉튐Ꙏ㑞玗扶끤黿屦碰撞角度｜晴͛憐잍⡟쎏瑶蒏汒ꡠ콎㨰ʂ㩛豑桟㥠❸끤黿屦求碰撞结束后｜晴Ώ풍蒐Ꙕ貏汒꡶蒉튐�
	18．如图1所示均质球的质量为m｜晓䩟萀刀㴀㌀㔀洀淿屦绕过质心C垂直铅垂面的轴转动｜晎ᑎꙔ貉튐Ꙏ㑞玗扶끤黿屦碰撞角度｜晴͛憐잍⡟쎏瑶蒏汒ꡠ콎㨰ʂ㩛豑桟㥠❸끤黿屦求碰撞结束后｜晴Ώ풍蒐Ꙕ貏汒꡶蒉튐�
	19．如下图所示无重直角弯杆ABCD｜替屦位于呜晎^玗扑藿屦此平面与Axy平面的夹角θ=45 ｜晖﹎ⶏ瑞玈䱎踀碏琰ɜ㩛㨀䄀䈀㴀䌀䐀㴀氀淿屦｜晗⡰뤀䑏屵⡎R鯿屦｜晓問䵎㨀仿屦沿BC杆作用一力偶｜晑癷㨀䴀㷿屦方向如图所示。求此力系向点A简化的主矢和主矩｜晓�
	20．偏心轮绕O轴以匀角速顺时针转动｜晣ꡒꡣ㩧䘀䄀䉬뾔앗艮톐厏큒ꣿ屦挺杆顶部放杜瑎�⢑콎㨀浶葲楗埿屦设偏心轮的半径为R｜晐佟쎍�屦起动开始时位于铅垂线上｜晬䉲楏卛北㩧䙶葓譒魎쪉腲楏华൹뭟c㩧䙶葧Y❐㰰�
	21．在图示机构中｜晧䘀伀䄰Ā䄀䊕罞ꙗ䝎㫿屦且互相垂直｜晑皑춑콎උꄰʕ罥륏匀䍶蒑춑케倀㴀㔀　　仿屦它与地面的摩擦系数｜昀ぎ㩖者驥⽞ꟿ屦A、B为铰链。在0A杆上作用一力偶矩为M的力偶。求平衡时M的最大值。
	22．如下图所示｜晗䞍⡧䘀䄀䊕罎㫿屦质量为M｜昀䅺ຍ⢑콎彎㨀䵶葲楗垔ꔰɲ楗坿湎蹑䥮텬㑞玗扎ਰɵ⡢쥨㱧ᝥ륺喙쭑皏큒ꡟ깒٥륺ର�
	23．平面机构如图1所示｜晧䘀䄀䉺羏읙坻刀䗿屦一端较接滑块A｜晓zꕙ坻刀䈰ɝᨀ䄀䈀㴀㈀䳿屦｜晗⡖ﹹ㩏䵿湥屦E在AB的中点｜替屦滑块A的速度为｜晒ꂐꙎ㪖ʋ핬䊋걥䌀䑧䙶蒉튐Ꙕ貉퉒ꂐ�
	24．如图所示提升机构｜晵ㅎ㢕缰ƍ⢑콎උꅶ葾倀䘀䜀䠀䑜ڏ渀䌰Ā䑓쨀䊏�၎|ﭾ�ɢ䁧屴轮子与绳子之间没杜瑶葉텒ꣿ屦斜面足够粗糙｜晾倀䐀䡫땎鲗扞玈䰰Ȁ䍔谀䑎㩗䞍⢏滿屦质量各为m｜晓䩟葎㨀勿ᮏ渀䉎㪗幐佟쎏滿屦质量为4m｜晛憐湟썶葖�汓䩟葦⼀勿屦半径是2R；质量是m的重物A通过无质量的绳子悬挂在轮B的中心。求在重力作用下系统的运动过程中｜暑쵲椀䅎䵶葒ꂐ�
	25．如图所示｜晗䞍⢏渡悍⢑콎㫿屦半径为｜晗⡧䙶葞♒ꡎ୬뽓䩟葎㩶葖者骏渡慐婾꽮�꠰ɧ䙎㩗䞍⣿屦质量为m｜暕罎㨰ɥ瑎⩼ﭾ�ю蹬㑞玗扑藿屦处的摩擦不计｜普�ꡤ榖㭎උꄰɬ䋿ᩗ⡧䙎뵒ꁷ㨀䵶葞㡒魐盿屦由静止开始｜晟卧䚏沏잉퉥䙶蒉튐Ꙕ貉퉒ꂐ�
	25．如图所示｜晗䞍⢏渡悍⢑콎㫿屦半径为｜晗⡧䙶葞♒ꡎ୬뽓䩟葎㩶葖者骏渡慐婾꽮�꠰ɧ䙎㩗䞍⣿屦质量为m｜暕罎㨰ɥ瑎⩼ﭾ�ю蹬㑞玗扑藿屦处的摩擦不计｜普�ꡤ榖㭎උꄰɬ䋿ᩗ⡧䙎뵒ꁷ㨀䵶葞㡒魐盿屦由静止开始｜晟卧䚏沏잉퉥䙶蒉튐Ꙕ貉퉒ꂐ�
	26．AB杆穿进套筒｜晑瘀䅺뽖︀ㅢ䁹㩞玗扑蕶葬㑞玏梐华Ꙕᅝ屓�ᾏ큒ꣿ屦套筒可绕O轴在图示平面内转动｜晗⡖ﹹ㩏䵿滿屦｜昀䄀伀㴀䳿屦求在此瞬时｜昀䄀䉧䙶蒉튐Ꙕ貉퉒ꂐꙶ葙❜ན쪏汔ᄰ�
	27．如图1所示｜晎⩗䞍⡧䘀䄀䉔谀䈀䍒ْ⮑쵔賿屦其端点A和C用球型铰链固定在水平面上｜晓z䉵⡴͗讔ﹶ銏�ꕔທ恗⡑䥮텘馗扎૿屦墙面与AC平行。AB和水平线的交角为｜替屦求A和C处的支座约束反力以及墙上B点所受的压力。
	28．如图1所示平面机构｜晓䩟葎㨀剶著ڏ湬뽬㑞獗扐婾꽮�ꣿ屦轮心速度为常量,AB=BC=BD=2R,图示瞬时｜晧䘀䄀䈀䍎๗扞玈䳿屦BD与地面垂直｜昰ɬ䉫摷걥䘀伀䕶蒉튐Ꙕ貉퉒ꂐ�
	29．如图1所示｜晗䞍⡾왧䚕罎㫿屦质量为｜晎䊗恗⡑䥮텘솗扎૿屦下端A与圆柱的中心相较接｜晗٧⢑콎㫿屦半径为R｜晓뽬㑞玗扏屾꽮�꠰ʋ빗⡒ᵷ걥屦系统处于静止状态。因微小干扰｜晼ﭾ�Y쮏큒ꣿ屦求该瞬时A点的加速度。
	30．重量为P的均质杆AB｜暕罎㫿屦由3个无重杆约束静止在水平位置｜晙艖︀ㅢ䁹㫿屦｜晎㩝ɬ䉟卒橥관伀䅧䙷걥䄀䉧䙶蒉퉒ꂐ屦AE和BD杆的内力。
	31．图1中所示结构由折梁AC和直梁CD构成｜晔Ѩ膁쵎උꇿ屦已知q=1kN/m｜昀䴀㴀㈀㜀欀一 淿屦P=12kN｜替屦L=4m｜晬䉥⽞꜀䅶葓쵒魔貔︀䍶葾ꙧ当쵒鬰�
	32．重为P聜暘皉퉎㨀㈃녶葑䥮템ᙒ衜ڗ奫扗み湥㹗⡑䥮텬㑞獨䲗扎੶葎⑲楗坔ᅙᙣꡟÿ屦每一物块重为｜晙艖︀ㅢ䁹㨰ʋ핬䉜ᙒ衎楏卶葒ꂐ屦并求出尖劈对每一物块的压力。
	33．如图1所示轮子质量为｜晗⡧罎屾꽮�ꣿ屦板质量为｜晧罎㑞玗扎㩑䥮텣ꖉʍ⡰뤀䅶蒍⢑콎㫿屦｜晟Y쭥ﭾ�ᶐ屦｜晬䉓啤䚁䵿湥ᶐὗわ큒ꢁ앗艏䵿湥⡰뤀䅶蒐�
	34．如下图所示为曲柄连杆机构。曲柄0A长为,以匀角速度绕垂直图面的O轴转动；连杆AB穿过可绕垂直图面的固定轴D转动的套筒｜昀䅺쒔ꔰɝ戰Ā挀ⱬ䉦쐀伀䆏沁앗艏䵿渀⡙艎ୖ﹢䁹㨀⥥屦AB杆的角速度和角加速度。
	35．如图1所示｜晎屴角柱的质量为M｜晥㹿湗⡑䥮텬㑞玗扎ਰɓ䩟葎㨀勿屦质量为m的均质圆柱体沿乜璉퉧卶葼靼�鲗扮�ꣿ屦斜面倾角为。在乜璉퉧华屵⡧屴随时间变化的水平力｜暋핎ﹹ㩶萀磿屦s为广义坐标｜晵⡢쥨㱧ᝥ륺喙쭼ﭾ�蒏큒ꡟ깒٥륺ର�
	36．下图所示系统中重物A的质量｜暉왮톏渀䉎㩗䞍⡗ٶ�屦质量。鼓轮D由两个半径为r和2r的呜晟썗䞍⡗ٶ�奄퍧葢ჿ屦总质量｜晛陋皍⡟쌀䍶葖摒汓䩟萰ɟ㥼❬㑞珿屦刚度系数k＝4000N/m。鼓轮为纯滚动｜晎උꅮ�ꡤ榖㬰ɾ偎톏溕텒꠰ɬ䉼ﭾ�葖逸屴频率。
	37．如图示1结构由直角弯杆AB｜晶䘀䈀䍔谀䌀䑶銔ꖀ屦成｜晑癢䁓흒ぶ蒏綃睓쩑啜㩛艖﹢䁹㫿屦已知｜昀洀㴀倀懿屦试求固定端A处及固定铰支座D处的约束反力。
	38．如图所示｜晬㑞玗扎㹎W䞍⡎屴棱柱A｜暍⢑콎㩗⡑癥鲗扎ੑ赥㹿湎W䞍⡎屴棱柱B,质量为两乜瑨葢⪗扗䝎㩶퉎屴角形。不计摩擦｜晒ᵙ쭥ﭾ�奫戰ɬ䉟华屴棱柱B沿A滑下接触到水平面时｜晎屴棱柱A移动的距离。
	39．图1所示平面机构中｜晦쐀伀䅔谀伀䉗䝾햏琀低�튐ꚏ汒ꣿ屦套筒A和B可沿直角弯杆HA与DB滑动｜晙坻刀䑎当뽧䘀䠀䕮텒ꣿ屦求图示瞬时｜晧䘀䠀䕶蒉퉒ꂐ�
	40．重的乜瑨䄀䈀䑥㹗⡑䥮텬㑞玗扎૿屦在其斜面上放一半径为r｜暑쵶著䞍⡗٧屦如图1所示。设圆柱体作纯滚动｜晎ᑎඋꅮ�㯿屦求圆柱中心C相对斜面的加速度、乜瑨葒ꂐꙎ쩬㑞玗扛漏屴棱柱的约束反力｜暋빥鲗扶葐㺉퉎㨰�
	41．图1所示平面机构｜晤䝧䘀伀䑎�튐ꚏ汒ꣿ屦DC=CB=6,图示瞬时｜替屦角度尺寸如图1所示。求此时DC杆的角速度和角加速度。
	42．曲柄OA和折杆BC是质量呜晎㨀浶著䞍⡧䛿屦不计套筒A质量｜替屦D为折杆质心｜晑皍�앗艧䙎㨀拿屦距水平杆为d。曲柄OA以匀角速度转动｜晙艖﹢䁹㨰ɟ匀瓿ᴀづ屦。不计摩擦｜晬䉥㨤恼ﭾ�葒ꢑ쿿ᬤ憏琀佶葬㑞獾ꙧ归鬰�
	43．乜璉퉧똀䄀䈀䍙艖︀ㅢ䁹㫿屦AB杆水平｜晗⠀䍰륔Ɏ�쵎㨀䝶葲楏叿屦在AC中点D施加一水平力F｜昀䄀䍎䄀䉙㦉퉎㨰Ɏඋꅔѧ䚍⢑코豗扤楤鯿屦求A、B点约束反力和AB杆的内力。
	44．杆AB长1｜晑発뤀䉎๗ڏ湶�屦圆轮在与水平成的斜面上作纯滚动｜晓䩟蓿屦端点A沿半径是的圆弧运动。如图1所示｜晧䘀䄀䉙ю蹬㑞獏䵿渀伀䅎Ѐ䄀䈀Ⱨ䘀　䅶蒉튐Ꙧ屦角加速度是0,求图示位置圆轮的角速度和角加速度。
	45．如图所示均质杆质量为m｜晥㹗⡎⩓䩟萰Ə沐ἰŮ텒ꡤ楤ﭥ灗䝶屦的轮上｜晵ㅎ蹤楤魟ᖍ睧䙏屬㑞獟聙ඏ큒ꣿ屦试求系统的固杜璘酳蜰�
	46．如图1所示系统中｜晝㩗䞍⡗ٶ�䅶蒍⢑콦⼀䷿屦半径是r｜晗⡹뭶�쎍�묀教і奄퍷䁎�⢑콎㨀浶葜ུ̀䋿屦圆盘在水平面上做纯滚动。试求:
	47．如图所示｜晒ᩞ꙼ﭥ灎㩶葟㥼❎ɷ䁎N⪍⢑콎㩓왎㩗䞍⡗ٶ�葮톏滿屦悬挂点在轮心O。假定绳和滑轮无滑动｜晎උꅾ蒍⢑켰ɾ왾葎z者髿屦另一端与质量为的物块相连｜晲楗坶葎๒ᩞ꙼ﭥ灎㩶葟㥼❶�屦试用拉格朗日方程求系统的运动微分方程和振动的固杜璘酳蜰�
	48．图1所示平面结构｜晵ㅶ퉟⽧䘀伀䄰Ŷ䘀䈀䍔谀䐀䕶銔ꖀ屦成｜晝燿屦a和｜暂උꅔѧ䚁쵔豔ѣꖉѤ楤屦试求销钉A、D对杆DE的约束力。
	49．两根相呜晶著䞍⡧䛿屦OA=AB=｜暍⢑콗䝎㨀淿屦以铰A相连接｜晞癎ざ者髿屦如图(a)所示｜晬䉎⑧䙎칖ﹹ㩬㑞獏䵿滿屦由静止开始运动时的角加速度及A点的约束反力。
	50．小球M在半径为3r的圆管内以匀速u作圆周运动｜暀屦圆管又在半径为r的圆柱上作纯滚动｜晗ٻꅶ葎ⵟ쌀佶蒐Ꙏ㨰ʋ핬䉜ུ͗⡖︀ㅏ䵿湶葾�戀Ꙕ豾�勒ꂐ�
	51．图1机构中｜晙坻刀䅎䘀䄀䊔�屦然后穿过杆0C｜昀䄀䉧䙶蒏瑾뽒づ⽞ꝶ葬㑞玍�뭎㩧䙎�ὔᅝ큒ꣿ屦求当时｜昀　䍧䙶蒉퉒ꂐ�
	52．刚架结构｜晜㩛艖︀⠀愀⥢䁹㫿屦已知P＝10t｜替屦试用虚位移原理求支座C的水平反力。
	53．半径R=3r的凸轮以匀速度沿水平线向左移动｜晑癎ⴀ牎㪍⡧䙮�湶葓䩟萰ʍ⡧䙬뾔앶ﲏ桮텒꠰ɐ䞋빮�湎๑湶董ꖉЀ䅥葉텒꠰ɬ䉥�湎ੰ뤀䈀⡙艖︀⥶蒐Ꙕ豒ꂐꙶ葙❜༰�
	54．如图1所示机构｜晓䩟葎㨀牶蒏湛偎�튐ꙗ⡬㑞玗扎꽮�ꣿ屦连杆｜晑癎zຏ湿ᢔꗿ屦另一端与杆OB铰接｜晤䝧䘀伀䈀㴀㈀狿屦滑块E可在OB杆上滑动｜晞皔ꕗ⡎l㑞獧䘀䔀䑎૿屦在某瞬时AC和OB皆为铅垂方向｜晎ᓿ屦乜瑰륗⡔屦一水平线上｜晬䉫摷걥䘀䔀䑶蒐Ꙕ豒ꂐꙶ葙❜༰�
	55．半径为r的轮子沿直线轨道无滑动地滚动(称为纯滚动)｜暋뺏湛傏沉툀⡎㩞㡐㰀⧿屦如图所示。求用直角坐标和弧坐标表示的轮缘上任一点M的运动方程｜晞癬䊋륶蒐Œݔᅒꂐꙓ쩬핔ᅒꂐ�
	56．如图1所示｜暏渀佗⡬㑞玗扎੮�ꢀ屦不滑动｜暏湟썎�ᾏ큒꠰ʏ湿ᡎ摒��褀䋿屦此销钉在摇杆的槽内滑动｜晞癞♒ꡤ䝧䙾햏璏汒꠰ɝ湶葓䩟萀刀㴀　⸀㔀淿屦在图示位置时｜晦⾏湶葒ݾ뿿屦摇杆与水平面的交角为。求摇杆在该瞬时的角速度和角加速度。
	57．如下图所示｜晎e쵎ᑎ㢕罶葧풏潾왾핗⢍⢑콎㨀浓䩟葎㨀剶著ٶ�૿屦绳的另一端系在固定点O｜晼ﭾ�⢔앗芗扑薏큒ꣿ屦用拉格朗日方程建立系统的运动微分方程。
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	6． 系统如下图所示｜晧䚑쵎㨀埿屦半径为R的均质盘重2W｜晧䙎㑞獾뽶葙㦉퉎㫿屦铅垂｜晎උꆔ﹙Ѥ楤ɥ멬㑞獟㥼❢쥒魙ᩙ⟿屦系统都在图示位置自锁｜晒ᥧ䙎๗ٶ�葧\텒ꡤ楤瀀开开开开开开开开开弰�
	7． 在如图1所示系统中｜晝䅎䊐ﵦ⽗䞍⡗ڏ滿屦半径为r｜暑춑콎㨀僿屦A轮置于粗糙的水平面上｜晓뽬㑞玗扏屾꽮�屦C滑轮质量不计。试用质点动力学普遍方程或拉格朗日方程(两种方法任遜瑎�⧿屦求A轮轮心的加速度和B轮的角加速度各是多少？
	8． 棒球质量为0.14kg｜晎Ꙕᅓ㑞獥륔ᆏ큒꠰ʈꭴͨ퉢卑ﭔ屦棒球与成角运动｜暐ꙙ❜ྖ䶁屦试计算球棒作用于球的冲量。若棒与球的接触时间为｜晬䉨퉾�Ͷ葞獗䝏屵⡒魶葙❜༰�
	9． 质量为m｜暕罞Ꙏ㩶著䞍⡧䘀䈀䏿屦以光滑较链与悬壁梁AB相连。已知梁外端AB的质量和长度分别与BC相呜替屦如图1所示。试求BC杆从铅垂位置由静止开始运动至水平时｜昀䅺葾ꙧ当쵒鬰�
	10．质量为m,长度为的均质细杆静止地放在粗糙的水平面内｜普텒ꡤ楤ﭥ灦屦若在某瞬间时在杆的一端施加一冲量｜晙❜ས⼀叿屦方向与杆垂直如图1所示｜晬䉑뉑ﭾ퍧彷걥䙾핑皍⡟썶蒏汒ꢉ퉒ꂐꙶ葙❜༰�
	11．已知任意形状的刚体对固结在其上的动坐标系的惯性矩为惯性积为。设此刚体受外力作用｜晒ᩏ卾핖者骏琀　婎튐Ɏ㩛驗偨ݼﯿ屦0Z与轴重呜拿屦如图1所示。求：
	12．在如图1所示平面机构中｜晝䄀䐀㴀䈀䔀㴀䰀ⱎ᐀䄀䑞玈䰀䈀䔀Ⰰ伀䙎䌀䕧䙗艶ɟ卥屦BE杆的角速度为角加速度是求此瞬时OF杆的速度和加速度。
	13．小车以匀速率直线前进｜晻ꄀ　䅎�튐ἃ쥾픀侏璏汒ꣿ屦动点M沿0A以等速运动｜晙艖︀ㅢ䁹㨰ɝ屦0A=2m。试求：｜昀䵰률灙絒わ븀䅰륥ꡰ뤀䵶葾�戀Ꙕ豾�勒ꂐ�
	14．卷纸机的驱动轮A具杜瑎N�蒉튐ɗ⡧큷걥屦缠绕在鼓轮上纸带盘的半径分别为和｜晙艖﹢䁹㨰ʂ롶葓驞Ꙏ㫿屦求轮B的角速度和角加速度。假设纸带既不伸长｜晎彎ൿ⥷�
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	1． 直角曲杆可以绕O轴转动,如下图所示。已知:。图示位置｜晦䙶蒉튐屦角加速度｜晒ᥦ䙎䵰륶葬핔ᅒꂐꙎ㨀开开开开开开开开开忿屦切向加速度为__________。
	2． 物体A、B分别重｜昀䅎䉎쨀䅎๗投葤楤ﭥ灎㫿屦A、B通过滑轮C用一绳连接｜普톏湙Ѥ楤උꄰɎ쩗⠀䅲楏华屵⡬㑞獒鬀倀ⱙ艎ୖ﹢䁹㩒ᦀﵢ쥒ꡲ楏匀䅶葧\ར쥒魦⼀开开开开开开开开开弰�
	3． 如下图所示矩形板(质量不计)用六根直杆固定的地面上(各杆重均不计)；杆端均为光滑球铰链。在A点作用铅直力P｜晒ᥑ癎ⵑ蕒魎㪖葧䙦⼀开开开开开开开开开弰�
	4． 力的乜璉腽ᨀ开开开开开开开开开弰Ā开开开开开开开开开弰Ā开开开开开开开开开弰�
	5． 水平均质细杆质量为m｜暕罎㫿屦C为杆的质心。杆A处为光滑铰支座｜昀䉺㩎cʔ屦如图所示。如B端突然脱落｜晧䚏汒ゔ앗艏䵿湥ɟ匀扐㱎㨀开开开开开开开开开彥﵏罧䙧屴最大角速度。
	6． 如图所示圆环绕z轴做定轴转动｜暉튐Ꙏ㨰ɒꡰ륗⡻ꅑ薏큒ꣿ屦在如图所示位置相对管的速度为v｜晗ٳ꽏䵎踀礀穞玗扑蔰ɒᥒꡰ륶葹텬དྷꂐꙦ⼀开开开开开开开开开弰�
	7． 如图1所示｜晗䞍⡫捥륟执翿屦边长为a=lm｜暑촀圀㴀㐀㤀欀柿屦A、B两点用弹簧挂住在铅垂平面内。平衡时两弹簧的轴线与水平轴的夹角均为｜晙艜䉙џ㥼❺腱㙒橥귿屦求此瞬时板的角加速度和质心C的加速度。如果弹簧全换为不可伸缩的、无重的细绳｜晗⡎એ慎⡓獜ٓ륾왾腱㙒橥관⧿屦试求该瞬时板的角加速度和绳的拉力。比较以上两种情况的结果｜晞癒ꁎꢋ먰�
	8． 均质乜瑨䄀䈀䌀䐀䔀䛿屦重W=1000kN｜晎㩶틿屦AE=DE由六根杆支撑｜晾퍧葙艖︀ㅢ䁹㫿屦在CDEF面上作用一力偶｜晑癒魐癷屦已知a=2m｜暋핬䈀㋿屦3｜昀ㅧ䙶葑蕒鬰�
	9． 如图1所示平板质量为｜晓희㑞獒鬀䙶葏屵⢀屦沿水平面运动｜晧罎㑞玗投葒ꡤ楤ﭥ灎㫿屦平板上放一质量为的均质圆柱体｜晛荛丹獧罓�൮퇿屦求平板的加速度。
	10．如图所示平面机构中｜晦쐀伀䒕缀㈀狿屦0端装一半径为r的圆轮｜晗ڏ湾픀侏璏汒ꣿ屦并在摇臂AB上滚动聜晥텒꠰Ȁ䄰Ā䑶蒕�㨀㈀狿屦当摇臂AB转至与AD垂直位置时｜昀䄀䉶蒉튐Ꙕ貉퉒ꂐꙒْ⭎㩎屦方向如图示。求此时圆轮滚动的角速度及曲柄OD的角加速度。
	11．如图1所示滚子重P｜晙ᚏ湓䩟葎㨀勿屦滚子的鼓轮半径为r｜晖�汓䩟葎㫿屦放在粗糙的水平面上(不打滑)｜暟ᎏ湎핧屴细绳｜晾왾葢쥒魎㨀哿屦与水平夹角为。试求滚子所受的摩擦力。
	12．下图中沿长方体的不相交且不平行的棱作用乜瑎⩶䥶葒鯿屦问a｜昀扔谀捗⡎쁎䡑獼פֿ屦这力系才能简化为一个力。
	13．曲柄OA和折杆BC是质量呜晎㨀浶著䞍⡧䛿屦不计套筒A质量｜替屦D为折杆质心｜晑皍�앗艧䙎㨀拿屦距水平杆为d。曲柄OA以匀角速度转动｜晙艖﹢䁹㨰ɟ匀瓿ᴀづ屦。不计摩擦｜晬䉥㨤恼ﭾ�葒ꢑ쿿ᬤ憏琀佶葬㑞獾ꙧ归鬰�
	14．图1所示平面机构中滑块A以匀速沿铅直滑道向下运动｜普텗圀䉓뽬㑞獮톐厏큒ꣿ屦套筒D可在AB上滑动。ED==1m｜晖ﹹ㩷걥屦ED水平｜替屦。求此瞬时ED杆的角速度和角加速度。

	2024年理论力学五套仿真模拟题及详细答案解析｜扎屴｜�
	1． 半径为R质量为m的均质圆盘｜晗⡑癎ᙓ뭎N⩓䩟葎㨀爀㴀刀⼀㉶著ٛ哿屦如图所示。则圆盘对圆心0的转动惯量=__________。
	2． 已知作用在质点上的力｜晬䊍⡰륶蒏큒ꢉ쑟謰ʏ�⾏큒ꡟ깒٥륺୶萀开开开开开开开开开弰�
	3． 均质连杆AB质量为4kg｜暕缰ɗ䞍⡗ٶ�⢑콎㨀㘀欀柿屦半径r=100mm。弹黄刚度为k=2N/mm｜晎උꅙ坻刀䅓쩟㥼❶蒍⢑켰ə芏�䙗⡙艖﹢䁹㩏䵿溈ꭥᶐᾑ쩥㹔屦A端沿光滑杆滑下｜晗ٶ�婾꽮�꠰ɟ匀䄀䊏빬㑞獏䵿満屦接触弹簧时｜晗ٶ�ຏ�䙶蒉튐Ꙧ⼀开开开开开开开开开忿屦弹簧的最大压缩量是__________。
	4． 动点M在空间做螺旋运动｜晑皏큒ꡥ륺屦｜替屦其中的单位为m｜昀瑶葓問䵎㨀珿屦则点M的切向加速度大小__________；法向加速度大小__________。
	5． 平面共点力系平衡的几何条件是__________。
	6． 如下图所示直角弯杆CMD可在导管S及导管T中滑动｜晛ﱻꄀ卓햏琀䆏汒ꣿ屦导管T可绕轴B转动｜昀䄀䈀㴀䄀䔀㴀愀ⰰɳ끝ﱻꄀ华䦉튐ꚏ汒ꣿ屦则弯杆CMD的角速度为__________。
	7． 质点M自倾角的斜面上方O点无初速度沿一光滑斜槽OA滑下｜晙艖︀ㅢ䁹㨰Ȁ伀䅎ດ앗艶뽙㦉튋빎㫿屦欲使此质点到达斜面上所需的时间为最短｜暉퉞鑎㩙ᩜᇿ�
	8． 如图1所示｜暑촀偶著䞍⡴͓䩟葎㨀愀ⱥ㹗⡘饎䄀䉧䙎䮕ɧ䙶萀䅺屦 B端用水平绳BC拉住｜晧䚕罎㨀䰀ⱑ癎๘饶葙㦉퉦屦如不计杆重｜晬䉾葢쥒鬰�
	9． 偏心轮绕O轴以匀角速顺时针转动｜晣ꡒꡣ㩧䘀䄀䉬뾔앗艮톐厏큒ꣿ屦挺杆顶部放杜瑎�⢑콎㨀浶葲楗埿屦设偏心轮的半径为R｜晐佟쎍�屦起动开始时位于铅垂线上｜晬䉲楏卛北㩧䙶葓譒魎쪉腲楏华൹뭟c㩧䙶葧Y❐㰰�
	10．滑块B上作用一水平已知力P｜晔ѧ䙓쩮텗垁쵎උꇿ屦各铰链为理想铰链。滑块与水平面间杜瑤楤屦摩擦角为。系统在图1示平衡位置时｜昀　䅎㩬㑞珿屦AB杆与铅垂线夹角为。求:为保持平衡所需要的力偶矩M。
	11．构架如图(a)所示｜晧푽≾햏읎⩛驮톏渀䅔谀䏿屦吊起重为P的重物｜晎උꅮ톏湎๔ѧ䚑춑쿿屦尺寸OD=2AD｜昀䐀䈀㴀䈀䏿屦。求0｜昀䉙Ѷ葾ꙧ归鬰�
	12．如图1所示平面机构｜晝屦r=5cm。曲柄OA的匀角速度绕0轴转动｜暋핬䉖ﹹ㩏䵿滿屦沿水平面作纯滚动的E轮角速度与角加速度分别是多少。
	13．如图1所示｜晗䞍⡗٧侑쵎㨀僿屦半径为R｜晥㹗⡐㺉퉶葥鲗扎૿屦由一不计自重的直角弯杆AB挡住｜晗٧鲗打쩶퉟⽧䚕蒗奮텒ꡤ楤灗䝎㫿屦忽略滚动摩擦｜昀䉙ё䥮퇿屦求拉动弯杆所需最小力｜晒魎鲗扞玈䰰�
	14．如图1所示轮子质量为｜晗⡧罎屾꽮�ꣿ屦板质量为｜晧罎㑞玗扎㩑䥮텣ꖉʍ⡰뤀䅶蒍⢑콎㫿屦｜晟Y쭥ﭾ�ᶐ屦｜晬䉓啤䚁䵿湥ᶐὗわ큒ꢁ앗艏䵿湥⡰뤀䅶蒐�
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	1． 刨床机构如图所示｜晝쐀伀䄀㴀爀ⱎ�튐꙾픀わ璏汒ꣿ屦BD=4r｜晖ﹹ㩏䵿湥屦滑枕ED的速度为__________和加速度为__________。
	2． 一个刚体上若杜瑎N⩖者驰맿屦其自由度为__________；若杜瑎⩖者驰맿屦其自由度为__________；若杜瑎屴个不共线的固定点｜晑皁ㅞꙎ㨀开开开开开开开开开弰�
	3． 纯滚动是指相互接触的两物体上｜晛丹鑶董ꖉ륗⢏큒ꢏ읺ⴀ开开开开开开开开开彮�ꣿ屦因此两物体接触点的速度__________。若其中一物体静止｜晒ᥣꖉ륶蒐ꘀ开开开开开开开开开弰�
	4． 四根杆件用铰链如下图所示｜晗⡬㑞獧䘀䄀䉎屵⡎R魐瘀䷿屦不计构件自重｜晒ﭾ�玈慥屦铅垂杆AC内力是__________(拉力为正)。
	5． 一平面机构如图所示｜晜ཱི꼀䵔屦时套在大环和直杆AB上｜晝❳꽖者驎ꣿ屦直杆绕支座A等角速转动｜暉튐屦大环半径时小环相对杆AB的滑移速度是__________｜晒ꂐꙦ⼀开开开开开开开开开弰�
	6． 质系对任一点的动量矩等于__________与__________的矢量和。
	7． 如下图所示为曲柄连杆机构。曲柄0A长为,以匀角速度绕垂直图面的O轴转动；连杆AB穿过可绕垂直图面的固定轴D转动的套筒｜昀䅺쒔ꔰɝ戰Ā挀ⱬ䉦쐀伀䆏沁앗艏䵿渀⡙艎ୖ﹢䁹㨀⥥屦AB杆的角速度和角加速度。
	8． 图1所示均质杆AB长为,放在铅直平面内｜晧䙶葎z䆗恗⡑䥮텶蒔앶饎૿屦另一端B放在光滑的水平地板上｜晞癎㑞玗扢ႉ툰ɫ摔屦令杆由静止状态沿铅直面倒下。求(1)杆在任意位置时的角加速度和角速度；(2)当杆脱离墙时｜晫摧䙎㑞玗扢䁙㥶蒉툰�
	9． 质点A、B和C的质量分别为和｜晵⡢쥶屦不可伸长的绳子AB和BC相连｜暗奫扎蹬㑞玗扎૿屦如图所示｜晎㪕ႉ툰ɗ⢍⡰뤀䍎뵒ꁙ❜ཎ㨀䥶葑늑쿿屦方向沿BC。求冲量作用后瞬时:①质点B的速度与AB的夹角；②质点A的速度。
	10．细杆AB靠在高为h的墙角上｜晧䙶葎䅬뽗扎�ὐ婶뾏큒ꣿ屦求杆上的点M在通过墙角C时的速度与加速度。
	11．如图1所示结构由直角杆AEB｜昀䌀䔀䑔豶䘀䈀䒔ꖀ屦成｜暋핬䉔ҔꕙѶ葾ꙧ当쵒鯿屦｜替屦和(限用乜瑎⩥륺⤰�
	11．如图1所示结构由直角杆AEB｜昀䌀䔀䑔豶䘀䈀䒔ꖀ屦成｜暋핬䉔ҔꕙѶ葾ꙧ当쵒鯿屦｜替屦和(限用乜瑎⩥륺⤰�
	12．一质量为m的质点无初速地放在与地球表面相切的光滑平面上｜晞皍�ݰ륎ඏ�屦试证明在足够精确的近似下｜暍⡰륏屻肌ႏ큒ꣿ屦且其周期等于长度为地球半径的单摆的周期。
	13．如图1所示结构｜昀䍎㪔屦各杆自重不计。已知：DC部分半径为R｜昀倀㴀㌀　　　仿屦Q=1000N。试求支座A｜昀䍶葓쵒鬰�
	14．均质直角乜瑨䄀䈀䌀䐀䔀䚑촀倀㴀㔀　　仿屦｜晵㙨㥥쵧䙎Δﺏ�ꗿ屦如图1所示｜昀愀㴀氀洰ɗ⠀䈀䌀䔀䙞玗扑蕏屵⡎R魐盿屦其力偶矩M=500N m。求每根杆所受的力。
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	1． 一半径为r的半圆形凸轮｜晎ຕ罗䝎㨀牶葦쐰Ŷ�屦又与长为r的杆OC光滑接触。曲柄、以相呜晶蒉튐Ꙓْ⭾핥⽞ꝗ⡙艖﹢䁹㩞玗扑薏汒ꣿ屦并始终保持平行。图示瞬间｜晧䘀伀䍎��륣ꖉ屦则杆OC的角速度为__________｜暉퉒ꂐꙎ㨀开开开开开开开开开弰�
	2． 长为a质量为m的均质杆AD用固定铰链支座B及绳AC维持在水平位置如下图所示。若将绳突然剪断｜晫摷걥䙶蒉퉒ꂐꙔ豖者骔﹥⽞꜀䉶葾ꙧ当쵒魒ْ⭦⼀开开开开开开开开开弰�
	3． 半径是R的半圆薄环ABC表面上分布着均匀的剪力｜晥륔ᅬ뽷䁗ٳ꼰ə艎ୖ﹢䁹㫿屦每单位长度上的剪力大小是2｜晒ᦋٞ͒魼ﭶ葔屢力大小为__________｜晔屢力方向为__________。
	4． 试求如图下所示力F在x、y轴上的投影__________以及对x、y、z轴的矩__________。
	5． 平面内两力偶等效的条件是__________。
	6． 如下图所示｜晎㩎虵⢆婏䵹ﭓ齴٬䊉ﭾ�䉙ѓ쵒鯿屦需将B支座解除｜晎ɟ卶葾ꙧ归鯿屦其时B、D两点虚位移大小之比值＝__________｜暂䛿ᴀ㔀　仿屦则B处约束力的大小为__________｜晥륔ᅎ㨀开开开开开开开开开弰�
	7． 在如图1所示机构中｜昀䄀䉧䙎z๎蒐Ꙭ뾟罧慔ᅎ੮�꡶蒟羏湎ⵟ쌀䆔ꗿ屦AB杆套在可绕0轴转动的套筒内｜晞癓뽻ꅑ蕮텒꠰ɬ䉖ﹹ㩷걥屦AB杆的角速度和角加速度。
	8． 套筒A固联在绕0轴作定轴转动的OA杆上｜昀䈀䑧䙓⡙坻剑蕮텒ꠀ⠀伀䅧䙙쭾졗艶踀䈀䑧䘀⧿屦其B端与半径为R的圆盘中心铰接｜晗ٶ�⡬㑞玗扎꽮�ꣿ屦如图(a)所示。已知似杆以角速度(常量)绕0轴转动｜晞癎᐀　䄀㴀到ɬ䉖﹢䁹㩷걥⣿屦OB水平)B点的绝对速度、圆盘的角速度、B点的加速度和圆盘的角加速度。
	9． 图1所示平面机构由两匀质杆AB｜昀䈀佾쑢ჿ屦两杆的质量均为m｜暕罞ꙗ䝎㫿屦在铅垂平面内运动。在杆AB上作用一不变的力偶矩M｜晎칖ﹹ㩏䵿湵㆗奫扟Y쮏큒꠰Ɏඋꅤ楤屦求当点A即将碰到铰支座O时A端的速度。
	10．一均质圆柱｜暑쵎㨀僿屦半径为r｜暋빒ᵙ쭥ٟ썶葬㑞玐屦绕中心的角速度｜晎ᓿ屦如图1所示。使圆柱与一粗糙刚性平面接触｜晙艖︀㉢䁹㫿屦设圆柱与平面之间的滑动摩擦系数为｜晬䉗٧玗扣ꖉ蒏큒ꢉ쑟謰�
	11．偏心夹紧机构如图1所示,A为一偏心夹紧圆盘｜晓핖者驑䥮톏琀わ汒ꣿ屦B为被夹紧的钢板｜昀䍎㩖者骗戰ɵ⡒魏罐佟썗ٶ�٥袏汒ꣿ屦可把钢板B夹紧。如已知偏心圆盘半径为r=5cm｜晐佟쎍�㨀攀㴀㈀挀淿屦偏心轴0到固定平面C的距离为α=6cm｜晐佟썗ٶ�ດꉧ缀䊕葤楤퉎㫿屦今要求机构夹紧后不会自动松开｜暋햕䂀ﵙ㥽➔ꉧ罶葧Y❓驞Ꙏ㩙ᩜᇿἀ⡢䁧屴机构重量均忽略不计)
	12．如图1所示｜晦쐀伀䆕翿屦绕轴O转动；连杆AB始终与角D保持接触｜晗⡖ﹹ㩏䵿湥쑶蒉튐Ꙏ㫿屦角加速度为｜晥륔ᅙ艖︰ɬ䊏�䘀䄀䉶萀⠀⦉튐ᬀ⠀㈀⦉퉒ꂐ�
	13．图1所示平面机构中｜晦쐀伀䅔谀伀䉗䝾햏琀低�튐ꚏ汒ꣿ屦套筒A和B可沿直角弯杆HA与DB滑动｜晙坻刀䑎当뽧䘀䠀䕮텒ꣿ屦求图示瞬时｜晧䘀䠀䕶蒉퉒ꂐ�
	14．如下图所示｜暑촰œ䩟葎㨀牶葓䩴͏卙ї⡎䥮텶葬㑞玗扎૿屦在半球体内的A点作用一水平力P｜晓䩴͏华㑞玗扶蒗奤楤ﭥ灎㫿屦求物体平衡时｜昀偎ฃ녞鑮덶葧慎�
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	1． 平面桁架如下图所示｜暋䅧뙦⼀开开开开开开开开开开⢗奛驢ᚗ奎൛騀⧿屦杆件2的内力是__________(拉力为正)。
	2． 系统如下图所示｜晧䚑쵎㨀埿屦半径为R的均质盘重2W｜晧䙎㑞獾뽶葙㦉퉎㫿屦铅垂｜晎උꆔ﹙Ѥ楤ɥ멬㑞獟㥼❢쥒魙ᩙ⟿屦系统都在图示位置自锁｜晒ᥧ䙎๗ٶ�葧\텒ꡤ楤瀀开开开开开开开开开弰�
	3． 直角刚杆OAB绕固定轴O转动｜晝伀䄀㴀㐀　挀淿屦AB=30cm｜替屦。则图示瞬时｜晰뤀䉶葒ꂐꙗ⠀硥륔ᅶ葢镟煎㨀开开开开开开开开开忿屦在y方向的投影为__________。
	4． 力对点之矩在过该点某轴上的投影等于__________。
	5． 周转齿轮传动机构放在水平面内｜晙艖﹢䁹㨰ɝꢟ羏湓䩟葎㨀狿屦质量为｜晓ୢ၎㩗䞍⡗ٶ�᭦쐀　䇿屦质量为｜晓ୢ၎㩗䞍⡧䛿᭛骟羏湓䩟葎㨀到ɗ⡦쑎屵⡎N�葒魐盿屦其矩为M｜晏罫摧㩧葵㆗奫扟Y쮏큒꠰ɬ䉦쒏沏잉퉔蒉튐Ꙧ⼀开开开开开开开开开忿屦角加速度是__________。
	6． 如下图所示｜晗ٶ��튐꙾핗艶蹶�扶葎ⵟ쎏璏汒ꣿ屦该轴在yz平面内｜晐㺉틿屦盘面上一点A的矢径在图示瞬时为｜晒ᦋ걥䅰륶蒐ꙷ콎㨀开开开开开开开开开弰�
	7． 如图1所示｜暕罎㪍⢑콎㨀浶著䞍⡧䘀䄀䈀ⱑ瘀䉺⡾Ɏ踀䑙ӿ屦A端用一光滑铰链与质量不计的滑块A相连｜普텗坓뽐㺉퉎㩶葻ꅢꑥ鱩ﵮ텒꠰ɟY쭥屦杆与水平线夹角为｜晾䈀䑙ю躔앗艏䵿滿屦系统于该位置无速度释放。试求释放瞬时杆AB的角加速度和A、B两端的约束反力。
	8． 如图1所示平面机构｜晦쒕翿屦以匀角速度逆钟向绕0轴转动｜暐읙块⡑癎屦铰接在杆上的套筒带动杆沿水平导槽运动｜晧䙶葺䚔ꗿ屦端与套在杆上的套筒铰接。在图示瞬时｜晙坻剒ぎ⑺蒍�뭎䭫푎㨀㋿ᨀ㏿屦杆与水平线的夹角｜替屦试求该瞬时套筒相对于杆的速度和加速度。
	9． 如图1所示｜晧葧뙵ㅎඋꆁ쵶葎嵨㥧䙾쑢ჿ屦AB=BC=CA=3m｜昀䈀䔀㴀䌀䘀㴀䄀䐀㴀㐀淿屦ABC形成一水平面｜昀䈀䗿屦CF｜昀䄀䑧䚔앶屦力F平行于杆BC。求各杆的内力。
	10．如图1所示结构由曲梁AB、直梁CB｜昀䈀䒔ꖀ屦成｜晔ѧ䚁쵎උꄰɝ愀㴀㈀淿屦P=4kN｜昀焀㴀㐀欀一⼀淿屦M=8kN•m｜暋핬䋿�
	11．棒球质量为0.14kg｜晎Ꙕᅓ㑞獥륔ᆏ큒꠰ʈꭴͨ퉢卑ﭔ屦棒球与成角运动｜暐ꙙ❜ྖ䶁屦试计算球棒作用于球的冲量。若棒与球的接触时间为｜晬䉨퉾�Ͷ葞獗䝏屵⡒魶葙❜༰�
	12．如图(a)所示机构中直角形杆件一边的端点A可沿铅直墙下滑｜晓�륓⡾햏琀䒏汒꡶葛ﱩ﵎텒꠰ʋ핬䉖ﹹ㩷걥⡫摥䑎뤀䅶蒏�뽠灎ດ앗艾뽢ႉ툀⥧䙎ੰ뤀䕶蒐Ꙏ๒ꂐ屦此时点在过点A的水平直线上。设｜替屦
	13．如图1所示机构由四根杆组成｜晝㩔ѧ䚑쵗䝎㨀炕罗䝎㨀䳿屦弹簧原长是。弹性系数为k｜昀䉺ŗ⡑䥮텬㑞玗扎ਰʋ빟㥼❓흓譥൏ᩓ텵Ὑㅺ㏿屦试用虚位移原理求系统的平衡位置。
	14．构架如图(a)所示｜晧푽≾햏읎⩛驮톏渀䅔谀䏿屦吊起重为P的重物｜晎උꅮ톏湎๔ѧ䚑춑쿿屦尺寸OD=2AD｜昀䐀䈀㴀䈀䏿屦。求0｜昀䉙Ѷ葾ꙧ归鬰�
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	1． 长为R绕轴A转动的杆AB的右端固连套筒B,长为3R的杆CD可沿套筒滑动,其C端放在水平地面上｜晙艖﹢䁹㨰ɝ⡙艖﹢䁹㩷걥屦AB杆的角速度为零｜暉퉒ꂐꙎ㨰ɒᥗ⡖ﹹ㩷걥屦CD杆上C点相对杆AB的相对加速度的大小为__________｜昀䍰륶葾�勒ꂐꙶ葙❜ཎ㨀开开开开开开开开开弰�
	2． 如图所示圆环绕z轴做定轴转动｜暉튐Ꙏ㨰ɒꡰ륗⡻ꅑ薏큒ꣿ屦在如图所示位置相对管的速度为v｜晗ٳ꽏䵎踀礀穞玗扑蔰ɒᥒꡰ륶葹텬དྷꂐꙦ⼀开开开开开开开开开弰�
	3． 半径为R质量为m的均质圆盘｜晗⡑癎ᙓ뭎N⩓䩟葎㨀爀㴀刀⼀㉶著ٛ哿屦如图所示。则圆盘对圆心0的转动惯量=__________。
	4． 质系对任一点的动量矩等于__________与__________的矢量和。
	5． 要在作用于质点上的力之外｜晒ꁎ开开开开开开开开开彔谀开开开开开开开开开忿屦则质点相对运动微分方程仍具杜瑲官罻ⱎ豛驟譶葟扟༰�
	6． 半径是R的半圆薄环ABC表面上分布着均匀的剪力｜晥륔ᅬ뽷䁗ٳ꼰ə艎ୖ﹢䁹㫿屦每单位长度上的剪力大小是2｜晒ᦋٞ͒魼ﭶ葔屢力大小为__________｜晔屢力方向为__________。
	7． 构架由AB、BC、CD乜瑧䙵⢔䈰Ā䎏�ꗿ屦其它支承及载荷如下图所示｜晒鬀偏屵⡗⠀䌀䑧䙶葎⵰뤀䔰ɝ㨀倀㴀㠀欀仿屦q=4kN/m｜晒魐癷䴀㴀　欀一 淿屦a=lm｜晔ѧ䚁쵎උꄰɬ䉖者驺䅶葓쵒鬰�
	8． 如图所示机构｜晟ﵵ敔ѧ䚑춑쿿屦弹簧刚度系数k＝60(N/m)｜晟叿ᴀづ屦弹簧不伸长｜晏�ŗ⡬㑞獏䵿渰ɝ㭒ꡒ鬀僿ᴀ㈀⠀一⧿屦力偶矩｜替屦求机构平衡时的角。
	9． 在如图1所示平面机构中｜晝᪕罶葎⑦쓿屦分别与长L宽是b的矩形板ABCD在A、C处相铰接；在图示瞬时｜晧䚉튐Ꙏ㪉퉒ꂐꙦ⾋핬䊋겕�
	10．图(a)两车速度恒为｜暋핬䉖ﹹ㩷걥屦在B车中观察A车的速度、加速度各为多大？
	11．滑块B上作用一水平已知力P｜晔ѧ䙓쩮텗垁쵎උꇿ屦各铰链为理想铰链。滑块与水平面间杜瑤楤屦摩擦角为。系统在图1示平衡位置时｜昀　䅎㩬㑞珿屦AB杆与铅垂线夹角为。求:为保持平衡所需要的力偶矩M。
	12．质量长度均为m｜晶著䞍⡧䘀䄀䉎䐀䕵⡻䦕罶葾䄀䑎䈀䕗⡧䙺�屦并在AB杆的中点O用铰链固定。如图1所示｜晥瑎⩼ﭾ�ю躗奫拿屦试求突然剪断绳子BE瞬时:①绳子的拉力；②B与E两点的加速度。
	13．如图1所示结构由四根杆AE、BD、DG、EG构成｜晔ѧ䚐﵎䥮톔ﺏ�ꗿ屦且在G点作用水平力｜晗⠀䍰륏屵⢔앶鯿屦试用虚位移原理求支座B的水平约束力。
	14．如图示1结构由直角弯杆AB｜晶䘀䈀䍔谀䌀䑶銔ꖀ屦成｜晑癢䁓흒ぶ蒏綃睓쩑啜㩛艖﹢䁹㫿屦已知｜昀洀㴀倀懿屦试求固定端A处及固定铰支座D处的约束反力。

	2024年理论力学五套强化模拟题及详细答案解析｜扎屴｜�
	1． 长为a质量为m的均质杆AD用固定铰链支座B及绳AC维持在水平位置如下图所示。若将绳突然剪断｜晫摷걥䙶蒉퉒ꂐꙔ豖者骔﹥⽞꜀䉶葾ꙧ当쵒魒ْ⭦⼀开开开开开开开开开弰�
	2． 刨床机构如图所示｜晝쐀伀䄀㴀爀ⱎ�튐꙾픀わ璏汒ꣿ屦BD=4r｜晖ﹹ㩏䵿湥屦滑枕ED的速度为__________和加速度为__________。
	3． 物体A、B分别重｜昀䅎䉎쨀䅎๗投葤楤ﭥ灎㫿屦A、B通过滑轮C用一绳连接｜普톏湙Ѥ楤උꄰɎ쩗⠀䅲楏华屵⡬㑞獒鬀倀ⱙ艎ୖ﹢䁹㩒ᦀﵢ쥒ꡲ楏匀䅶葧\ར쥒魦⼀开开开开开开开开开弰�
	4． 力的乜璉腽ᨀ开开开开开开开开开弰Ā开开开开开开开开开弰Ā开开开开开开开开开弰�
	5． 一半径为r的半圆形凸轮｜晎ຕ罗䝎㨀牶葦쐰Ŷ�屦又与长为r的杆OC光滑接触。曲柄、以相呜晶蒉튐Ꙓْ⭾핥⽞ꝗ⡙艖﹢䁹㩞玗扑薏汒ꣿ屦并始终保持平行。图示瞬间｜晧䘀伀䍎��륣ꖉ屦则杆OC的角速度为__________｜暉퉒ꂐꙎ㨀开开开开开开开开开弰�
	6． 水平均质细杆质量为m｜暕罎㫿屦C为杆的质心。杆A处为光滑铰支座｜昀䉺㩎cʔ屦如图所示。如B端突然脱落｜晧䚏汒ゔ앗艏䵿湥ɟ匀扐㱎㨀开开开开开开开开开彥﵏罧䙧屴最大角速度。
	7． 如图1所示｜晦䘀　䈀䍾햏琀体�ᾏ汒ꣿ屦使套在其上的小环M沿固定直杆0A滑动｜晝伀䈀㴀　挀淿屦OB与BC垂直｜晦䙶蒉튐ɟ卥屦小环M的速度和加速度。
	8． 在如图1所示的结构中｜昀䅲楗垑쵎㨀倀㴀㔀　　仿屦轮轴B重为G=1000N。物块A与轮轴的轴以水平绳连接,在轮上绕一细绳并跨过光滑的滑轮D在其端点上系一重物C,重物A与水平面之间的摩擦系数为｜暀屦轮与水平面之间的摩擦系数为(滚阻不计)。R=2r=10cm。求使物体系统平衡时重物C的最大重量G1。
	9． 如下图所示为一不计自重的长方体用3个径向轴承固定｜晜㩛伀䄀㴀懿屦OB=b｜昀伀䌀㴀揿屦在3个相互垂直的表面上作用杜瑷㩶葒魐癏罼ﭾ�玈愰ɬ䊏瑢缀䇿屦B｜昀䍙Ѷ葾ꙧ归鬰�
	10．半径为r的匀质圆柱重为P｜晓뽓䩟葎㨀剶葖者驗٩ﵑ薈梗扮�ꢀ屦不滑动。开始时圆柱在角位置静止｜晱㙔๎୮�ʋ핬䉟南٧�でO乏䵿湥屦圆柱对圆槽内表面的压力和圆柱所受的摩擦力。
	11．在如图1所示机构中｜普�渀䅔貟ᎏ渀䉓왎㩗䞍⡗ٶ�屦质量均是m｜晓䩟葦⼀勿屦滚轮沿倾角为的斜面作纯滚动｜晎ᑾ偎ດ앗艶萀䐀䍧䚍⢑쾐ﵵ敓뭎උꄰȀ䐀䍧䚕缀䱙艗⢟ᎏ湎屵⡎^㡒魐盿屦其力是M｜暋핬䈀�
	12．如图1所示平面静定结构｜晬䈀䇿屦B反力。荷载与尺寸如图所示｜晝瀀㴀㐀欀仿屦q=2kN/m｜昀䴀㴀㐀欀一 洰�
	13．如图1所示为曲柄杆机构｜晦쐀伀䆕罦⼀ⱎ�튐꙾핗艶ﺗ扶萀侏璏汒ꣿᮏ�䘀䄀䉺羏읓핗艶ﺗ扶葖者骏琀䒏汒꡶葙坻勿屦A端与曲柄铰接。已知b、c｜晬䉦쐀　䆏沁앗艏䵿渀⡙艖︀ㅢ䁹㨀⥥屦AB杆的角速度和角加速度。
	14．如图所示均质杆质量为m｜晥㹗⡎⩓䩟萰Ə沐ἰŮ텒ꡤ楤ﭥ灗䝶屦的轮上｜晵ㅎ蹤楤魟ᖍ睧䙏屬㑞獟聙ඏ큒ꣿ屦试求系统的固杜璘酳蜰�

	2024年理论力学五套强化模拟题及详细答案解析｜扖�屴
	1． 已知平面图形上任意两点A、B的速度｜晒ᤀ䇿屦B两点连线中点的速度__________。
	2． 如下图所示｜晬㑞玏汶�⢑콎㫿屦对转轴的惯性半径为｜晗ٶ�葓䩟萰ɎN⪍⢑콎㨀浶葎멺�⡗ٶ�륿屦开始圆盘处于静止｜晐䞋빎멶綾ٶ�蒐꙾핗ٶ�륿ᢍ텒꠰Ɏඋꆏ沏瑙Ѷ葤楤屦则运动过程中圆盘的角速度为__________。
	3． 如下图所示矩形板(质量不计)用六根直杆固定的地面上(各杆重均不计)；杆端均为光滑球铰链。在A点作用铅直力P｜晒ᥑ癎ⵑ蕒魎㪖葧䙦⼀开开开开开开开开开弰�
	4． 动点M在空间做螺旋运动｜晑皏큒ꡥ륺屦｜替屦其中的单位为m｜昀瑶葓問䵎㨀珿屦则点M的切向加速度大小__________；法向加速度大小__________。
	5． 质量为m的质点M在0A管内运动｜昀　䅻ꅾ핬㑞玏琀佗⢔앗芗扑薏큒ꣿ屦管子与质点M间的动摩擦因数为。已知在如图所示瞬间｜昀　䅻ꅎ㑞玗扶葙㦉틿屦0A管的角速度为角加速度为零｜暍⡰뤀䵒　侏瑶蒍�뭎㨀䳿屦质点M相对管子的相对速度为则图示瞬间｜暍⡰륓흒ほꅛ偞閐葮텒ꡤ楤鬀䙎㨀开开开开开开开开开徍⡰륶糧ꅛ偶葶勒ꂐꙎ㨀开开开开开开开开开弰�
	6． 如图1所示平面任意力系｜晝㪋魼ﭔᅖ﹎ⴀ䄰Ā䈰Ā低屴点简化的主矩分别为｜替屦｜替屦且杜瓿屦力系的主矢在x轴上的投影｜昀䄰Ā䈰Ā佶著偨ݎ㨀䄀⠀㋿屦0)｜昀䈀⠀ヿ屦1)｜昀伀⠀ヿ屦0)｜昀⡓問䴀挀洀⤰ʋ핬䊋魼ﭶ葔屢力大小R=__________。
	7． 如图1所示结构中曲杆DB｜晶䘀䄀䍎❟执䘀䐀䍓쩮톏溔ꔰɜ㩛愰Ā戰Ā到Ā牓쩒鬀儰Ā偝屦各杆自重不计。求固定端A的反力。
	8． 如图1所示滑块A质量是m｜晓⡑䥮텶葬㑞玗扎੮텒ꣿ屦两端各用一弹簧常数是k的弹簧相连｜晤䚕␀䊍⢑케䷿屦用长的无质量杆与A块相铰接｜暋빼ﭾ�偒㙗⢔앗芗扑蕏岁ㅟ깣⽒ꣿ屦不计阻力｜暋핵⡎⑹쵥륬핞喙쭼ﭾ�蒏큒ꡟ깒٥륺屦其中一种限用拉格朗日方程方法。
	9． 均质圆盘重为P｜晓䩟葎㨀狿屦可绕垂直地面的水平轴O转动｜晙艖﹢䁹㨰ʂٶ�ᵙ쭏䵿渀　䆔앗舰ɓ흒で膏筟깶葢쥒ꡔ屦无初速度地转下｜暋핬䉗ٶ�沏잉퉥�
	10．在如图1所示平面机构中｜晝䄀䐀㴀䈀䔀㴀䰀ⱎ᐀䄀䑞玈䰀䈀䔀Ⰰ伀䙎䌀䕧䙗艶ɟ卥屦BE杆的角速度为角加速度是求此瞬时OF杆的速度和加速度。
	11．如图1所示机构｜晓䩟葎㨀牶蒏湛偎�튐ꙗ⡬㑞玗扎꽮�ꣿ屦连杆｜晑癎zຏ湿ᢔꗿ屦另一端与杆OB铰接｜晤䝧䘀伀䈀㴀㈀狿屦滑块E可在OB杆上滑动｜晞皔ꕗ⡎l㑞獧䘀䔀䑎૿屦在某瞬时AC和OB皆为铅垂方向｜晎ᓿ屦乜瑰륗⡔屦一水平线上｜晬䉫摷걥䘀䔀䑶蒐Ꙕ豒ꂐꙶ葙❜༰�
	12．如图所示｜晬㑞玗扎㹎W䞍⡎屴棱柱A｜暍⢑콎㩗⡑癥鲗扎ੑ赥㹿湎W䞍⡎屴棱柱B,质量为两乜瑨葢⪗扗䝎㩶퉎屴角形。不计摩擦｜晒ᵙ쭥ﭾ�奫戰ɬ䉟华屴棱柱B沿A滑下接触到水平面时｜晎屴棱柱A移动的距离。
	13．如图所示带槽的导杆CDE与固连在圆盘上的直槽FG以销钉M相联结｜暕�褀䵥⡛ﱧ䙶葶ﵑ薏큒ꣿ屦又可在圆盘的直槽内运动。设该系统处于呜晎^玗扑藿屦导杆以匀速向右运动；圆盘作纯滚动｜晗ٶ�ⵟ쌀ぎ�ὔᅓ큒꠰ɗٶ�葓䩟萀刀㴀　　洀洰ɟ厕�褀䵙ю蹗ٶ�륿ᡥ屦OM恰好位于水平线上｜晗ٶ�੶葶ﴀ䘀䝎ດ앗艾뽢ႉ툰ɬ䊋걥�褀䵶葒ꂐꙓ쨀䵰륢䁗⡾�憐梏略葦蝓䩟�
	14．偏心轮绕O轴以匀角速顺时针转动｜晣ꡒꡣ㩧䘀䄀䉬뾔앗艮톐厏큒ꣿ屦挺杆顶部放杜瑎�⢑콎㨀浶葲楗埿屦设偏心轮的半径为R｜晐佟쎍�屦起动开始时位于铅垂线上｜晬䉲楏卛北㩧䙶葓譒魎쪉腲楏华൹뭟c㩧䙶葧Y❐㰰�

	2024年理论力学五套强化模拟题及详细答案解析｜扎铿屴
	1． 点做曲线运动时｜晬핔ᅒꂐꙻ䥎躖葠앑뗿屦可能是__________或__________。
	2． 已知作用在质点上的力｜晬䊍⡰륶蒏큒ꢉ쑟謰ʏ�⾏큒ꡟ깒٥륺୶萀开开开开开开开开开弰�
	3． 如下图所示直角弯杆CMD可在导管S及导管T中滑动｜晛ﱻꄀ卓햏琀䆏汒ꣿ屦导管T可绕轴B转动｜昀䄀䈀㴀䄀䔀㴀愀ⰰɳ끝ﱻꄀ华䦉튐ꚏ汒ꣿ屦则弯杆CMD的角速度为__________。
	4． 平面共点力系平衡的几何条件是__________。
	5． 如下图所示｜晎㩎虵⢆婏䵹ﭓ齴٬䊉ﭾ�䉙ѓ쵒鯿屦需将B支座解除｜晎ɟ卶葾ꙧ归鯿屦其时B、D两点虚位移大小之比值＝__________｜暂䛿ᴀ㔀　仿屦则B处约束力的大小为__________｜晥륔ᅎ㨀开开开开开开开开开弰�
	6． 平面汇交力系平衡的充分和必要条件是__________｜晓猀开开开开开开开开开弰�
	7． 如图1所示平面机构｜晧䙔豧䙶蒕罞ꙗ䝎㨀狿屦等边乜璉퉟执罶蒏릕罎㨀㈀狿屦乜瑎⪘癰륒ْ⭎䘰œ쩙坻劔ꗿ屦直角弯杆穿过套筒｜晑癫땿湎蹬㑞獩ﵑ蔰ɗ⡖ﹹ㩷걥屦杆水平｜晎屴点在呜晎�앗艾뽎૿᭧䘀　䍶蒉튐Ꙏ㫿屦角加速度为零。试求此瞬时杆EDF的速度和加速度。
	8． 如图1所示平面结构｜晵ㅎ屴根刚杆AC、CE和ED铰接聜晢ူɗ⡒魐癷䵔豒鬀偶葏屵⡎玈懿屦尺寸如图。不计各杆质量及摩擦｜暋핵⢆婏䵹ﭓ齴٬䉭㭒ꢔ⽞꜀䉙Ѷ葓쵒鬰�
	9． AC、BD二杆各以匀角速度分别绕距离为的A、B二轴作定轴转动｜暏汔ᅙ艖︀ㅢ䁹㫿屦小圆环M套在AC及BD杆上｜晗⡧큷걥屦求小环M在该瞬时的速度和加速度。
	10．两根相呜晶著䞍⡧䛿屦OA=AB=｜暍⢑콗䝎㨀淿屦以铰A相连接｜晞癎ざ者髿屦如图(a)所示｜晬䉎⑧䙎칖ﹹ㩬㑞獏䵿滿屦由静止开始运动时的角加速度及A点的约束反力。
	11．半径为r的车轮在直线轨道上滚动聜晎൮텒꠰ɝ湟썶蒐Ꙧ⽞㢑켰ɬ䊏湿ᡎp뤀䵶蒏梏擄ƐꙔ豒ꂐꙎ쪏梏略葦蝓䩟萰�
	12．如图1所示｜晧䘀䄀䉔谀䈀䍗⡙Ҕꗿ屦在校链上作用杜璔앗艒鬀凿屦C端铰接在墙上｜昀䅺ꕗ⢑촀倀㴀　　　乶葓�⢕罥륏卶葑啎ⵟ쌰ɝ䘀䈀䍬㑞猀ⲕ罥륏华㑞玗投蒗奤楤ﭥ灎㨀昀㴀　⸀㔀㈰ɔѧ䚑쵓쪏莔﹙Ѥ楤䝟ﵵ敎උꇿ屦尺寸如图所示。试确定不致破坏系统平衡时Q力的最大值。
	13．小球M在半径为3r的圆管内以匀速u作圆周运动｜暀屦圆管又在半径为r的圆柱上作纯滚动｜晗ٻꅶ葎ⵟ쌀佶蒐Ꙏ㨰ʋ핬䉜ུ͗⡖︀ㅏ䵿湶葾�戀Ꙕ豾�勒ꂐ�
	14．如图1所示,无重杆与重为的均质乜瑨⡰릔ꗿ屦在杆上作用杜瑬㑞獔ᅓ葒鬀䘀Ⱨ䙎㑞玗戰Ŏ屴棱柱与水平面间的静滑动摩擦因数均为｜晜㩛艖︀ㅢ䁹㫿屦求使系统保持平衡的力的最大值。
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	2024年理论力学五套冲刺模拟题及详细答案解析｜扎ÿ屴
	1． 长为R绕轴A转动的杆AB的右端固连套筒B,长为3R的杆CD可沿套筒滑动,其C端放在水平地面上｜晙艖﹢䁹㨰ɝ⡙艖﹢䁹㩷걥屦AB杆的角速度为零｜暉퉒ꂐꙎ㨰ɒᥗ⡖ﹹ㩷걥屦CD杆上C点相对杆AB的相对加速度的大小为__________｜昀䍰륶葾�勒ꂐꙶ葙❜ཎ㨀开开开开开开开开开弰�
	2． 如图所示圆环绕z轴做定轴转动｜暉튐Ꙏ㨰ɒꡰ륗⡻ꅑ薏큒ꣿ屦在如图所示位置相对管的速度为v｜晗ٳ꽏䵎踀礀穞玗扑蔰ɒᥒꡰ륶葹텬དྷꂐꙦ⼀开开开开开开开开开弰�
	3． 试求如图下所示力F在x、y轴上的投影__________以及对x、y、z轴的矩__________。
	4． 如下图所示系统由匀质圆盘与匀质细杆铰连聜晢ူɝ㩗ٶ�䩟葎㨀爰ƍ⢑콎㨀䷿屦杆长为质量为m。在图示位置｜晧䙶蒉튐Ꙏ㪉퉒ꂐꙎ㩗ٶ�蒉튐Ɖ퉒ꂐꙗ䝎㪖ɒﭾ�❒魼ﭔᅛ骏琀佻聓ᙔ屦其主矩为__________。青岛掌ъ心博♩阅电子
	5． 半径为R质量为m的均质圆盘｜晗⡑癎ᙓ뭎N⩓䩟葎㨀爀㴀刀⼀㉶著ٛ哿屦如图所示。则圆盘对圆心0的转动惯量=__________。
	6． 已知作用在质点上的力｜晬䊍⡰륶蒏큒ꢉ쑟謰ʏ�⾏큒ꡟ깒٥륺୶萀开开开开开开开开开弰�
	7． 结构及几何尺寸如图1所示｜晗䝞Ζ왞ꘀ燿ᴀ㌀欀一⼀淿屦集中载荷P＝4kN｜昀䷿ᴀ㈀欀一 淿屦｜昀䉎㩓ꡥ⽞ꟿ屦C为光滑铰链。试求A点的约束反力(限用虚位移原理求解)。
	8． 小球M在半径为3r的圆管内以匀速u作圆周运动｜暀屦圆管又在半径为r的圆柱上作纯滚动｜晗ٻꅶ葎ⵟ쌀佶蒐Ꙏ㨰ʋ핬䉜ུ͗⡖︀ㅏ䵿湶葾�戀Ꙕ豾�勒ꂐ�
	9． 已知任意形状的刚体对固结在其上的动坐标系的惯性矩为惯性积为。设此刚体受外力作用｜晒ᩏ卾핖者骏琀　婎튐Ɏ㩛驗偨ݼﯿ屦0Z与轴重呜拿屦如图1所示。求：
	10．AB杆穿进套筒｜晑瘀䅺뾘顖﹢䁹㩞玗扑蕶葬㑞玏梐华Ꙕᅝ婓�ᾏ큒ꣿ屦套筒可绕0轴在图示平面内转动｜晗⡙艖︀ㅢ䁹㩏䵿滿屦｜昀䄀　㴀䳿屦求在此瞬间｜昀䄀䉧䙶蒉튐Ꙕ貉퉒ꂐꙶ葙❜པ貏汔ᄰ�
	11．如图1所示均质正方体重为P｜晿湎蹐㺉퉎㩶葥鲗扎૿屦静摩擦因数｜晟Y쭥⡢쥒魏屵⡎奫扎ꣿ屦然后逐渐增大拉力｜晒ᥫ捥륏卑䡮텒ꢏ�⽑䡿ﭐዿὫ捥륏南⡥鲗扎ગ奫扥屦的最大值是多少？
	12．半径为R的滚子沿水平面滚动聜晎൮텒꠰ɮ�偎摒�屴半径为r的呜暏璟ᎏ滿屦缠在鼓轮上的绳子的D端以速度和加速度沿水平方向运动｜暉셖︀ʋ핬䉮�偧��뤀䉶蒐Ꙏ๒ꂐꙙ❜屦以及最低点C的加速度。
	13．长度均为｜暍⢑콗䝎㨀浶葓�⡧䘀伀䅎䄀䉗⠀䅙Ҕꗿ屦AB杆的两端分别用两根铅垂细绳悬挂｜晏罧䘀　䅎䄀䉞玈慎蹬㑞獏䵿滿屦如图1所示。不计各处的摩擦。设某瞬时突然将二绳呜晥橥귿屦试求该瞬时杆OA和AB的角加速度｜晎쪔︀䅙Ѷ葓쵒鬰�
	14．质量为M｜晓䩟葎㨀剶著䞍⡗ٶ�⡐㺉퉎㩶葥鲗扎੮�꠰ɗٶ�鲗投葤楤ﭥ灎㨰ə艧鱒ᵙ쭥㭗ٶ�ⵟ쌀䍶蒐Ꙏ㫿屦圆盘的角速度为。
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	1． 刨床机构如图所示｜晝쐀伀䄀㴀爀ⱎ�튐꙾픀わ璏汒ꣿ屦BD=4r｜晖ﹹ㩏䵿湥屦滑枕ED的速度为__________和加速度为__________。
	2． 如下图所示｜晲楗垑촀䜀㴀㈀　　一Ⱳ楗坎ꖉ扎䮕蒗奮텒ꡤ楤灎㫿屦求拉动物体所需的最小力__________。
	3． 力的乜璉腽ᨀ开开开开开开开开开弰Ā开开开开开开开开开弰Ā开开开开开开开开开弰�
	4． 纯滚动是指相互接触的两物体上｜晛丹鑶董ꖉ륗⢏큒ꢏ읺ⴀ开开开开开开开开开彮�ꣿ屦因此两物体接触点的速度__________。若其中一物体静止｜晒ᥣꖉ륶蒐ꘀ开开开开开开开开开弰�
	5． 质量为m的质点M在0A管内运动｜昀　䅻ꅾ핬㑞玏琀佗⢔앗芗扑薏큒ꣿ屦管子与质点M间的动摩擦因数为。已知在如图所示瞬间｜昀　䅻ꅎ㑞玗扶葙㦉틿屦0A管的角速度为角加速度为零｜暍⡰뤀䵒　侏瑶蒍�뭎㨀䳿屦质点M相对管子的相对速度为则图示瞬间｜暍⡰륓흒ほꅛ偞閐葮텒ꡤ楤鬀䙎㨀开开开开开开开开开徍⡰륶糧ꅛ偶葶勒ꂐꙎ㨀开开开开开开开开开弰�
	6． 直角刚杆OAB绕固定轴O转动｜晝伀䄀㴀㐀　挀淿屦AB=30cm｜替屦。则图示瞬时｜晰뤀䉶葒ꂐꙗ⠀硥륔ᅶ葢镟煎㨀开开开开开开开开开忿屦在y方向的投影为__________。
	7． 如图1所示平面静定结构｜晬䈀䇿屦B反力。荷载与尺寸如图所示｜晝瀀㴀㐀欀仿屦q=2kN/m｜昀䴀㴀㐀欀一 洰�
	8． 如图所示的凸轮机构中｜晑湎䦉튐꙾핛骏琀侏汒꠰ʍ⢑콎㩶葮텧䙐ὓ㥼❶董ꡓ譒鮘癗⡑湎ਰɟ卑溏汒ꡥ屦滑杆作往复运动。设凸轮为一匀质圆盘｜暍⢑콎㫿屦半径为r｜晐佟썳蝎㨀攰ɬ䉗⡎פֿw걥㩞ꞇ몔襶葠㭓쵒魎๒ꡓ쵒鬰�
	9． 下图所示圆盘沿水平直线轨道作无滑动的滚动｜晑癓䩟葎㨀狿屦一个等腰直角乜璉퉟执缀䄀䈀䏿屦顶点A以铰链连结于圆盘边缘上的A点,另一点与滑块B铰接,乜璉퉟扶葥鲏뤀䄀䈀㴀㐀爰ɮ텗圀䉓⡎㑞獢ၶ葥鱩ﵑ薏큒꠰ʋ빗ٶ�ⵟ쌀ぎ䦐ἀ畔ᅝ큒ꣿ屦求图示位置(A与0在呜晎�앗艾뽎૿屦AB处于水平)时｜昀䍰륶蒐Ꙏ๒ꂐ�
	10．如图1所示平面系统中｜昀䄀䑧䙙ю蹬㑞珿屦A与B铰在呜晎g憔앗艾뽎૿屦D处铰接一半径为r的滑轮｜暏湎ઍ~屦下垂挂一重量为P的重物｜晓zפֿ蹘饎૿屦绳EF段与AD段平行。已知：P=1000N｜替屦r=0.2m。设各铰光滑｜晎උꅧ䙎췿屦求A、B处的约束反力大小。
	11．如图所示一平面机构｜晦쐀伀䅾픀侏璏汒ꣿ屦带动杆AC在套管B内滑动｜晙坻ꄀ䉓쩎๑癒᩠➏�ꕶ萀䈀䑧䙓졓햐윀䉶蒔ﺏ汒꠰ɝ伀䄀㴀䈀䐀㴀㌀　　洀淿屦OB=400mm｜晦쐀伀䅎튐ꙓ�ᾏ汒ꣿ屦试求D点的速度和加速度。
	12．均质鼓轮质心C位于几何中心,质量为m｜晓䩟葎㨀勿屦在半径为r处缠一无重细绳。设鼓轮对质心C的惯性半径为｜普�ꡤ榖㭎උꄰɬ䈀㩵⡬㑞獥륔ᅙ❜ཎ㩶葒魢쥾왾⡙艖︀ㅢ䁹㨀⧿屦(1)如轮沿水平地面做纯滚动｜暏湎๗投葤楤鬀䙓쪍⡟쌀䍶葒ꂐꙔю㩙ᩙ⟿ἀ⠀㈀⦟ᎏ湐婾꽮�꡶葧慎�
	13．在下图所示机构中｜暋빮텗坎Ꙭ뽬㑞獶뽛ﲏ桔ᅓ큒ꣿ屦通过导杆AB及连杆BC带动半径为r的滚轮C在水平面上作无滑动滚动。导杆AB的导槽中的滑块0可绕固定轴0转动｜昀　䍾뽎彦⽬㑞獶萰ɗ⡖﹎ⵢ䁹㩏䵿滿屦AO=BO=L/2｜昀䄀䉾뽎㑞獢ჿ屦BC线与AB线垂直｜昀浰륎㩮�湿ᡎp맿屦半径Cm为水平方向。求此瞬时m点的速度大小及方向。
	14．图1所示均质杆AB长为,放在铅直平面内｜晧䙶葎z䆗恗⡑䥮텶蒔앶饎૿屦另一端B放在光滑的水平地板上｜晞癎㑞玗扢ႉ툰ɫ摔屦令杆由静止状态沿铅直面倒下。求(1)杆在任意位置时的角加速度和角速度；(2)当杆脱离墙时｜晫摧䙎㑞玗扢䁙㥶蒉툰�

	2024年理论力学五套冲刺模拟题及详细答案解析｜扎屴｜�
	1． 半径是R的半圆薄环ABC表面上分布着均匀的剪力｜晥륔ᅬ뽷䁗ٳ꼰ə艎ୖ﹢䁹㫿屦每单位长度上的剪力大小是2｜晒ᦋٞ͒魼ﭶ葔屢力大小为__________｜晔屢力方向为__________。
	2． 如下图所示已知P沿正六面体对顶线DA作用｜晎᐀倀㴀　　　仿屦则该力对Z轴的力矩为__________。
	3． 点做曲线运动时｜晬핔ᅒꂐꙻ䥎躖葠앑뗿屦可能是__________或__________。
	4． 直角曲杆可以绕O轴转动,如下图所示。已知:。图示位置｜晦䙶蒉튐屦角加速度｜晒ᥦ䙎䵰륶葬핔ᅒꂐꙎ㨀开开开开开开开开开忿屦切向加速度为__________。
	5． 平面共点力系平衡的几何条件是__________。
	6． 周转齿轮传动机构放在水平面内｜晙艖﹢䁹㨰ɝꢟ羏湓䩟葎㨀狿屦质量为｜晓ୢ၎㩗䞍⡗ٶ�᭦쐀　䇿屦质量为｜晓ୢ၎㩗䞍⡧䛿᭛骟羏湓䩟葎㨀到ɗ⡦쑎屵⡎N�葒魐盿屦其矩为M｜晏罫摧㩧葵㆗奫扟Y쮏큒꠰ɬ䉦쒏沏잉퉔蒉튐Ꙧ⼀开开开开开开开开开忿屦角加速度是__________。
	7． 如图1所示平面机构｜晦쒕翿屦以匀角速度逆钟向绕0轴转动｜暐읙块⡑癎屦铰接在杆上的套筒带动杆沿水平导槽运动｜晧䙶葺䚔ꗿ屦端与套在杆上的套筒铰接。在图示瞬时｜晙坻剒ぎ⑺蒍�뭎䭫푎㨀㋿ᨀ㏿屦杆与水平线的夹角｜替屦试求该瞬时套筒相对于杆的速度和加速度。
	8． 两根相呜晶著䞍⡧䛿屦OA=AB=｜暍⢑콗䝎㨀淿屦以铰A相连接｜晞癎ざ者髿屦如图(a)所示｜晬䉎⑧䙎칖ﹹ㩬㑞獏䵿滿屦由静止开始运动时的角加速度及A点的约束反力。
	9． 如图1所示机构｜晓䩟葎㨀牶蒏湛偎�튐ꙗ⡬㑞玗扎꽮�ꣿ屦连杆｜晑癎zຏ湿ᢔꗿ屦另一端与杆OB铰接｜晤䝧䘀伀䈀㴀㈀狿屦滑块E可在OB杆上滑动｜晞皔ꕗ⡎l㑞獧䘀䔀䑎૿屦在某瞬时AC和OB皆为铅垂方向｜晎ᓿ屦乜瑰륗⡔屦一水平线上｜晬䉫摷걥䘀䔀䑶蒐Ꙕ豒ꂐꙶ葙❜༰�
	10．套筒B沿固定的水平杆滑动｜晝ᨀ伀䄀㴀　挀淿屦｜晗⡖︀⠀愀⥢䁹㩏䵿渀⣿屦0A处于铅垂)时｜晧䘀　䅶蒉튐ꚉ퉒ꂐꙻ䥎躖ʋ핬䈀㨀⠀⤀䉰륶蒐Ꙏ๒ꂐᬀ⠀㈀⥧䘀䄀䉶蒉튐Ꙏຉ퉒ꂐ�
	11．如图1所示平面机构,杆和杆的长度均是r,等边乜璉퉟戀䄀䈀䍶蒏릕罦⼀㈀爀ⱎ屴个顶点分别与杆、0C及套筒较接｜晶퉟⽧䘀䔀䐀䙺羏읙坻刀䇿屦其DF段置于水平槽内。在图示瞬时｜晧䙬㑞珿屦B、C、O乜瑰륗⡔屦一铅垂线上；杆OC的角速度是｜暉퉒ꂐꙦ⼀　ⲋ핬䉫摷걥䘀䔀䐀䙶蒐Ꙕ豒ꂐ�
	12．不计图所示各构件自重｜晬㑞獒鬀䘀㴀　　仿屦力偶矩M=1500N•cm｜暔앶䝞Ώ綃眀焀㴀　一⼀挀淿屦尺寸如图1所示。求B｜昀䓿屦E处的约束力。
	13．图1所示平面机构｜晤䝧䘀伀䑎�튐ꚏ汒ꣿ屦DC=CB=6,图示瞬时｜替屦角度尺寸如图1所示。求此时DC杆的角速度和角加速度。
	14．在如图1所示机构中｜昀䄀䉧䙎z๎蒐Ꙭ뾟罧慔ᅎ੮�꡶蒟羏湎ⵟ쌀䆔ꗿ屦AB杆套在可绕0轴转动的套筒内｜晞癓뽻ꅑ蕮텒꠰ɬ䉖ﹹ㩷걥屦AB杆的角速度和角加速度。
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	1． 水平均质细杆质量为m｜暕罎㫿屦C为杆的质心。杆A处为光滑铰支座｜昀䉺㩎cʔ屦如图所示。如B端突然脱落｜晧䚏汒ゔ앗艏䵿湥ɟ匀扐㱎㨀开开开开开开开开开彥﵏罧䙧屴最大角速度。
	2． 如图所示｜晧䙎�튐꙾햏璏汒ꣿ屦通过套筒A带动杆绕轴转动｜暂屦则用自然坐标表示(以为原点｜暘穥袏汔ᅎ㩫捔ᄀ⥶葙坻刀䅶蒏큒ꡥ륺獎㨀开开开开开开开开开弰�
	3． 系统如下图所示｜晧䚑쵎㨀埿屦半径为R的均质盘重2W｜晧䙎㑞獾뽶葙㦉퉎㫿屦铅垂｜晎උꆔ﹙Ѥ楤ɥ멬㑞獟㥼❢쥒魙ᩙ⟿屦系统都在图示位置自锁｜晒ᥧ䙎๗ٶ�葧\텒ꡤ楤瀀开开开开开开开开开弰�
	4． 五连杆机构如图所示。已知：在图示位置时｜替屦与均铅垂｜昀䌀䉬㑞猰ɧ䙶蒉튐Ꙏ㩧䙶蒉튐Ꙏ㪖ʋ걥︀䍰륶蒐Ꙧ⼀开开开开开开开开开弰�
	4． 五连杆机构如图所示。已知：在图示位置时｜替屦与均铅垂｜昀䌀䉬㑞猰ɧ䙶蒉튐Ꙏ㩧䙶蒉튐Ꙏ㪖ʋ걥︀䍰륶蒐Ꙧ⼀开开开开开开开开开弰�
	5． 坐标系的x轴与y轴之间的夹角为｜晙艖︀ㅢ䁹㫿屦在Oxy平面内杜瑎N൞玈慶葒魼ﯿ屦该力系对x,y轴上的点的力矩｜替屦在x轴上投影为｜晝ᨀ　䄀㴀懿屦则OB=__________。
	6． 一半径为r的半圆形凸轮｜晎ຕ罗䝎㨀牶葦쐰Ŷ�屦又与长为r的杆OC光滑接触。曲柄、以相呜晶蒉튐Ꙓْ⭾핥⽞ꝗ⡙艖﹢䁹㩞玗扑薏汒ꣿ屦并始终保持平行。图示瞬间｜晧䘀伀䍎��륣ꖉ屦则杆OC的角速度为__________｜暉퉒ꂐꙎ㨀开开开开开开开开开弰�
	7． 如下图所示｜暑촰œ䩟葎㨀牶葓䩴͏卙ї⡎䥮텶葬㑞玗扎૿屦在半球体内的A点作用一水平力P｜晓䩴͏华㑞玗扶蒗奤楤ﭥ灎㫿屦求物体平衡时｜昀偎ฃ녞鑮덶葧慎�
	8． 在半径为R的固定圆筒壁内｜晧屴一长为的细杆沿筒壁作平面运动。已知：A点的速度及加速度｜晎⒀ՙ㦉퉎㨃뇿屦如图(a)所示。问题：求AB杆中点的加速度的大小和方向。
	8． 在半径为R的固定圆筒壁内｜晧屴一长为的细杆沿筒壁作平面运动。已知：A点的速度及加速度｜晎⒀ՙ㦉퉎㨃뇿屦如图(a)所示。问题：求AB杆中点的加速度的大小和方向。
	9． 如下图所示无重直角弯杆ABCD｜替屦位于呜晎^玗扑藿屦此平面与Axy平面的夹角θ=45 ｜晖﹎ⶏ瑞玈䱎踀碏琰ɜ㩛㨀䄀䈀㴀䌀䐀㴀氀淿屦｜晗⡰뤀䑏屵⡎R鯿屦｜晓問䵎㨀仿屦沿BC杆作用一力偶｜晑癷㨀䴀㷿屦方向如图所示。求此力系向点A简化的主矢和主矩｜晓�
	10．如图所示均质塔轮质量m=200kg｜晙ᙟ萀刀㴀㘀　　洀淿屦内径r=300mm｜晛陋癎ⵟ쎏瑶葖�汓䩟萰ɗ⡘咏湓䩟葎㨀牶著ٔ桎⁾핎e쵾왾屦绳的另一端绕过滑轮B悬挂一质量的物体A。滑轮B的摩擦及质量不计｜普�ꡤ榖㭎උꄰ�
	11．如图1所示｜暑쵶葲楗圀䅥㹎蹐㺉퉶葥鱗慎૿屦物块与斜坡间的静滑动摩擦因数为｜晎උꆔꉎᵾ蒑춑쿿屦轮为均质轮｜晓䩟�
	12．如图所示｜晗䞍⢏渡悍⢑콎㫿屦半径为｜晗⡧䙶葞♒ꡎ୬뽓䩟葎㩶葖者骏渡慐婾꽮�꠰ɧ䙎㩗䞍⣿屦质量为m｜暕罎㨰ɥ瑎⩼ﭾ�ю蹬㑞玗扑藿屦处的摩擦不计｜普�ꡤ榖㭎උꄰɬ䋿ᩗ⡧䙎뵒ꁷ㨀䵶葞㡒魐盿屦由静止开始｜晟卧䚏沏잉퉥䙶蒉튐Ꙕ貉퉒ꂐ�
	12．如图所示｜晗䞍⢏渡悍⢑콎㫿屦半径为｜晗⡧䙶葞♒ꡎ୬뽓䩟葎㩶葖者骏渡慐婾꽮�꠰ɧ䙎㩗䞍⣿屦质量为m｜暕罎㨰ɥ瑎⩼ﭾ�ю蹬㑞玗扑藿屦处的摩擦不计｜普�ꡤ榖㭎උꄰɬ䋿ᩗ⡧䙎뵒ꁷ㨀䵶葞㡒魐盿屦由静止开始｜晟卧䚏沏잉퉥䙶蒉튐Ꙕ貉퉒ꂐ�
	13．玻璃管AB｜晵⡒ᩧ뙥⽢罗⢔앶玗扑蕎ດ앗芏琀䄀䑎䮕葙㦉퉎㨰ɒᩧ뙗⡒魷䵶葏屵⡎♒ꡳ뭴荻ꆔ앗芏琀䄀䑎�튐ꚏ汒꠰ɓ屴一质量为m的钢球以初速度从A端沿管下滑｜晗⡞㡥灶葧慎屦求球m相对于玻璃管的运动规律。若轴承C和D处为光滑｜暋한ْ魷䶈桹㩎㩥瑶葑ﵥ瀰�
	14．如图1所示｜暑촀偶著䞍⡴͓䩟葎㨀愀ⱥ㹗⡘饎䄀䉧䙎䮕ɧ䙶萀䅺屦 B端用水平绳BC拉住｜晧䚕罎㨀䰀ⱑ癎๘饶葙㦉퉦屦如不计杆重｜晬䉾葢쥒鬰�
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	1． 如下图所示｜晬㑞玏汶�⢑콎㫿屦对转轴的惯性半径为｜晗ٶ�葓䩟萰ɎN⪍⢑콎㨀浶葎멺�⡗ٶ�륿屦开始圆盘处于静止｜晐䞋빎멶綾ٶ�蒐꙾핗ٶ�륿ᢍ텒꠰Ɏඋꆏ沏瑙Ѷ葤楤屦则运动过程中圆盘的角速度为__________。
	2． 已知平面图形上任意两点A、B的速度｜晒ᤀ䇿屦B两点连线中点的速度__________。
	3． 一平面机构如图所示｜晜ཱི꼀䵔屦时套在大环和直杆AB上｜晝❳꽖者驎ꣿ屦直杆绕支座A等角速转动｜暉튐屦大环半径时小环相对杆AB的滑移速度是__________｜晒ꂐꙦ⼀开开开开开开开开开弰�
	4． 一个刚体上若杜瑎N⩖者驰맿屦其自由度为__________；若杜瑎⩖者驰맿屦其自由度为__________；若杜瑎屴个不共线的固定点｜晑皁ㅞꙎ㨀开开开开开开开开开弰�
	5． 平面汇交力系平衡的充分和必要条件是__________｜晓猀开开开开开开开开开弰�
	6． 长为a质量为m的均质杆AD用固定铰链支座B及绳AC维持在水平位置如下图所示。若将绳突然剪断｜晫摷걥䙶蒉퉒ꂐꙔ豖者骔﹥⽞꜀䉶葾ꙧ当쵒魒ْ⭦⼀开开开开开开开开开弰�
	7． 装在汽车上的升降台由四根长为的均质杆AC、BD、DE、CG及平台GE组成｜暖搀䈰Ā䕎ѓ뽑䥮텬㑞玗扮텒ꡙ屦其他地方均为光滑铰链连接｜晓䞖䵓恭뉓譿㡶葏㡿⥣Ꝓ㙓䞖䴰ɝѧ䚑춑콗䝎㨀埿屦平台重量为P｜替屦在图1所示位置处于平衡。试求作用在液压缸上的力及铰链D、C两处的约束反力。
	8． 图1所示均质细杆AB质量为m｜暕罎㫿屦用细绳悬挂于水平位置。弹簧AD的D端固定｜晓龕罎㫿屦图示状态被拉长为｜晥륔ᆔ앶屦图中系统处于静平衡状态。如突然呜晥橥굾왾쫿屦试求此时点A的加速度。
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