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【初试】2024 年浙大城市学院 801自动控制原理考研精品资料 

 

说明：本套资料由高分研究生潜心整理编写，高清 PDF电子版支持打印，考研推荐资料。 

一、重点名校真题汇编及考研大纲 

1.附赠重点名校：自动控制原理 2016-2022年考研真题汇编（暂无答案） 

说明：赠送重点名校考研真题汇编，因不同院校真题相似性极高，甚至部分考题完全相同，建议考生备考

过程中认真研究其他院校的考研真题。 

 

2.浙大城市学院 801自动控制原理考研大纲 

①2023年浙大城市学院 801 自动控制原理考研大纲。 

说明：考研大纲给出了考试范围及考试内容，是考研出题的重要依据，同时也是分清重难点进行针对性复

习的推荐资料，本项为免费提供。 

 

二、2024年浙大城市学院 801 自动控制原理考研资料 

3．《自动控制理论》考研相关资料 

（1）《自动控制理论》[笔记+提纲] 

①浙大城市学院 801自动控制原理之《自动控制理论》考研复习笔记。 

说明：本书重点复习笔记，条理清晰，重难点突出，提高复习效率，基础强化阶段推荐资料。 

②浙大城市学院 801自动控制原理之《自动控制理论》复习提纲。 

说明：该科目复习重难点提纲，提炼出重难点，有的放矢，提高复习针对性。 

 

4．《自动控制原理》考研相关资料 

（1）《自动控制原理》[笔记+提纲] 

①浙大城市学院 801自动控制原理之《自动控制原理》考研复习笔记。 

说明：本书重点复习笔记，条理清晰，重难点突出，提高复习效率，基础强化阶段推荐资料。 

②浙大城市学院 801自动控制原理之《自动控制原理》复习提纲。 

说明：该科目复习重难点提纲，提炼出重难点，有的放矢，提高复习针对性。 

 

5.浙大城市学院 801自动控制原理考研核心题库（含答案） 

①浙大城市学院 801自动控制原理考研核心题库选择题精编。 

②浙大城市学院 801自动控制原理考研核心题库简答题精编。 

③浙大城市学院 801自动控制原理考研核心题库分析计算题精编。 

说明：本题库涵盖了该考研科目常考题型及重点题型，根据历年考研大纲要求，结合考研真题进行的分类

汇编并给出了详细答案，针对性强，是考研复习推荐资料。 

 

三、电子版资料全国统一零售价 

6．本套考研资料包含以上一、二部分（高清 PDF电子版，不含教材），全国统一零售价：[￥] 

特别说明： 

①本套资料由本机构编写组按照考试大纲、真题、指定参考书等公开信息整理收集编写，仅供考研复习参

考，与目标学校及研究生院官方无关，如有侵权、请联系我们将立即处理。 

②资料中若有真题及课件为免费赠送，仅供参考，版权归属学校及制作老师，在此对版权所有者表示感谢，
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如有异议及不妥，请联系我们，我们将无条件立即处理！ 

 

四、2024年研究生入学考试指定/推荐参考书目（资料不包括教材） 

7．浙大城市学院 801自动控制原理考研初试参考书 

张明君等,自动控制原理（修订版）,科学出版社,2020. 

夏德钤,自动控制理论（第 2版）,机械工业出版社,2018. 

张嗣瀛等,现代控制理论(第 2版),清华大学出版社,2017. 

胡寿松等,自动控制原理(第 6版),国防工业出版社,2018. 

 

五、本套考研资料适用院系 

信息与电气工程学院 

 

 

 

 

版权声明 

 

编写组依法对本书享有专有著作权，同时我们尊重知识产权，对本电子书部分内容参考和引用的市面

上已出版或发行图书及来自互联网等资料的文字、图片、表格数据等资料，均要求注明作者和来源。但由

于各种原因，如资料引用时未能联系上作者或者无法确认内容来源等，因而有部分未注明作者或来源，在

此对原作者或权利人表示感谢。若使用过程中对本书有任何异议请直接联系我们，我们会在第一时间与您

沟通处理。 

因编撰此电子书属于首次，加之作者水平和时间所限，书中错漏之处在所难免，恳切希望广大考生读

者批评指正。 
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2024 年浙大城市学院 801自动控制原理备考信息 

 

浙大城市学院 801自动控制原理考研初试参考书目 

张明君等,自动控制原理（修订版）,科学出版社,2020. 

夏德钤,自动控制理论（第 2版）,机械工业出版社,2018. 

张嗣瀛等,现代控制理论(第 2版),清华大学出版社,2017. 

胡寿松等,自动控制原理(第 6版),国防工业出版社,2018. 

 

浙大城市学院 801自动控制原理考研招生适用院系 

信息与电气工程学院 
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浙大城市学院 801自动控制原理考研大纲 

 

2023 年浙大城市学院 801自动控制原理考研大纲 
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2024年浙大城市学院 801自动控制原理考研核心笔记 

 

《自动控制理论》考研核心笔记 

 

第 1章  引论 

 

考研提纲及考试要求 

 

考点：自动控制 

考点：自动控制系统的形式 

考点：反馈 

考点：恒值控制系统/随动控制系统 

考点：线性控制系统/非线性控制系统 

 

考研核心笔记 

【核心笔记】开环控制和闭环控制 

1.自动控制 

在没有人直接参与的情况下，利用控制装置使被控对象（如机器、设备和生产过程）的某些物理量（或

工作状态）能自动的按照预定的规律变化（或运行）。 

 

2.自动控制系统的形式 

（1）开环控制系统： 

①概念：系统的输出量对控制作用没有影响的系统称为开环控制系统。 

②构成：开环控制系统中信号只有从输入到输出一条前向通道，输出与输入之间不存在反馈通道。 

③系统精度的决定因素：系统的精度取决于组成系统的元、器件的精度和特性调整的精确度。 

④特点：优点是构造简单，维护容易，成本低，一般不存在稳定性问题；缺点是不能克服扰动对输出

量的影响。 

（2）闭环控制系统： 

①概念：系统的输出量经变换后反馈到输入端与输入量进行比较，根据偏差进行控制，形成闭合回路，

这样的系统称为闭环控制系统，也称为反馈控制系统或偏差控制系统。 

②构成：闭环控制系统中除了有前向通道外，还存在从输出端到输入端的反馈通道。 

③系统精度的决定因素：闭环系统的控制精度在很大程度上由形成反馈的测量元、器件的精度决定。 

④特点：优点是能削弱或消除外部扰动或闭环内主通道上各环节参数变化对输出量的影响；缺点是结

构复杂，成本高，存在稳定性问题。 

 

3.反馈 

（1）反馈的概念 

把输出量送回到系统的输入端并与输入信号比较的过程。同时，由于有反馈的存在，整个控制过程是

闭合的，故也称为闭环控制。 

（2）反馈的分类： 

①负反馈：若反馈信号是与输入信号相减而使偏差值越来越小，则称为负反馈。显然，负反馈控制是

一个利用偏差进行控制并最后消除偏差的过程，又称偏差控制。 

②正反馈：与负反馈定义相反 

③复合控制系统 
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将开环控制和闭环控制适当地结合在一起，构成开环—闭环控制系统，能取得较好的效果。 

【核心笔记】自动控制系统的类型 

1.恒值控制系统/随动控制系统 

按给定量的特征分类。 

（1）恒值控制系统： 

①系统名称：又称为自动调整系统或自镇定系统 

②给定量：是恒定不变的常量 

③系统基本任务：保证在任何扰动的作用下能尽快地恢复（或接近）到原有的稳态值 

（2）随动控制系统： 

①系统名称：又称伺服系统 

②给定量：给定量是变化的 

③系统基本任务：保证被控量以一定的精度跟随给定量变化 

 

2.线性控制系统/非线性控制系统 

按组成系统的元件的特征分类。 

（1）线性控制系统： 

①系统组成：由线性元件组成 

②描述方程：系统的输入与输出间的关系用线性微分方程或差分方程描述 

③特性：线性系统具有齐次性和叠加性，且系统的响应与初始状态无关 

（2）非线性控制系统： 

①系统组成：系统中含有一个或多个非线性元件 

②描述方程：输入与输出间的关系用非线性微分方程来描述 

③特性：非线性系统不具有齐次性和叠加性，且系统的响应与初始状态有很大关系 

 

3.连续控制系统/离散控制系统 

按系统中信号是连续的还是离散的进行分类。 

（1）连续控制系统： 

①系统信号：系统中各部分的信号都是连续时间变量的函数 

②举例：水位控制系统和温度控制系统 

（2）离散控制系统： 

①系统信号：系统中某一处或多处的信号是离散信号 

②举例：计算机控制系统就是一种常见的离散控制系统 

 

4.单输入单输出系统/多输入多输出系统 

（1）单输入单输出系统： 

①系统组成：也称为单变量系统，输入量和输出量各为一个 

②结构特点：系统结构较为简单 

（2）多输入多输出系统： 

①系统组成：也称为多变量系统，输入量和输出量多于一个 

②结构特点：系统结构比较复杂，回路多。一个输入量对数个输出量都有控制作用，同时一个输出量

往往受多个输入量控制，也就是说相互之间有耦合作用 

 

5.确定系统/不确定系统 

（1）确定系统 
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系统确定性：系统的结构和参数是确定的、已知的，系统的输入信号（包括参考输入及扰动）也是确

定的，可用解析式或图表确切表示。 

（2）不确定系统 

系统确定性：系统本身或作用于该系统的输入信号不确定 

 

6.集中参数系统/分布参数系统 

（1）集中参数系统 

描述方程：用常微分方程描述 

（2）分布参数系统 

描述方程：不能用常微分方程，而需要偏微分方程描述 

【核心笔记】自动控制理论概要 

1.自动控制系统需要分析的问题 

（1）稳定性 

稳定性是对控制系统最基本的要求。 

①当系统受到扰动作用后会偏离原来的平衡状态，但当扰动消失后，经过一定的时间，如果系统仍能

回到原来的平衡状态，则称系统是稳定的。 

②不稳定的系统是无法使用的，系统激烈而持久的振荡会导致功率元件过载，甚至使设备损坏而发生

事故，这是绝不允许的。 

③常见的暂态过程如下： 

a.衰减振荡：系统是稳定的 

 

b.单调收敛：系统是稳定的 

 

c.等幅振荡：系统是不稳定的 

 

d.发散振荡：系统是不稳定的 

 

（2）稳态响应 
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准确性是对控制系统稳态性能的要求。 

稳态性能通常用稳态误差来表示。稳态误差是指当系统达到稳态后，输出量的实际值与期望值之间的

误差。稳态误差越小，表示系统控制精度越高。 

（3）暂态响应： 

①系统从给定量或扰动量发生变化到系统重新达到稳态的过程称为暂态过程。 

对控制系统暂态性能的要求是快速性和相对稳定性。 

总之，对自动控制系统，我们希望它能达到三方面的性能要求：稳准快 

②同一个系统，上述三项性能指标之间往往是相互制约的。提高系统的快速性，可能会引起系统强烈

振荡；改善了平稳性，控制过程又可能很迟缓，甚至使最终精度也很差。 

③由于被控对象的具体情况不同，各种系统对三项性能指标的要求应有所侧重。例如恒值系统一般对

稳态性能限制比较严格，随动系统一般对动态性能要求较高。 

 

2.自动控制系统的设计问题 

（1）系统设计：在给出被控对象及其技术指标要求的情况下，寻求一个能完成控制任务、满足技术

指标要求的控制系统。 

（2）系统校正：在控制系统的主要元件和结构形式确定的前提下，设计任务往往是需要改变系统的

某些参数，有时还要改变系统结构，选择合适的校正装置，计算、确定参数，加入系统之中，使其满足预

定性能指标要求。 

（3）分析和设计是两个完全相反的命题。分析系统的目的在于了解和认识已有的系统。对于从事自

动控制的工程技术人员而言，更重要的工作是设计系统，改造那些性能指标未达到要求的系统，使其能够

完成确定的工作。 

【核心笔记】自动控制系统中的术语和定义 

1.方框图 

（1）用方框表示系统中各个组成部件，在每个方框中填入它所表示部件的名称或其功能函数的表达

式，不必画出它们的具体结构。根据信号在系统中的传递方向，用箭头依次把它们连接起来，就求得整个

系统的方框图。 

（2）自动控制系统根据控制对象和使用的元件不同，可以有各种不同的形式。但是从自动控制系统

的工作原理和各部分的功能来看，都可以抽象成如图所示的典型闭环控制系统。 

 

实际的系统中并非一定包含上图中的所有环节，而且有时多个环节的作用是由一个部件完成的。 

①典型闭环控制系统： 

 

②直流电动机转速控制系统： 
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《自动控制原理》考研核心笔记 

 

第 1章  控制系统导论 

 

考研提纲及考试要求 

 

考点：自动控制 

考点：自动控制理论 

考点：自动控制系统 

考点：连续控制系统和离散控制系统 

考点：集中参数系统和分布参数系统 

考点：定常系统和时变系统 

 

考研核心笔记 

【核心笔记】自动控制的基本原理及发展简史 

1.自动控制 

自动控制是利用装置自动地对某些物理量的变化规律进行控制的技术。 

人观测实际水位，将实际水位与要求的水位值相比较，得出两者偏差。根据偏差的大小和方向手动调

节进水阀门的开度，即当实际水位高于要求值时，关小进水阀门开度，否则加大阀门开度以改变进水量，

从而改变水箱水位，使之与要求值保持一致。 

 

控制任务： 

维持水箱内水位恒定； 

控制装置： 

气动阀门、控制器； 

受控对象： 

水箱； 

被控量： 

水箱内水位的高度； 

给定值： 

控制器刻度盘指针标定的预定水位高度； 

测量装置： 

浮子； 

比较装置： 

控制器刻度盘； 

干扰： 

水的流出量和流入量的变化都将破坏水位保持恒定； 
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自动控制 

前提：没有人直接参与。 

控制装置或控制器：外加的设备或装置。 

被控对象：机器,设备或生产过程。 

被控量：被控对象的输出量，即某个工作状态或参数。 

结果：被控量自动地在一定的精度范围内按照预定的规律运行。 

自动控制系统：指能够完成自动控制任务的设备，一般由控制装置和被控对象组成。 

自动控制发展简史 

公元前 1400－1100年，中国、埃及和巴比伦相继出现自动计时漏壶，人类产生了最早期的控制思想。 

中国古代的自动计时装置。又称漏壶、刻漏、漏刻。漏壶的最早记载见于《周礼》。这种计时装置最

初只有两个壶，由上壶滴水到下面的受水壶，液面使浮箭升起以示刻度（即时间）。这里浮箭可看作是一

种自动检测装置。保持上壶的水位恒定，则是自动调节的问题。这个问题后来用互相衔接的多级（3～5

级）水壶莲华漏来解决。莲华漏由 4个壶组成。计时精度比传说中的阿拉伯人用浮子式阀门调节水位的系

统为高。这种计时装置是一种开环自动调节系统，其原理相当于有非线性限制器的多级阻容滤波装置。 

最早的反馈控制实例可能是公元前 300 年-公元前 1 年之间在古希腊出现的浮球调节装置。包括利用

浮球调节装置来保持油灯燃油的油面高度、利用浮球调节装置来控制水位等； 

近代欧洲最早发明的反馈系统是荷兰人 CornelDrebbel（1572_1633）发明的温度调节器，DennisPapin

（1647_1712）则在 1681年发明了第一个锅炉压力调节器，该调节器是一种安全调节装置，与目前压力锅

的减压安全阀类似。（青岛金м榜华研教В育科技有限公司版权┚所有，侵权必究。） 

公元 1769年，英国人 J.Watt用离心式调速器控制蒸汽机的速度，由此产生了第一次工业革命。飞球

调节器是人们普遍认为最早应用于工业过程的自动反馈控制器。 

俄国人则断言，最早具有历史意义的反馈系统是由 I.Polzunov于 1765年发明的用于水位控制的浮球

调节器。浮球探测水位并控制盖在锅炉入口上的阀门。 

同时，自控技术的发展提出许多新问题， 

——这些问题要求在理论上给予回答： 

1868年，J.C.Maxwell 从描述系统的微分方程的解中用有无增长指数函数项来判断稳定性； 

1877 年，劳斯（E.Routh）和 1895 年赫尔维茨（A.Hurwitz）分别独立地提出关于系统稳定的代数判

据；（第 3章） 

1932年，奈奎斯特（H.Nyquist）在研究负反馈放大器时提出了有名的稳定性准则及稳定裕度的概念；

（第 5章） 

1945年，伯德（H.W.Bode）在 Nyquist的基础上提出用图解法来分析和综合反馈控制系统的方法，形

成了控制理论的频率法；（第 5章） 

1948年，伊文斯（W.R.Evans）提出有名的根轨迹法。（第 4章） 

频率法和根轨迹法对自动控制的发展起了重要作用，建立在这两种方法上的理论就是我们通常说的经

典控制理论。 

维纳，MIT教授，曾于 1936年到清华大学任访问教授。早期进行模拟计算机研究，二战期间参与火炮

控制研究，提炼出负反馈概念。 

1948年，维纳所著《控制论》的出版，标志着这门学科的正式诞生。 

1954 年，我国科学家钱学森在美国运用控制论思想和方法，用英文出版《工程控制论》，首先把控制

论推广到工程技术领域。 

随着 Laplace变换和频域复平面的广泛应用，频域方法在二战之后仍在控制领域占据着主导地位。20

世纪 50年代，控制工程理论的重点是发展和应用 S平面方法，特别是根轨迹法。 

到 80年代，数字计算机用作控制部件已属平常。 

随着人造卫星和空间时代的到来，控制工程又有了新的推动力。为导弹和空间探测器设计复杂、高精

度的控制系统成了现实需要。此外，由于既要减轻卫星等飞行器的重量又要对它们实施精密控制，最优控

制因而变得十分重要。正是基于上述需求，最近 20多年来，由 Liapunov、Minorsky等人提出的时域方法
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受到了极大的关注。由前苏联的 L.S.Pontryagin 和美国的 R.Bellman 研究提出的最优控制理论，以及近

期人们对鲁棒系统的研究，都为时域方法增色不少。 

接着短短的几十年里，在各国科学家和科学技术人员的努力下，又相继出现了生物控制论，经济控制

论和社会控制论等，控制理论已经渗透到各个领域，并伴随着其它科学技术的发展，极大地改变了整个世

界。控制理论自身也在创造人类文明中不断向前发展。控制理论的中心思想是通过信息的传递、加工处理

并加以反馈来进行控制，控制理论是信息学科的重要组成方面。 

三个时期： 

第一个时期：经典控制理论时期（40年代末到 50年代） 

单机自动化、局部自动化、单变量控制自动调节器、伺服系统…… 

第二个时期：现代控制理论时期（60年代） 

多变量控制、最优控制、多种变化因素航天系统、导弹系统、人造卫星…… 

第三个时期：大系统理论时期（70年代） 

规模庞大、结构复杂、变量参数多、目标不单一 

生物系统、社会系统、机器人…… 

发展前景： 

向大系统理论发展规模庞大结构复杂功能综合因数众多…… 

向智能控制系统发展自组织自学习自修复自繁殖…… 

控制理论已形成了以理论控制论为中心的四大分支（也有不同分法）： 

工程控制论：技术系统、工程系统 

生物控制论：生物系统 

社会控制论：社会系统 

智能控制论：思维系统 

控制论的基本概念和方法是人类认识史上的一个飞跃，开辟了认识世界的新途径。 

应用 

自动控制技术应用于军事、航空航天领域: 

火炮、雷达、飞机、跟踪系统； 

导弹、制导火箭； 

人造卫星； 

宇宙飞船； 

自动控制技术应用于工业生产过程: 

轧钢过程；锅炉；焊接机器人； 

工业窑炉；化工制药；数控机床； 

石油化工；水泥建材;玻璃、造纸等； 

自动控制技术应用于现代农业生产 

自动灌溉； 

农产品质量检测； 

疫情检测等。 

自动控制技术应用于其他领域 

由于计算机等技术的诞生和飞速发展，使得控制技术水平不断提高，已扩大到经济与社会生活的各个

领域，如通信、交通、医学、环境保护、经济管理等领域，控制技术已成为现代社会不可缺少的重要组成

部分。 

近年来，我国在自动化仪表、工业调节器、数字控制技术、航天工程、核动力工程等方面的研究和应

用取得了长足进展。 

 

2.自动控制理论 

（1）定义 
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自动控制理论是研究自动控制共同规律的技术科学. 

（2）分类 

①经典控制理论：以传递函数为基础，主要研究单输入—单输出，线性定常系统的分析和设计问题。 

②现代控制理论：主要研究具有高性能，高精度的多变量多参数系统的最优控制问题。 

“现代控制理论”是在“经典控制理论”的基础上，于 60 年代以后发展起来的。它的主要内容是以

状态空间法为基础，研究多输入，多输出、时变参数、分布参数、随机参数、非线性等控制系统的分析和

设计问题。最优控制、最优滤波、系统辨识、自适应控制等理论都是这一领域重要的研究课题，近年来计

算机技术和现代应用数学的结合，又使现代控制理论在大系统理论和模仿人类智能活动的人工智能控制等

诸多领域有了重大发展。 

 

 

3.自动控制系统 

（1）定义： 

为了实现各种复杂的控制任务，将被控对象和控制装置按照一定的方式连接起来组成的一个有机总

体。 

控制装置（控制器）：外加的设备或装置. 

被控对象（process,plant,controlledsystem）：设备或生产过程. 

（2）系统方框图： 

为了清楚地表示控制系统的组成及各组成部分之间信号的传输关系，画出的控制系统元件作用图称为

系统方框图。共有四种图例： 

①装置用方框表示 

②信号用带箭头的线段表示 

③信号引出点（青岛金д榜华研教ぃ育科技有限α公司版权所有，侵权必究。） 

④信号相加点（比较点） 

 

控制系统框图的基本组成单元 

 

【核心笔记】自动控制系统基本控制方式 

①开环控制 

②闭环控制 

③复合控制 
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2024年浙大城市学院 801自动控制原理考研复习提纲 

 

《自动控制理论》考研复习提纲 
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《自动控制原理》考研复习提纲 
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2024年浙大城市学院 801自动控制原理考研核心题库 

 

《自动控制原理》考研核心题库之选择题精编 

 

1． 已知系统开环传递函数分母阶数比分子阶数高二阶，系统开环极点为 ，若已知系统的闭环

极点包括一对共轭复根为 ，则另外一个闭环极点为__________。 

A.-4 

B.-5 

C.-6 

D.以上皆不是 

【答案】B 

 

2． 闭环控制系统有效地控制__________中的扰动的影响。 

A.给定通道 

B.前向通道 

C.反馈通道 

D.测量通道 

【答案】B 

 

3． 对高阶系统常常用主导极点的概念和偶极子的方法进行简化，进而简化计算过程。下面是几个简化的

式子，正确的是__________。 

A.  

B.  

C.  

【答案】B 

 

4． 线性定常系统对某输入信号的响应已知，则求该系统对输入信号导数的响应，可通过把系统对该输入

信号响应的__________来求取；而求系统对该信号的积分的响应，可通过系统对该输入信号响应的来求取

__________。 

A.导数，导数 

B.积分，积分 

C.导数，积分 

D.积分，导数 

【答案】C 

 

5． 系统开环传递函数为 ，则系统都在高频段 渐近线为__________。 

A.  

B.  

C.  

D.以上均不是 

【答案】D 
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6． 已知控制系统如下图所示，该系统在单位斜坡函数输入作用下的稳态误差是__________。 

 

图 

A.0.2 

B.0.4 

C.0.02 

D.0.04 

【答案】A 

 

7． 系统校正中引入“偶极子”的作用是改善系统的__________。 

A.稳态特性 

B.动态特性 

C.稳定性 

D.以上说法均不对 

【答案】A 

 

8． 系统开环传递函数为 ，则系统在输入信号 作用下的稳态误差为__________。 

A.0.1 

B.10 

C.0.05 

D.0 

【答案】D 

 

9． 满足根轨迹相角条件的点__________。 

A.一定在根轨迹上 

B.不一定在根轨迹上 

C.不一定满足幅值条件 

D.不一定满足闭环特征方程式 

【答案】A 

 

10．观察开环系统频率特性的__________，可以判断系统的型别。 

A.高频段 

B.中频段 

C.低频段 

D.无法判断 

【答案】C 

 

11．已知系统开环传递函数的分母阶数比分子阶数高二阶，系统开环极点为-3， ，若已知系统的闭

环极点包括一对共轭复数根为 ，则另一个闭环极点为__________。 

A.-4 

B.-5 

C.-6 
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D.以上皆不是 

【答案】B 

 

12．下面函数中是最小相位传递函数的是__________。 

A.  

B.  

C.  

D.  

【答案】D 

 

13．若要求在不降低原系统频带宽的前提下，增大系统的稳定裕量，则可采用__________。 

A.相位滞后校正 

B.相位超前校正 

C.顺馈校正 

D.提高增益 

【答案】B 

 

14．开环系统的特征是__________。 

A.系统无执行元件 

B.系统无控制器 

C.系统无放大元件 

D.系统无反馈元件 

【答案】D 

 

15．闭环传递函数为 的单位脉冲响应曲线 在 t=0处的值为__________。 

A.T 

B.  

C.  

D.0 

【答案】B 

 

16．开环系统传递函数为 有__________根轨迹完全落在实轴上，有__________根

轨迹趋于无穷远。 

A.3条，1条 

B.1条，3条 

C.2条，3条 

D.2条，2条 

【答案】C 
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17．已知系统的单位阶跃响应为 ，则该系统的闭环传递函数是__________。 

A.  

B.  

C.  

D.  

【答案】C 

 

18．设 ，则 __________。 

A.  

B.  

C.  

D.  

【答案】C 

 

19．已知系统的单位阶跃响应为 ，则该系统的闭环传递函数为__________。 

A.  

B.  

C.  

D.  

【答案】C 

 

20．若系统的所有开环零点和开环极点均位于 s平面的左半平面，则该系统为__________。 

A.闭环系统 

B.开环系统 

C.时变系统 

D.最小相位系统 

【答案】D 

 

21．满足根轨迹相角条件的点__________。 

A.—定在根轨迹上 

B.不一定在根轨迹上 

C.不一定满足幅值条件 

D.不一定满足闭环特征方程式 

【答案】A 
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附赠重点名校：自动控制原理 2016-2022年考研真题汇编（暂无答案） 

 

第一篇、2022 年自动控制原理考研真题汇编 

2022 年广西科技大学 803自动控制原理考研专业课真题 
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2022 年四川轻化工大学 809自动控制原理考研专业课真题 
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